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MULLER® Az On biztonsaga érdekében

ELEKTRONIK
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Alapvetd biztonsagi tudnivalok

1 Az On biztonsaga érdekében
1.1 Alapvet6 biztonsagi tudnivalok
A termék elsb hasznélata el6tt alaposan olvassa at ezeket a biztonsagi tudnivaldkat.
= Olvassa el annak a mez8gazdasagi gépnek az lizemeltetési tmutatojat, amelyet az
alkalmazassal vezérelni szeretne.
1.2 Rendeltetésszerii alkalmazas

A szoftvert kizardlag mez8gazdasagi gépekhez és gépekhez szabad hasznéini. A szoftver kizarédlag
a szant6foldon végzett munka soran hasznalhatd, kdziton nem.

1.3 A figyelemfelkelt6 szovegek kialakitasa és értelmezése

Az ebben a kezelési utasitasban talalhato valamennyi figyelemfelkeltd, figyelmeztetd utalas a
kévetkez&képpen épill fel:

/\ FIGYELEM

Kdzepes kockazatot jelentd veszély, amely esetleg halalos balesethez vagy sulyos testi
sérllésekhez vezethet, ha nem kertli el idGben.

/\ VIGYAZAT

Alacsony kockazattal jaré veszély, amelynek figyelmen kiviil hagyasa enyhe vagy kdzepes testi
sérlilésekhez vagy anyagi karokhoz vezethet,

A vonatkoz6 megjegyzés figyelmen kiviil hagyasa anyagi kart okozhat.

Egyes munkam(iveleteket tobb [épésben kell elvégezni. Ha ezek kdzil valamelyik 1épés kockazatot
rejt magaban, akkor ezt a fokozott biztonsagra utalo megjegyzés jelzi kozvetlenil a tevékenység
leirasaban.

A kockazatos mivelet el6tti biztonsagi figyelmeztetést vastagitott, félkévéren szedett szdveg emeli ki,
a veszélyességi fokozatra utald nyomtatott betls jelz8szoval, szines hattérrel.

Példa 1. MEGJEGYZES! Ez az utalas Ont a kdvetkez6é munkafolyamat soran esetleg bekovetkezé
kockazatra figyelmezteti.

2. Kockazatos lépés.

1.4 Kovetelmények a felhasznalokkal szemben
= Sajatitsa el a terminal el6irasszerii kezelését. Senki nem kezelheti a terminalt azelétt, hogy
elolvasta volna ezt a kezelési utmutatot.

30302432a-02-HU V13.20190214 7



Az On biztonséaga érdekében MULLER®
Kévetelmények a felhasznaldkkal szemben ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

= Ajelen kezelési Utmutatd, valamint a szamitogéppel lizemeltetett eré- és munkagépek kezelési
utasitasaiban foglalt valamennyi biztonsagi utasitasat és figyelmeztetését vegye figyelembe.
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Ha csak a parhuzamos vezetést hasznalja

2 Kezelési folyamatok

Ebben a fejezetben miiveleti Iépésekkel kapcsolatos attekintéseket olvashat, amelyek segitenek
Onnek a teriiletet a TRACK-Leader alkalmazassal megmivelni. Ezen attekintésekbdl megismerheti,
mely lépéseket lehet egymas utan elvégezni, és e lépések pontos magyarazatat melyik fejezetben
talalja.

Miel6tt munkahoz latna, konfiguralnia kell a szoftvert. A konfiguracio leirasat a Konfiguracio [ 87]
fejezetben és a terminal lizemeltetési utmutatdjaban olvashatja: Az els6 hasznalat alkalmaval
konfiguralja a terminalt és a TRACK-Leader alkalmazast, majd térjen vissza ehhez a fejezethez.

A kovetkezd felhasznalasi lehetéségek allnak rendelkezésre:

1. TRACK-Leader egyszer(i parhuzamos vezetéshez. Példaul: TRACK-Guide segédalkalmazasok
nélkil.

2. TRACK-Leader parhuzamos vezetéshez és szakaszolashoz. Példaul: TOUCH1200 és
SECTION-Control

3. TRACK-Leader parhuzamos vezetéshez és egyidejli mennyiségszabalyozashoz shp kijuttatasi
térkép alapjan.

4. Megbizas-feldolgozas ISO-XML formatumd feladatokkal.

2.1 Ha csak a parhuzamos vezetést hasznalja

Ez a fejezet Onnek akkor érdekes, ha egyszerii rendszere van ISOBUS vezérl§ szamitogép nélkill.
Példaul a TRACK-Guide Il terminal kiegészit§ alkalmazéasok nélkil. Mas terminélokat is kezelhet
ilyen kezelési folyamat szerint, amig nem csatlakoztat ISOBUS vezérl§ szamitogépet, és az
ISOBUS-TC alkalmazas ,Standard” izemmaédban marad.

1. Menjen a terilethez.

2. Ha a terliletet kordbban mar megmiivelte, toltse be a terilet adatait [ 81]. Ha (j terliletet kivan
megmdivelni, Ugyeljen arra, hogy mas terlletadatok ne legyenek betdltve. llyen esetben a
megnyitott felvételt be kell zarnia [ 85].

3. Harendelkezésére all kijuttatasi térkép, akkor azt most importalhatja. Lasd: Ha Shape kijuttatasi
térképekkel dolgozik [—> 11]

4. Aktivélja a hasznélt gép virtudlis vezérld szamitogépét a ,Virtual ECU” alkalmazasban. Tovabbi
informaciokat a terminél Gzemeltetési Gtmutatdjaban olvashat.

5. Inditson Uj navigaciot. [ 25]
6. Gy6zbdjon meg arrdl, hogy a terminal helyesen ismerte fel a menetiranyt. [ 28]

7. Ha EGNOS vagy WAAS jellel mikddd GPS-vev6t haszndl, akkor jeldlje ki a referenciapontot [—
31].

8. Alapesetben a ,Parhuzamos” vezetési mod aktiv. Ha nem egyenes vonalban, parhuzamos
nyomvonalak mentén kivan dolgozni, akkor véltoztassa meg a vezetési modot. [ 47]

9. Ha atfedésekkel kivan dolgozni, allitsa be a vezetévonalak [ 45] kdzotti tavolsagot.
10. Inditsa el a rogzitést. [ 51]

11. Helyezze el az elsé AB-vonalat [-> 39].

12. Hatérozza meg a terilethatart [ 33] (opcionalis).

13. Ha a forduldsavot kiildn kivanja megmivelni, aktivalja azt. [~ 52]

30302432a-02-HU V13.20190214 9
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14. Mivelje meg a terilletet parhuzamos menetekkel. Enhez hasznélja a ledsort [ 50] vagy egy
automata kormanyzast [ 63].

15. Amikor akadalyhoz kdzeledik, megjelélheti annak helyzetét [-> 55].
16. Munka utan mentse az adatokat. [ 81]

17. Masolja at az adatokat egy USB adathordozora [ 83], hogy PC-re menthesse vagy a TRACK-
Guide-Desktop [ 85] segitségével attekinthesse Sket.

SECTION-Control modul hasznalatakor

Ez a fejezet akkor érdekes Onnek, ha ISOBUS vezérlé szamitogépe van, és szeretné, hogy a
SECTION-Control a munkagép szakaszait vezérelje.

1. Menjen a terilethez.

2. Ha a terliletet kordbban mar megmiivelte, toltse be a terilet adatait [ 81]. Ha (j terliletet kivan
megmivelni, igyeljen arra, hogy més terliletadatok ne legyenek betdltve. llyen esetben a
megnyitott felvételt be kell zarnia [ 85].

3. Harendelkezésére all kijuttatasi térkép, akkor azt most importalhatja. Lasd: Ha Shape kijuttatasi
térképekkel dolgozik [ 11]

4. Amikor el8szdr csatlakoztatja a vezérlé szamitégépet a terminalra, ellendrizze a bedllitasokat a
,Beallitasok” | ,SECTION-Control” [ 91] maszkon. Itt mindenekelétt a ,Géptipus”,
.1ehetetlenség BE” és ,Tehetetlenség KI” paraméterekre tigyeljen.

5. Inditson 0 navigaciét. [-> 25]
6. Gy6zbdjon meg arrdl, hogy a termindl helyesen ismerte fel a menetiranyt. [ 28]

7. Ha EGNOS vagy WAAS jellel miikddd GPS-vevét hasznal, akkor jeldlje ki a referenciapontot. |
- 31]

8. Alapesetben a ,Parhuzamos” vezetési méd aktiv. Ha nem egyenes vonalban, parhuzamos
nyomvonalak mentén kivan dolgozni, akkor véltoztassa meg a vezetési modot. [ 47]

9. Ha atfedésekkel kivan dolgozni, allitsa be a vezetévonalak [ 45] kézbtti tavolsagot.

10. Aktivalja az automata modot [ 57] a SECTION-Control alkalmazasban, vagy kezelje a gépet
manualisan.

11. Helyezze el az elsé AB-vonalat [ 39].
12. Hatérozza meg a teriilethatart [ 33] (opcionalis).
13. Jeldlie meg a fordulésavot [ 52] (opcionalis).

14. Mvelje meg a teriletet parhuzamos menetekkel. Ehhez hasznalja a ledsort [ 50] vagy egy
automata kormanyzast [- 63].

15. Amikor akadalyhoz kdzeledik, megjeldlheti annak helyzetét [ 55].
16. Munka utan mentse az adatokat. [ 81]

17. Masolja &t az adatokat egy USB adathordozéra [ 83] hogy PC-re menthesse vagy a TRACK-
Guide-Desktop [ 85] segitségével attekinthesse 6ket.

V13.20190214 30302432a-02-HU
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Ha az ISOBUS-TC alkalmazést is hasznalja

Ha az ISOBUS-TC alkalmazast is hasznalja

Ha Shape kijuttatasi térképekkel dolgozik
Ha shp formatumu kijuttatasi térképekkel dolgozik, a kovetkezd lépéseket kell elvégeznie:

1. Hozzon létre eqy teriiletet az ISOBUS-TC alkalmazasban. Erre vonatkozd Utmutatast a terminal
f6 tmutatéjadnak ISOBUS-TC fejezetében olvashat.

2. Toltse be a kijuttatési térképet az ISOBUS-TC alkalmazasban.
3. Aktivalja a tertiletet az ISOBUS-TC alkalmazasban.

4. Ezutan kdvesse az alabbi fejezetek egyikének utmutatasait:
a) Ha csak a parhuzamos vezetést hasznalja [ 9]
b) SECTION-Control modul hasznalatakor [-> 10]

A munka befejezése utadn ne mentse a teriiletet. Ehelyett fejezze be a terillet feldolgozasat az
ISOBUS-TC alkalmazasban.

Ha standard tzemmédban hasznalja az ISOBUS-TC alkalmazast
Standard Gizemmdédban az ISOBUS-TC alkalmazas tertiletek kezelésére hasznalhato.
Az ISOBUS-TC standard Gizemmddban torténd hasznalatahoz a kovetkezd lépések sziikségesek:

1. Hozzon létre eqy teriiletet az ISOBUS-TC alkalmazasban. Erre vonatkozd Utmutatast a terminal
f6 Utmutatéjanak ISOBUS-TC fejezetében olvashat.

2. Aktivalja a tertiletet az ISOBUS-TC alkalmazashan.

3. Ezutan kdvesse az alabbi fejezetek egyikének Utmutatasait:
a) Ha csak a parhuzamos vezetést hasznalja [-> 9]
b) SECTION-Control modul hasznalatakor [-> 10]

Ha az ISOBUS-TC alkalmazast bovitett izemmaddban hasznalja

Ha az ISO-XML-feladatokat tablatorzskdnyv (FMIS) segitségével PC-n kivanja megtervezni, majd a
terminallal kivanja szerkeszteni, az ISOBUS-TC alkalmazast kell hasznalnia.

Ebben az esetben nem kell adatokat mentenie a TRACK-Leader alkalmazasban. A munka soran
keletkez8 informéaciok kozvetlenil atkeriilnek az ISOBUS-TC-re és a taskdata.xml” fajl tarolja 6ket.

A legnagyobb kiilonbség a normal miikodtetéshez a navigacié inditdsaban és leallitasaban, valamint
az adatok tarolsi helyében van. Mas funkcidk hasznélata megegyezik az Utmutatdban leirtakkal.

1. Csatlakoztasson ISOBUS vezérl szamitdgépet az ISOBUS-ra, vagy aktivaljon egy virtualis
vezérld szamitogépet a Virtual ECU alkalmazasban.

2. Nyissa meg az ISOBUS-TC alkalmazst.
3. Kezdjen el egy feladatot. Ehhez kdvesse az ISOBUS-TC lizemeltetési Utmutatojat.

4. Ha a feladatot elinditotta, nyissa meg a TRACK-Leader alkalmazast. A navigacidénak
automatikusan el kell indulnia. Ha nem indul el, inditsa el manualisan.

V13.20190214 11
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5. Ezutan kdvesse az alabbi fejezetek egyikének Utmutatasait:

a) Ha csak a parhuzamos vezetést hasznalja [-> 9]
b) SECTION-Control modul hasznalatakor [-> 10]
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Ervényességi tartomany

3 Tudnivaldk a kezelési utmutatorol

3.1

3.2

3.3

34
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Ervényességi tartomany

Jelen (izemeltetési Utmutaté a Miller-Elektronik cég TRACK-Leader alkalmazasanak valamennyi
moduljahoz érvényes.

Az a szoftvervaltozat, amelytdl a jelen lizemeltetési Utmutatd érvényes, az impresszumban talalhato.

Az Uizemeltetési utmutaté célcsoportja

Az izemeltetési Utmutaté a TRACK-Leader szoftver és a hozzatartoz6 kiegészité modulok
felnasznal6i szamara készilt.

A tennivalok és eredményiik megjelenitése

A tennivaldkra vonatkozo utasitasok Iépésrél Iépésre elmagyarazzak Onnek, miként kell bizonyos
munkakat elvégezni a vezérld szamitdgépen.

Ebben a kezelési Utmutatdban a kdvetkezé szimbblumokat hasznéljuk a tennivaldk leirasanal:

Az &brazolas médja Jelentése

1. Az egymast kovetden elvégzendd munkak
2.

= A munkavégzés eredménye.

Ez torténik, ha az illetd feladatot elvégezte.

= A munkavégzés eredménye.

Ez torténik, ha valamennyi lépést végrehajtotta.

™ Eléfeltételek.

Ezeket az eléfeltételeket kell teljesiteni még az
elétt, hogy a munkat elkezdené.

Utalas tovabbi oldalakra

Ha a kezelési utasitas egyes részeiben mas fejezetekre is utalas torténik, akkor az mindig a
kdvetkezéképpen néz ki:

Példa egy utalasra: [~ 13]

Az utaldsok a szdgletes zarojelrél és a nyilrél ismerheték fel. A nyil mogétti szam jelzi azt, hogy a
kezelési utmutatd melyik oldalan talélhat6 az a rész, amelyet még el kell olvasnia.
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A TRACK-Leader szoftver egy modern rendszer, amely segiti a mez6gazdasagi gépjarmli vezetéjét a
teliesen egyenes nyomvonalon térténd haladasban a szanféldon.

A rendszer modularis felépitési és a felnasznal6 tovabbi funkciokkal bévitheti.

Szolgaltatas leirasa

A szoftver rendelkezésre 4llé funkcidi attél fiiggenek, hogy On mely modulokhoz rendelkezik
érvényes licenccel.

Kétféle modul all rendelkezésre:
= Alapmodul: A kiegészité modulok hasznélatanak alapvetd feltétele.

- TRACK-Leader

= Kiegészitd modulok: Tetszés szerint kombinalhatdk.
- SECTION-Control

TRACK-Leader AUTO

TRACK-Leader AUTO CLAAS

TRACK-Leader TOP

TRAMLINE-Management

TRACK-Leader
A modul tipusa: Alapmodul. A tébbi modul hasznalatanak alapveté feltétele.

A modul hasznalatahoz a kdvetkezd feltételeknek kell teljestilnilik:
= A'"TRACK-Leader” beéplilé modulnak aktivnak kell lennie.
= A"TRACK-Leader” licencnek engedélyezve kell lenni.

A beépilléd modulok aktivalasaval és a licencek engedélyezésével kapcsolatos tudnivalokért olvassa
el a terminal beszerelési és kezelési Utmutatdjat.

Engedélyezés utan a kovetkezd funkciok linak az On rendelkezésére:
= Parhuzamos vezet6vonalak megjelenitése.
= Parhuzamos vezetévonalak megjelenitése a fordulésavban.
= A szant6foldon lévé akadalyok régzitése.
= Figyelmeztetés a rogzitett akadalyoknal.
= Figyelmeztetés a terllet hataranak elérése el6tt.
= A munkaadatok tarolasa két formatumban.
= SECTION-View - Azoknak a szakaszoknak a kijelzése, amelyeket a vezetének manualisan kell
ki- ill. bekapcsolnia ahhoz, hogy atfedés nélkiil dolgozhasson.

SECTION-Control

A modul tipusa: Kiegészité modul.

A SECTION-Control modul segitségével megadhatja egy csatlakoztatott vezérlé szamitogép
szamara, hogy a mez8gazdasagi gép mely részeit kell kikapcsolni ahhoz, hogy atfedések nélkil
dolgozhasson. Ezek lehetnek példaul a szakaszok egy szantéfoldi permetezdnél.
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Szolgéltatas leirasa

A modul hasznalatahoz a kdvetkezd feltételeknek kell teljestlnitik:
» A '"TRACK-Leader” beéplil6 modulnak aktivnak kell lennie.
= A'"TRACK-Leader" licencnek engedélyezve kell lenni.
= A"SECTION-Control" licencnek engedélyezve kell lenni.
= Atermindlt egy, a SECTION-Control modul altal tdmogatott ISOBUS vezérlé szamitogépre vagy
a Miiller-Elektronik SC-Box egységére kell csatlakoztatni.
= Az ISOBUS vezérlé szamitdgép legyen konfiguralva.

Engedélyezés utan a kdvetkezd funkciok allnak az On rendelkezésére:
= GPS altal tamogatott szakaszolas

TRACK-Leader TOP
A modul tipusa: Kiegészité modul.

A TRACK-Leader TOP modullal meghatérozhatja egy Reichhardt gyartmanyl korméanyzast vezérl6
szamitdgép szamara, hogy hogyan kormanyozza a jarmdvet ahhoz, hogy a TRACK-Leader éltal
létrehozott vezetbvonalakat kdvetni tudja.

A modul hasznalatahoz a kdvetkezd feltételeknek kell teljestilnilik:
= A '"TRACK-Leader" beéplilé modulnak aktivnak kell lennie.
= A"TRACK-Leader” licencnek engedélyezve kell lenni.
= A"TRACK-Leader TOP" licencnek engedélyezve kell lenni.
= A traktorra legyen felszerelve és telepitve egy konfiguralt kormanyzast vezérl szamitogép.

— A TRACK-Leader TOP modul csak Reichhardt gyartmanyu kormanyzast vezeérlé
szamitdgéppel miikddik egy(tt: Steering ECU PSR, 02.173.8 szoftververziétol.

= A kormanyzast vezérlé szamitdgépen a TRACK-Leader TOP tamogatasanak aktivalva kell
lennie.

Engedélyezés utan a kdvetkezd funkciok allnak az On rendelkezésére:
= Ajarmi automata korményzésa megadott vezetévonalak mentén.

TRACK-Leader AUTO®

A modul tipusa: Kiegészité modul.

A TRACK-Leader AUTO [-> 63] lehetévé teszi a kommunikaciot a TRACK-Leader alkalmazas és a
Muiller-Elektronik alabbi rendszereibe tartozo kormanyzast vezérld szamitogép kdzott:

» TRACK-Leader AUTO® eSteer

= TRACK-Leader AUTO® ISO

» TRACK-Leader AUTO® Pro

A modul hasznalatahoz a kdvetkezd feltételeknek kell teljesulnitik:
= A '"TRACK-Leader" beéplilé modulnak aktivnak kell lennie.
= A'"TRACK-Leader" licencnek engedélyezve kell lenni.
= A"TRACK-Leader AUTO" licencnek engedélyezve kell lenni.

Engedélyezés utan a kdvetkezd funkciok allnak az On rendelkezésére:
= Ajarmi automata korményzésa megadott vezetévonalak mentén.

TRACK-Leader AUTO® CLAAS

A modul tipusa: Kiegészité modul.
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A TRACK-Leader AUTO [-> 63] CLAAS lehetévé teszi a kommunikaciot a TRACK-Leader
alkalmazas és a Miiller-Elektronik alabbi rendszereihez tartoz6, kormanyzast vezérlé szamitdgép
kézott:

» TRACK-Leader AUTO® eSteer

= TRACK-Leader AUTO® ISO

= TRACK-Leader AUTO® Pro

Eléfeltételek A modul hasznalatahoz a kdvetkezd feltételeknek kell teljestilnilik:
= A '"TRACK-Leader” beéplilé modulnak aktivnak kell lennie.
= A"TRACK-Leader” licencnek engedélyezve kell lenni.
= A'"TRACK-Leader AUTO" licencnek engedélyezve kell lenni.
= Aktivalni kell a ,TRACK-Leader AUTO CLAAS” licencet.
= Konfiguralni kell egy CLAAS-jarmiivet az ECU-S1 kormanyzast vezérlé szamitdgépen.

Funkciok Engedélyezés utan a kovetkezd funkciok alinak az On rendelkezésére:
= Ajarmi automata korményzésa megadott vezetévonalak mentén.

4.1.6 TRAMLINE-Management
A modul tipusa: Kiegészité modul.

A TRAMLINE-Management alkalmazas lehetévé teszi a mlvel6utak kijelolése szempontjabdl
lényeges informaciok terminal és ISOBUS vezérlé szamitdgép kdzotti tovabbitasat. Ezenkivil a
mivelButak kdzotti, aktualis GPS-pozicid alapjan torténd atkapcsolasra is lehetbséget nydjt.

Eldfeltételek A modul hasznalatahoz a kdvetkezd feltételeknek kell teljestlnitik:
= A'"TRACK-Leader” beéplil6 modulnak aktivnak kell lennie.
= A'"TRACK-Leader" licencnek engedélyezve kell lenni.
= Aktivalni kell a ,TRAMLINE-Management” licencet.
= A csatlakoztatott vezérld szamitogépnek tdmogatnia kell a mivel6ut-kapcsolast.
= Megfeleléen konfiguralni kell a csatlakoztatott vezérlé szamitdgépet.

Funkciok Engedélyezés utan a kovetkezd funkciok linak az On rendelkezésére:
= Az automatikus miiveléut-kapcsolas munkagépen keresztili aktivalasa és deaktivalasa.
= Miveldutak kijelolése a TRACK-Leader alkalmazas funkcids szimbdlumainak hasznalataval.
= Mivelbutak megjelenitése a TRACK-Leader alkalmazasban.

4.2 Tesztlicencek hasznalata
Kiszallitdskor minden kiegészitd modul egy 6tven dras tesztlicenccel engedélyezett.
Minden modult 50 éran keresztil tesztelhet. Az id8 akkor indul, ha aktivalnak egy modult.

Az 50 dra leteltét kdvetéen minden olyan funkcié kikapcsol, amelynek a tesztlicence lejart.

4.3 A kezdémaszk felépitése

Az inditasi maszk jelenik meg, ha a TRACK-Leader alkalmazast megnyitja és nem indit navigaciot.
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B &

avigacio Meméria Beallitasok

ATRA

CK-Leader kezdémaszkja

A kezdémaszkban az alabbiakat teheti:
= A tobbi maszkba valthat.
= Megtekinthet6 a szoftververzié (a "TL" és "NG" melletti szam)

Funkciés szimbdlum Funkcio

A ,Navigacid” funkciégomb helyett jelenik meg, ha nem lehet
navigaciét inditani.

u Elinditja a navigaciot. [ 25]

Ha megnyomja a gombot, megjelenik egy izenet [=> 107], benne az
ok megnevezésével.

A Megnyitja a ,Memoria” maszkot. [— 81]
=
Q(E;‘ Megnyitja a ,Beallitdsok” maszkot. [ 87]

Informaciok a munkamaszkban

Amint
végez

elinditja a navigaciot, megjelenik a munkamaszk. Innen minden tovabbi feladatot el tud
ni, melyekre a mivelés soran szlikséges van.

A munkamaszkon megjelend informéaciokat aszerint killonbdztetjilk meg, hogy aktiv-e a SECTION-
Control.

DO 0em <KKKK]

0.0 km/h [Auto]

I~ UTO

@A
O
@

» AN
215.76 ha 215.76 ha lo

Munka

@
®
®

maszk az inditas utan bekapcsolt SECTION-Control esetén.
Navigéciés teriilet @ Aktuélis statuszinforméciok
Munkagépet jel5l6 sav @ Iranyti
A jarmi jele @ A SECTION-Control &llapota
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A kdvetkezd abran lathatd, hogy a munka soran milyen egyéb informaciok jelenhetnek meg a

munkamaszkban.
O
@-]»@"'"5 ..... !
©) Y
] )
@
(W)

p 3.0 km/h

AUTO DGPS
Qo & ol
4.86ha 333ha VO =il

©

Munkamaszk munka kézben

@ Képernyd-ledsor @ Sz&mlalé és statuszinformaciok

@ Figyelmeztetés a terlilet hataranak elérése @ A GPS-vevé poziciéjat jelz6 nyil
elétt.

@ Terlilethatar @ Munkagépet jel6l6 sav

Vezetévonal Iranytd

A munkamaszkon keresztili nagyitas és kicsinyités a kétujjas zoom funkcidval is elvégezhetd. Ha
minddssze a nézetet szeretné elmozditani, érintse meg a képerny egy tetszbleges pontjat, és hiizza
a nézetet a kivant iranyba.

Ezenkivll az iranytli megérintésével a munkamaszk kdzepén is megjelenithetd a nézet.

Amennyiben a maszk fels6 részén vonalak jelennek meg, az ujja végigcsusztatasaval valthat at a
kilénbdzd nézetek kozott.

Vezetévonalak
A vezetévonalak olyan segédvonalak, amelyek segitik a vezet6t a parhuzamos nyomkdvetésben.

A vezetévonalak harom tipusa all rendelkezésre:
= AB-vonal - Ez az elsd vezetévonal. A képerny6n mindig A és B betdi jeldli.
= Aktivalt vezetdvonal — Az a vezet6vonal, amelyet a jarmi éppen kovet. Kék szin jeldli.
= Nem aktivalt vezetévonalak — Azok a vezetévonalak, amelyek nem aktivak.

Vezetévonalszett kivalasztasakor a munkamaszk felsd részén mindig az aktudlisan kivalasztott szett
és a vezetévonal-tavolsag jelenik meg.

A GPS-vevé pozicidja

Munkagépet jel6l6 sav

A munkagépet jel6ld sav szimbolizalja a mez8gazdasagi gépet. Tobb négyszdgbdl all. Minden
négysz6g egy szakasznak felel meg. Munka kdzben a négyszdgek szine valtozhat.
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Lasd még: A SECTION-View hasznalata [- 50]

Szamlalo és statuszinformaciok
Ebben a részben tovabbi informaciokat talal.

A maszk alsé részén lathato kdrdk jelzik, hogy atvalthat a kildnb6z8 megjelenitések kdzott:

1. CsUsztassa végig az ujjat a szamlalé részen:

10.7 km/h 200 l/ha \ DGPS

215,76 ha NSOR- |||

= A kévetkezd adatok jelennek meg.

09 59 o

v v
10.7 km/h 200 l/ha DGPS

L~ 09
215.76 ha 48.79 ha @i’ E -llll

Szamlalé
@ Sebesség @ A GPS-jel mindsége
@ ElGirt érték az alkalmazas-tarképbdl @ Terilet:

- Terlilethatar nélkdli terileten: Méar
megmunkalt terilet.
- Terilethatarral rendelkez terlleten: A
terilet dsszterilete.
@ Az automata kormanyzasi rendszer statusza @ Csak akkor jelenik meg, ha On terillethatart
régzitett:
- A még megmunkalasra vard terlilet
nagysaga.
(4) ASECTION-Control stétusza:
- AUTO - A SECTION-Control vezeérli az
ISOBUS vezérld szamitdgép szakaszolasat.
- MANU - Az ISOBUS vezérlé szamitdgép
iranyitasa manualisan térténik.

. Q@ O

ME_Spreader p» IR (AU10)

A munkaszélesség megjelenitése a szakaszok éllapotaval egyitt, csatlakoztatott ISOBUS vezérlé szamitogép
esetén

@ A munkagép és a munkaszélesség jeldlése @ Kikapcsolt szakasz

@ Kijuttatast végz0 szakasz @ A SECTION-Control munkamddja ennél a
munkaszélességnél
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@“’ UAN

l/ha <115
@ <0 <154
<38 <192
<77 <231

Jelmagyarazat a megjelenitett kijuttatasi mennyiségekhez, illetve kijuttatasi térképekhez

A jelmagyarazat elnevezése @ Jelmagyarazat
Az elnevezést a vezérlé szamitdgép vagy egy
ISO-XML feladat hatarozza meg.

Teriilethatar

osszterliletének kiszamitasahoz.

Bejart és megmunkalt teriiletek

A gépet jel6ld ikon mogotti terliletek zold szinnel vannak jeldlve. A z6ld szin itt a konfiguraciotl
figgden az alabbiakat jelentheti:
= Bejart terliletek
Ha csak a TRACK-Leader programot hasznalja, akkor az csak a bejart tertiletet jeldli. Méghozza
fuggetlentl attol, hogy a gép a teriilet bejarasakor megmunkalta-e azt vagy sem.
= Megmunkalt teriletek
Ha a SECTION-Control programot hasznalja, akkor az jeldli a megmunkalt teriileteket. A gép
altal bejart, am nem megmunkalt terlileteket azonban nem jeldli.

Ha azt szeretné, hogy a szoftver csak a megmunkalt terlileteket jeldlje zélddel, akkor az alabbiakat
kell tennie:
= SECTION-Control aktivalasa

vagy
= Munkahelyzet-szenzor felszerelése és aktivélasa

A munkahelyzet-szenzor felismeri, egy mezégazdasagi gép munkahelyzetben van, és ezt az
informé&ciot a terminalhoz tovabbitja.

A GPS-kapcsolat statusza
Kijelzi a DGPS-kapcsolat allapotat.

Lasd még: A DGPS-jel minéségének ellenbrzése [-> 33]

Kezel6elemek a munkamaszkban

Ebben a fejezetben attekintést talal az alkalmazas munkamaszkjaban megjelend leggyakoribb
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Funkciés Funkci6/Tovabbi informaciokat tartalmazo fejezet
szimb6lum
06 Megijeleniti a funkciés szimbélumokat tartalmazé masodik oldalt.

¥

Kilép a munkamaszkbol és befejezi a navigaciot, vagy megjeleniti a funkciés
szimbdlumokat tartalmazé elsé oldalt.

i

8

A terilethatarok beallitasaihoz kapcsolddo funkciés szimbélumok megjelenitése

Tovabbi funkcids szimbdlumok jelennek meg.

[

A terilethatér rogzitése [ 33]

A navigéacios képernydn a terllet koril egy piros vonal huzddik. Ez a terilethatar.

i

A terllethatéar torlése [ 37]

A terllethatar torlédik.

A terllethatarok rogzitéséhez kapcsolodo szordkerethelyzet kivalasztasara
szolgal6 parbeszédablak megnyitasa

Megnyilik egy kivalasztas céljara szolgalo parbeszédablak, amelyben
kivalaszthatja, hogy a szorokeret milyen helyzeténél torténjen meg a terilethatar
rogzitése.

¢

A terlilethatdr rogzitésének elinditasa

Elinditja a terlilethatér rogzitését a kivalasztott szordkerethelyzetnél.

A terllethatar rogzitésének ledllitasa

Ledllitia és elveti a terllethatar rogzitését a kivalasztott szérdkerethelyzetnél.

A terlilethatdr rogzitésének sziineteltetése

Megszakitja a terlilethatar rogzitését a kivalasztott szérékerethelyzetnél.

&

A terillethatar rogzitésének folytatasa

Folytatja a terillethatar rogzitését a kivalasztott szorokerethelyzetnél, és egyenes
vonalat rajzol a kezdéponthoz, amelynél a régzités sziineteltetve volt.

A terillethatar rogzitésének befejezése

A kivélasztott szérokerethelyzetnél befejezi a teriilethatar rogzitését, és egyenes
vonalat huz a régzités kezd6pontjahoz.

¢

A korlatozas ala tartozé terlletek rogzitéséhez kapcsolddo szordkerethelyzet
kivalasztasara szolgal6é parbeszédablak megnyitasa

Megnyilik egy kivalasztas céljara szolgéld parbeszédablak, amelyben
kivalaszthatja, hogy a sz6rokeret milyen helyzeténél torténjen meg a korlatozas ala
tartoz6 terilet régzitése.
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N2

A korlatozas ala tartozo terllet rogzitésének elinditasa

Elinditja a korlatozas ala tartozd terllet rogzitését a kivalasztott
szorokerethelyzetnél.

2

A korlatozas ala tartozd terilet rogzitésének ledllitasa

Leallitia és elveti a korlatozas ala tartozé terllet rogzitését a kivalasztott
szorokerethelyzetnél.

A korlatozas ala tartozé terlilet rogzitésének sziineteltetése

Megszakitja a korlatozas ala tartozo terilet rogzitését a kivalasztott
szorokerethelyzetnél.

A korlatozas ala tartozo terllet rogzitésének folytatasa

Folytatja a korlatozas ala tartozé terllet rogzitését a kivalasztott
szbrdkerethelyzetnél, és egyenes vonalat rajzol a kezdéponthoz, amelynél a
rogzités szlineteltetve volt.

A korlatozas ala tartozé terlilet régzitésének befejezése

A kivalasztott szorokerethelyzetnél befejezi a korlatozas ala tartozo terilet
rogzitését, és egyenes vonalat huz a korlatozas ala tartozé terilet rogzitésének
kezdbpontjahoz.

@

A bejart terUlet rogzitésének inditasa [—> 51]

A funkcios szimbdlumok csak akkor jelennek meg, ha kikapcsoltak a SECTION-
Control alkalmazast, és On nem rendelkezik munkahelyzet-szenzorral.

A megmiivelt terlilet megjelolésének megszakitasa

i

AN

-

A SECTION-Control izemmddjanak megvéltoztatdsa [ 57]

A SECTION-Control megvaltoztatja az lizemmddot.

A fordulésav megmiivelése [ 52]

A szimbdlum nem aktiv, mivel hianyzik egy terilethatar.

g R

A fordul6sav megmiivelése [ 52]

Eléhiv egy olyan maszkot, ahol definiélni tudja a forduldsévot.

Tv

AB-vonal kitlizése [— 39]
A zaszlok pontos kinézete az aktivalt vezetési madtdl fligg.

Megtorténik az AB-vonal A pontjanak kitlizése.

0

Vezetbvonalak torlése [ 44]

Harom masodpercig tartsa lenyomva a funkciégombot.
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Funkciés Funkci6/Tovabbi informaciokat tartalmazo fejezet
szimbdlum
A vezet6vonalak torlédnek.
g g A munkamaszk megjelenitésének megvaltoztatdsa
A teljes terilet megjelenik.
IS Megjelenik a jarm(i kornyezete.
d T
@ > A képerny6n két nézet kdzott lehet atvaltani: ,Tényleges kijuttatasi térkép” és
< dil ,Megmiivelt teriiletek” [ 57]
N A vezetési modot kivalasztasa [— 47]
Megjelenik a vezetvonalak konfiguralasara szolgalé maszk.
DID Masik AB-vonal kitlizése [—> 49]
Es

A pontos kinézete az aktivalt vezetési modtol fligg.

Menetirany felismerése [ 28]

A feltételezett menetirdny megvéltozik.

Tovabbi funkciok:
= A vezet6vonalak koz6tti tavolsag beallitasa [— 45]
= A vezet6vonalak intervallumanak beallitasa [ 45]
= Agyas mod bedllitasa [-> 46]
= Paraméterek a TRACK-Leader AUTO® modulhoz [-> 105]

.c
.
-\

A 3D nézet aktivalasa

A 2D nézet aktivalasa

w

Akadalyok rdgzitése [-> 55]

Megjelenik az akadalyok rogzitését tartalmazé maszk.

Ha ez a nyil jelenik meg, a rendszer azt feltételezi, hogy a jarmi elére halad. [~
28]

Megnyomasaval a feltételezett menetirany megvaltozik.

c|] ®

Ha ez a nyil jelenik meg, a rendszer azt feltételezi, hogy a jarmi hatrafelé halad. |
- 28]

Megnyomasaval a feltételezett menetirdny megvéltozik.

Vezetbvonalak eltolasa [ 44]

(3 masodpercig lenyomva tartva)
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Funkciés
szimbo6lum

Funkci6/Tovabbi informaciokat tartalmazo fejezet

Megjelennek a referenciapont kijel6lésére [ 31] és a GPS-jel kalibralasara [~

32] szolgald funkcids szimbolumok:

A TRAMLINE-Management izemmadjanak megvéltoztatasa [~ 77]

A TRAMLINE-Management megvaltoztatja az izemmédot.

MveldUt eltolasa a kdvetkezé athaladasnak megfeleléen [— 78]

Mveldut eltolasa az el6z6 athaladasnak megfeleléen [— 78]

AB-vonal TRAMLINE-Management szerinti invertalasa [-> 78]

V13.20190214
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A kezelés alapjai

Els6 lizembevétel

5 A kezelés alapjai
5.1 Elsé lizembevétel
Eljarasmod 1. Inditsa el a terminalt.
2. Akivalasztasi meniben érintse meg a kdvetkez6 ikont: a
= A TRACK-Leader alkalmazas megjelenik a fképerny6n:
TRACK-Leader
bl = o
Navigacio Meméria Beallitasok
5.2 Navigacié inditasa

Lehetséges problémak

5.2.1

Eljarasméd

30302432a-02-HU

Két mddszer van a navigacio inditaséara:
= A TRACK-Leader alkalmazasbdl. [ 25]
= Az ISOBUS_TC alkalmazashdl, ha ISO-XML feladatokkal dolgozik. [-> 28]

Ha a navigaciot nem tudja inditani, mert az inditasi maszkban ez a szlirke szin(i ikon jelenik meg
, akkor a kdvetkezd okok j6hetnek szoba:

= Tul koran kisérelte meg elinditani a navigaciét. A vezérlé szamitogép ujrainditasa vagy
csatlakoztatasa utan a terminalnak szilksége van néhany percre ahhoz, hogy kapcsolatot
létesitsen az 6sszes komponenssel. Ezutan ismét megjelenik a ,Navigacié” nyomdgomb.

= ISO-XML feladat nélkiil dolgozik, de az ISOBUS-TC alkalmazésban az ,Uzemméd” paraméter
beallitasa ,Bévitett”.

« On ISO-XML-feladatokkal dolgozik és nem inditott el egyetlen feladatot sem.

= Atermindlt uj ISOBUS vezérlé szamitogéphez csatlakoztatta a termindl Ujrainditasa nélkil.

= Inaktivalta a ,Kapcsolat az ISOBUS-TC-vel?” paramétert a Tractor-ECU alkalmazasban.
(Hibajelentés: A gép adatai még toltédnek.)

= A prébalicencek egyike lejart: TRACK-Leader vagy SECTION-Control

Inditas a TRACK-Leader-ben - ISOBUS-TC nélkiil

M Ha ISOBUS vezérlé szamitégéppel dolgozik, annak folyamatosan csatlakoznia kell az ISOBUS-
ra.

M Ha ISOBUS vezérlé szamitogép nélkil dolgozik, aktivalnia kell a vezérlé szamitogépet a Virtual
ECU alkalmazasban. Tovabbi informaciokat a terminal lizemeltetési Utmutatéjaban olvashat.

M ,Standard” értékre allitotta az ISOBUS-TC alkalmazas ,Uzemmaod” paraméterét.

1. 6 - Nyissa meg a TRACK-Leader alkalmazast.

V13.20190214 25
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= Akovetkez6 maszk jelenik meg:

B &

Navigacio Meméria Beallitasok

= Ha a ,Navigaci¢” helyett a ,...” szdveg jelenik meg, akkor valamelyik eléfeltétel nem telesdil.

A pontos ok megallapitdsahoz érintse meg az ikont.

2. Erintse meg a ,Memoéria” pontot.
= Megjelenik a ,Memoria” maszk: [-> 81]

3. Most el kell déntenie, hogy el6szdr kivan-e megmiivelni egy terliletet, vagy egy olyan terlileten
kivan dolgozni, amelynek a terllethatarat mar rogzitette. Vélassza ki a kévetkezé lehetdségek
egyikét, és olvasson tovabb a 8. |épéstdl.

4. a) lehetéség: Ha Uj terlletet kivan megmdivel, gondoskodnia kell arrél, hogy régebbi felvételek
ne legyenek a memariaban. A megnyitott felvétel elvetéséhez érintse meg az i :
felvétel ezzel az SD kartyarél nem torlédik.)

= A maszkban nem jelenik meg teriilet.

pontot. (A

5. b) lehetéség: Ha olyan tertiletet kivan megmiivelni, amelynek adatai SD kartyan talalhatdk,

érintse meg az e ikont, és toltse be az adatokat az SD kartyardl.
= A maszkban megjelenik a betdlt6tt tertilet.
= Betdlt6tt teriiletek esetén két lehetdség kozll valaszthat:

6. b1) lehetéség: A munkat az adott teriileten szeretné folytatni - olvasson tovabb a 8. Iépéstél.

7. b2) lehetéség: Uj miivelést kivan végezni a teriileten, csak a terillethatarra van sziiksége.

U

Erintse meg az

8. '9 - Hagyja el a ,Meméria” maszkot.
= Megjelenik az alkalmazas kezddoldala.

9. i - Inditson Uj navigaciot.

ikont a bejart teriiletek toriéséhez.
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= Megjelenik a munkamaszk. Csak a jarm(i ikonjat tartalmazza, vagy kiegészitésképpen a
betdltdtt terilethatarokat és a bejart terilet adatait is - a korabban betdltott adatoktél
fuggden.

= Ha a képernyd kdzepén megjelenik az " ikon, akkor nincsen kapcsolat a GPS-
vevével, és On nem tud tovabb dolgozni. Csatlakoztasson egy GPS-vevét, és konfiguralja
azt.

10. A munkamaszkban megjelend informaciokrol ebben fejezetben tajékozodhat: Informaciok a
munkamaszkban [-> 17]

11. A kdvetkez6 teenddkrél ebben a fejezetben tajékozddhat: Kezelési folyamatok [ 9]

5.2.2 Shape fajlokkal az ISOBUS-TC alkalmazasbdl
Akkor hasznalja ezt a mddszert, ha az ,ISOBUS-TC” alkalmazast standard Gizemmodban miikddteti.
Eljarasmod M Ha ISOBUS vezérlé szamitégéppel dolgozik, annak folyamatosan csatlakoznia kell az ISOBUS-
ra.

M Ha ISOBUS vezérlé szamitdgép nélkiil dolgozik, aktivalnia kell a vezérlé szamitdgépet a Virtual
ECU alkalmazasban. Tovabbi informaciokat a terminal izemeltetési Utmutatéjaban olvashat.

M ,Standard” értékre allitotta az ISOBUS-TC alkalmazas ,Uzemmaod” paraméterét.

1. Aktivaljon egy teriiletet az ,ISOBUS-TC” alkalmazasban. Ennek mikéntjérél az ISOBUC-TC
Uzemeltetési utmutatojaban olvashat.

2. g - Nyissa meg a TRACK-Leader alkalmazast.
= Megjelenik a munkamaszk az ISOBUS-TC-ben elmentett 6sszes terliletadattal:

DRLDE oem IO SEERINKLY
i=9jor
ek

o
$ B |

o SR |

= Ha a munkamaszk nem jelenik meg, akkor bizonyos el6feltételek nem teljesiiltek.
= Ha a munkamaszkon zdlddel jelolt megmiivelt terliletek jelennek meg (az utolsé

hasznalatbdl), torélje azokat a ,Memaria” maszkon a nyomaégombbal.

= Ha a képerny6 kozepén megjelenik az &0 ikon, akkor nincsen kapcsolat a GPS-
vevével, és On nem tud tovabb dolgozni. Csatlakoztasson egy GPS-vevét, és konfiguralja
azt.

3. A munkamaszkban megjelend informaciokrdl ebben fejezetben tajékozddhat: Informaciok a
munkamaszkban [=> 17]

4, Akodvetkezd teendBkrdl ebben a fejezetben tajékozddhat: Kezelési folyamatok [-> 9]
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5.2.3

Eljarasmod

5.3
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Egy ISO-XML-megbizassal
Akkor hasznalja ezt a mddszert, ha az ,ISOBUS-TC” alkalmazast bévitett izemmaddban mikodteti.

M Ha ISOBUS vezérlé szamitégéppel dolgozik, annak folyamatosan csatlakoznia kell az ISOBUS-
ra.

M Ha ISOBUS vezérlé szamitdgép nélkiil dolgozik, aktivalnia kell a vezérlé szamitdgépet a Virtual
ECU alkalmazasban. Tovabbi informaciokat a terminal izemeltetési Utmutatéjaban olvashat.

M ,Bovitett” értékre allitotta az ISOBUS-TC alkaimazas ,Uzemmdd” paraméterét.

1. Inditson el egy feladatot az ,ISOBUS-TC” alkalmazasban. Ennek médjara vonatkozdan olvassa
el az ISOBUC-TC uzemeltetési Utmutatéjat.

2. g - Nyissa meg a TRACK-Leader alkalmazast.
= Megjelenik a munkamaszk az ISO-XML feladat valamennyi adataval:

DRLDE oem IO SEERINKLY
=708

I |

|

! @

o SR |

= Ha a munkamaszk nem jelenik meg, akkor bizonyos el6feltételek nem teljesiiltek.

= Ha a képemys kozepén megjelenik az <D ikon, akkor nincsen kapcsolat a GPS-
vevével, és On nem tud tovabb dolgozni. Csatlakoztasson egy GPS-vevét, és konfiguralja
azt.

3. A munkamaszkban megjelend informaciokrdl ebben fejezetben tajékozddhat: Informaciok a
munkamaszkban [-> 17]

4. Akdvetkezd teenddkrdl ebben a fejezetben tajékozodhat: Kezelési folyamatok [— 9]

Menetirany felismerése

Annak érdekében, hogy a rendszer fordulaskor és hatrameneteknél hibatlanul miikodjon, a
menetiranyt is javasolt figyelembe venni.

Amig eldrefelé halad a terlleten, a képernyén helyesen jelenik meg a gép és a szakaszok

kapcsolasa is helyes lesz @ @ Hatramenetnél @ azonban a rendszer kétféleképp
mukodhet:
= Ha a menetiranyt a rendszer nem veszi figyelembe, a terminal iranyvaltas utan is ugy veszi,
hogy a jarm{ el6refelé halad. A jarmi ilyenkor 180°-kal elforditva lesz lathaté a képernydn.
Ennek kdvetkeztében a szakaszok rossz helyen talalhatok és bizonyos esetekben a kapcsolasuk

is helytelen lesz. @

= Ha arendszer figyelembe veszi a menetiranyt, megvaltozik a GPS nyil szine és iranya. @
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Az iranyvaltas el6nyei

A menetirany figyelembe vételére a kdvetkezd lehetdségek allnak rendelkezésre:
= Menetirany-érzékeld a traktorban. Az iranyjelet az ISOBUS tovabbitja és a terminal felismeri azt.
= Akormanyzas menetiranyjele.
= Félautomatikus menetirany-felismerés a GPS-jel alapjan.

Félautomatikus menetirany-felismerés

Ha a ,Menetirany-felismerés” [ 88] paraméter aktiv, a terminal bekapcsolasa utan meg kell
gy8zddnie a felvett menetirany helyességérdl.

A rendszer a jarmi els6 megmozduldsakor feltételezi, hogy el6re halad. Ezutdn minden egyes
iranyvaltoztatast ehhez igazit.

Ezért kdzvetlenul a navigacio inditdsa utan nagyon fontos ellendrizni, hogy a rendszer helyesen
ismerte-e fel a menetiranyt. Erre kiildndsen akkor van sziikség, ha a jarmii a navigacié inditasakor ill.
elétte hatrafelé halad, vagy még nem rendelkezik megfelelé GPS-vétellel.

A menetiranyt legkés6bb a rendszer Ujrainditasakor ismét ellendrizni kell.

Eljarasméd 1. Inditson el egy 0j navigaciot.
= A jarm( szimbolum feletti nyil az aktualisan eléiranyzott menetiranyt mutatja.
A \4
)

- Ajarmii el6re halad; = - Ajarmi hatrafelé halad.

Gl
2. Erintse meg a o ikont a elGiranyzott menetirany megvaltoztatasahoz.

3. Amikor a termindl irAnyvaltast észlel a GPS-jel alapjan, megvaltozik a kijelzett menetirany.

54 DGPS kalibralasa

A DGPS jelentése "Globalis pozicionalérendszer differenciéljellel*.
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Mikor kalibraljon?

Problémaleiras

A probléma megoldasa

5.4.1

30
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Az, hogy a jelet mikor kalibralja, attél fugg, hogy melyik jelet hasznalja:
= Ha a GPS-t korrekcios jel nélkiil hasznalja, akkor a GPS-jelet minden munkakezdés elétt be kell
kalibralnia.
Ezt minél pontosabban végzi el, annél pontosabban fog miikédni a rendszere. llletve forditva,
minél pontatlanabb a GPS-kalibralas, annél pontatlanabbul tudja a rendszer megallapitani a
jarmd poziciéjat.
= RTK korrekcios jel hasznalatakor nem kell sem a referenciapontot beallitani, sem pedig a GPS-

korrigélja.

A nap folyaman a Féld forog, és a miiholdak pozicidja az égen megvaltozik. Ezaltal eltolédik egy
adott pont szamolt pozicioja. Az eltolddas révén a pozicio egy bizonyos idé utan mar nem aktualis.

Ez a jelenség a csuszas, ami azonban csdkkenthetd.

Ennek Onre nézve az a kivetkezménye, hogy az egy napon létrehozott dsszes teriilethatér és
vezetdvonal mar néhany 6ra utan némileg eltolodik.

A kévetkezd lehetdségek vannak a csuszas kiegyenlitésére:

= Az RTK-rendszerek hasznalataval.

= A referenciaponttal - a referenciapont beallitasaval és a GPS-jel kalibralasaval minden
munkakezdés elétt. Ingyenes lehetdség olyan gazdalkoddk szdmara, akik EGNOS, WAAS vagy
egyéb olyan DGPS-jellel dolgoznak, melynek pontossaga kb. +/- 30cm.

= Révidtavon a vezetévonalak eltolasaval is lehetséges.

= Korrekcids jel hasznalataval. Ez a GPS-szolgaltatok dijkételes szolgaltatasa. Ez csak egy
nagyon pontos GPS-vevével egyiitt hasznalhatd. A GPS-jel rendszeres idékdzonként
automatikusan Ujrakalibralodik.

Miért van sziikség a referenciapontra?

A referenciapont segitségével 6ssze tudja hasonlitani a tényleges GPS-koordinatakat a tarolt GPS-
koordinatakkal, és kiegyenlitheti az esetleges csliszasokat (eltolédasokat).

A GPS-jel kalibralasahoz egy fix pontra van szlikség a foldon. Az ugynevezett referenciapontra. A
GPS-jel kalibralasakor a referenciapont mentett koordinatai dsszehasonlitasra és 6sszehangolasra
keriilnek az aktudlis koordinatakkal.

1A D

llel: Jobbra - élkdil

/ﬂ} \

Balra - teriilet kalibralt GPS-je

Ha nem allitja be a referenciapontot és a GPS-jelet nem kalibralja be mindig munka elétt, akkor az
alabbi torténik:
= Aterilethatar, a vezetévonalak stb. mentett GPS-koordinatai eltérnek a valddi pozicioktol.
« Ezaltal On nem tudja megmunkalni a teriilet egyes részeit, mivel azok a GPS szerint a
tertilethataron tul esnek.
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A maximalis pontossag eléréséhez:
1. Minden tertiletnél tlizzon ki egy referenciapontot az els6 megmunkalas soran

2. Kalibrélja a GPS-jelet, mielétt olyan teriletet munkélna meg, amelyhez mér van kit(iz6tt
referenciapont.

3. Ha aterilet tul nagy, és sok 6ran keresztlil fogja mivelni, akkor kdzben kalibrélja a GPS-jelet.

5.4.2 Referenciapont kitlizése

A referenciapont kitlizésekor a GPS-vevd koordinatai dontéek. Mivel nem akarja a GPS-vevét
minden esetben leszerelni, a jarminek mindig ugyanazon a helyen kel &llnia. igy a GPS-vevé is
ugyanazon a helyen van.

A referenciapont bedllitdsakor egy fix pontra van sziiksége, amelynek a pozicidja idével sem valtozik.
Példaul egy fa, egy hatarké vagy egy csatornafedél.

Azért van szliksége erre a pontra, hogy a GPS-jel késébbi kalibralasakor a traktort pontosan
ugyanerre a helyre tudja allitani.

Adatveszteség hianyz6 referenciapontnal
Ha a referenciapontot a jovében nem tudja megtalaini, a rogzitett adatok hasznélhatatlanna valnak.

o Minden terilet esetében mindig jegyezze meg a referenciapont pontos poziciéjat!

Az alabbi abran a traktor egy lehetséges helyzete lathatd a referenciapont kitlizésekor:

Traktor a referenciapont kitlizésekor

. GPS-vevd a traktorkabin tetején < Areferenciapont pozicioja

@ A GPS-vevd és az Ut szélén lévd pont kozotti @ A GPS-vevé és az Ut szélén lévo pont kozotti
tavolsag az X-tengelyen tavolsag az Y-tengelyen

---Vonal afix pontbél az Uton keresztil

Eljarasméd ™ On a teriiletet elészér munkalja meg.

1. Talaljon egy fix pontot a teriiletre tdrténd rahajtaskor. Példaul egy fa, egy hatarké vagy egy
csatornafedél.
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2. Huzzon egy vonalat ebb6l a pontbdl arra az utra, amelyen a jarmd all
3. Alljon a jarm(i mindkét els6 kerekével a vonalra.

4. Jegyezze fel a fix pont és a jarm{ kdzotti tavolsagot. Ezt a tavolsagot a GPS-jel kalibralasakor is
tartania kell.

5. Inditson el egy 0 navigaciot.
6. Erintse meg egymas utan a kdvetkezd ikonokat:

R

= Aképernydn megjelenik egy "R" és egy pont, ami a referenciapontot jeldli a teriileten. A
pont a nyil alatt talalhaté.

= Ezzel kitlizte a referenciapontot.

543 GPS-jel kalibralasa

A GPS-jel kalibrélasakor a GPS-vevinek pontosan azon a helyen kell lennie, mint a referenciapont
kitlizésekor.

@ @ ©

——)--
14 ;

A referenciapontra vonatkoztatott GPS-vevé pozicioja a GPS+jel kalibralasakor

>« Areferenciapont pozicioja
R GPS-vevd a traktorkabin tetején
Mikor kalibraljunk? A GPS-jelet az alabbi esetekben kell kalibralnia:

= Minden munkakezdés el6tt.
= Ha azt észleli, hogy On egy miivel8iton halad, a képernyén azonban eltérés lathato.

Eljarasmod M A terlilethez tartozik referenciapont.
1. Menijen arra a helyre, ahol a referenciapontot kitlizte.

2. Allitsa a jarm(ivet mindkét elsé kerekével arra vonalra, melyet a referenciapont kittizésekor
huzott. A traktornak ugyanabban a szogben kell allnia, mint a referenciapont kitlizésekor. Az Ut
szé&lén 1évé fix pont tavolsaganak ugyanakkoranak kell lennie, mint a referenciapont kitlizésekor.

3. Erintse meg egymas utan a kdvetkezd ikonokat:

4
000 =5?>= D@
> > &

= Megjelenik egy ablak, amelyben lathatd, hogy a jel az utolsé kalibralds 6ta hany méterrel
csuszott el.

= A GPS-jelet On kalibralta.
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5.6
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A kezelés alapjai

A GPS-jel mindségének ellenérzése

A GPS-jel minéségének ellenérzése

Minél jobb a GPS-jel, annal pontosabb és kiesés-biztosabb a TRACK-Leader munkéja. A GPS-jel
mindsége tobb faktortdl is fligg:

= a GPS-vevé tipusa;

= a foldrajzi hely (bizonyos vilagrészeken a korrekciés miiholdak nem érhetdk el);

= helyi arnyékolasok a terlileten (fak, hegyek).

@—‘ DGPS
e I

Informécié a munkamaszkban

@ A GPS-jel aktualis mindsége @ Oszlopgrafika

oszlopot lat, annal jobb a kapcsolat.
@ A csatlakoztatott miiholdak szama

A GPS-jel minésége

Mindség Leiras

RTK fix Legnagyobb pontosség.

RTK float Kb. 10 - 15¢cm nyom-nyom pontossag, TerraStar-C.

DGPS GPS korrekcios jellel. GPS-vevétdl és konfiguraciotdl fliggéen: WAAS,

EGNOS, GLIDE vagy mas.

GPS Gyenge és pontatlan jel.
INV Nincs GPS-jel. A munkavégzés nem lehetséges.
Terulethatar

On kijelolheti a teriilethatart annak érdekében, hogy a rendszer a teriilet kdrvonalat felismerje. A
terllethatar a terlletet korllvevé piros vonalként jelenik meg a képernydn.

A terilethatar kijeldlése nem kételezd. A terilethatar alkalmazasanak azonban van néhany elénye:
= Meghatarozhatd a teljes foldtertilet és a megmdivelt terilet.
« A terminal figyelmezteti Ont, ha kézeledik a teriilet hatarahoz.
= Csak akkor jelenitheté meg fordulésav a képernydn, ha rendelkezésre all a terlilethatar.
= Aterllethatér rendelkezésre allasakor a terleten kivili szakaszok automatikusan
kikapcsolhatdk. Ez kiilondsen a nagy munkaszélességl permetez6knél hasznos.

A terllethatér kijel6lésére tobb lehetdség is van:
= Kozvetleniil a terminalon: [— 34]

— Munkagéppel végzett munka kdzben.
— Utblagos mérés egy terllet-korbejaras alkalmaval.
— Aterlilet traktorral vagy mas jarm(vel (quad) torténé korliljarasa alatt.

= Aterilethatar importja: [ 37]
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- Import foldmérési adatokbdl Shape-formatumban.
- Import korabbi TRACK-Leader rogzitésekbdl.

- Import a PC-n megrajzolt terilethatarokbdl.

Teriilethatar rogzitése munka kozben

A terillethatar munka kdézben trténé rogzitéséhez a kdvetkezéképpen kell eljarnia. Minél
pontosabban jar el a kortljaras létrehozasakor, annal pontosabb lesz a terlilethatarnal a szakaszok
kapcsolasa.

M Egy vezérlé szamitogép csatlakoztatva van, és a gépelrendezés helyes.
1. Inditson uj navigaciot.

2, - Vélassza ki, hogy a menetir&nytdl és a terilet oldalaitdl fliggéen a szérokeret melyik

3. - Hagyja jova.

4, el _ Inditsa el a terllethatar rogzitését.

5. Jarja kérbe a terliletet.
6. K} — Szakitsa meg a régzitést, ha példaul specialis vezetési mandverek megtétele valik
szilkségessé.

= Vezetés kozben a rdgzités megszakitasanak ideje alatt a terminalon egy bevonalkazott
vonal jelenik meg.

Q - Folytassa a rogzitést.
= A terminal hiz egy egyenes vonalat a két pozicio kozott: amelyen a rogzitést sziineteltette,
illetve amelyen a rogzitést folytatni kivanja.

8. Folytassa a rogzitést.
= Figyeljen arra, hogy a termindl a rogzités befejezésekor egy egyenes vonalat hiizzon az
aktudlis poziciotdl a rogzités kezdépontjghoz.

9. \b - Fejezze be a terilethatar rogzitését.
= Aterminal hiz egy egyenes vonalat az aktudlis pozicidbol a rogzités kezdSpontjahoz.
= Aterilethatar rogzitése megtortént.

= A terllet dsszterilete a navigacios maszkon belill jelenik meg.

A teriilethatar kijelolése koriiljarassal

Ha a terlilethatart kozvetlenil a termindlon szeretnénk kijel6ini, akkor a terlletet kordl kell jarni. Minél
pontosabban torténik a korlljaras, annal pontosabb lesz a hatarnal a szakaszok kapcsolasa.

A GPS-jel pontossaga nagyon fontos:

» Ha Onnek lehetsége van, akkor hasznaljon minél pontosabb GPS-jelet, pl. RTK jelet.
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= Ha DGPS-t hasznal, akkor kalibralja a GPS-jelet 15 percenként. Szakitsa meg ehhez a rogzitést

( @ ikon), és menjen a referenciaponthoz. A kalibralas utan menjen vissza arra a pontra,
ahol abbahagyta a rogzitést.

Alapeset - ISOBUS vezérl6é szamitogép és SECTION-Control nélkiil
Eljarasmod igy jarja koriil a teriiletet, ha ISOBUS vezérlé szamitogép és SECTION-Control nélkiil dolgozik:
M A Virtual ECU alkalmazasban mar kivalasztotta a hasznalt gép virtualis vezérlé szamitogépét.
1. Inditson Uj navigaciot.

2. Ha RTK nélkil dolgozik, tizze ki a referenciapontot vagy kalibralja a GPS-jelet.
= A kovetkez6 képet fogja latni:
iﬂﬂﬂlv-nllol_l

0.0 km/h

0.00 ha

@ - Ezt a funkciés szimbélumot megnyomva értesitheti a terminalt arrol, hogy a gép
dolgozik. Ha a gépre (vagy a traktorra) munkahelyzet-szenzor van felszerelve, amely
konfiguralva van a gépprofilban, akkor ez az ikon nem jelenik meg. Ebben az esetben a terminal
automatikusan felismeri, hogy a gép dolgozik.

3.

4. Kapcsolja be, illetve allitsa munkahelyzetbe a gépet.

5. Jarja koril a teriletet. Ekdzben prébaljon a gép kiilsé részével kdzvetlenll a terllet szélén
haladni. Ha gy talélja, hogy a munkaszélesség nem egyezik a gép szélességével, alljon meg,
és korrigalja a ,Munkaszélesség” paramétert a Virtual ECU-ban. A terlilet kérilljarasanak idejére
a paraméter valamivel nagyobbra is allithatja, majd ezutan a terlilet szélétdl allandé tavolsagra
haladhat.

= Az els6 centiméterek utan lathatja, hogy a képernyén a jarmivet jeldl6 ikon mogott a terilet

z0ld szinnel jelenik meg. A zold szin a megmiivelt teriiletet jelzi:
iﬂﬂﬂlv-nllol_l

8.0 km/h DePs

o
0.00 ha =il

6. Jarja korll a teljes teriletet.

7. Ha végigjarta a teriletet, alljon meg.
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= A korlljaras vonalanak énmagaban zarodnia kell:

mﬁm Parallel_1 . @
(3| @
) |
- Ed|
ol
e il [ B | €3
8. - Ezt a funkcios szimbdlumot megnyomva jelélheti ki terlilethatart a zolddel jeldlt terilet

kordl.
=> A navigacios képernydn a terilet koril egy piros vonal jelenik meg. Ez a terilethatar.
= A szamlald részben most mar megjelenik a kiszamolt terilet.

= Mivel On a teriilethatar kdzelében tartézkodik, a terminal sipolni kezd, és a képernyén
megjelenik a kdvetkez6 figyelmeztetés: ,Teriilethatar”.

Az igy létrehozott teriilethatart On elmentheti.

A teriilet koriiljarasa SECTION-Control segitségével

Ha On SECTION-Control alkalmazassal dolgozik, akkor az eljaras szinte teljesen megegyezik az
alapesetben leirtakkal.

Fontos:
= Egy ISOBUS vezérlé szamitdgépnek csatlakoztatva kell lennie.

®»,®@
= A és funkciés szimbélum helyett az & ikon lesz Iathato. Az alapesetnél leirt

folyamat 3. 1épésében ezzel kell majd aktivalnia a SECTION-Control automatikus médot. A
megmiivelt terilet kijeldlése automatikusan torténik, mihelyt a gép dolgozni kezd.

Terllet koriljarasa ISOBUS-TC alkalmazassal

Ha standard izemmaodban hasznalja az ISOBUS-TC alkalmazast, mindig létre kell hoznia és
aktivalnia kell egy terliletet az ISOBUS-TC alkalmazasban, miel6tt az itt leirt alapveto eljarast
kdvetne.

A teriilet koriiljarasa traktorral, quaddal vagy mas jarmiivel, gép nélkiil
Sok esetben elényds, ha a tertiletet olyan jarm(ivel jarjuk kortl, ami nem vontat gépet.

Fontos:
= Aterminalt és a GPS-vevét fel kell szerelni a jarmre.
= Ajarmiihoz létre kell hozni egy virtualis vezérl§ szdmitdgépet a Virtual ECU alkalmazésban.
Ehhez adja meg nagy pontossaggal a GPS-vevd poziciojat és a munkaszélességet.
= A fél munkaszélesség a jarm( kdzepe és a terlilethatar kdzott mért tavolsagnak felel meg.
Tartsa ezt a tavolsagot a teljes tertlet korlljarasa kozben.
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Terulethatar importalasa

A terUlethatér kilsé programbdl is importalhato. Ez lehet olyan régebbi terlilethatar, melyet egy masik
termindllal hozott 1étre, vagy lehetnek egy foldmérési hivatal adatai is. A forrds nem lényeges. Csak
az a fontos, hogy a hatar megrajzolasa nagyon pontos legyen.

A fajlnak a kdvetkez6 tulajdonsagokkal kell rendelkeznie:
= Fajlformatum: shp
= Standard: WGS84

Ha Shape fajlokkal dolgozik, olvassa el ezt a fejezetet: Ha standard (izemmddban hasznalja az
ISOBUS-TC alkalmazast [ 11]

Teriilethatar torlése

1. Erintse meg kb. 3 masodpercig a kivetkezd funkcidgombot:
= Az aldbbi Uzenet jelenik meg: "Torli a terilethatart?"

2. "lgen" - Hagyja jova.

= A teriilethatar torl6dik.

A korlatozas ala tartoz6 teriiletek rogzitése

Amennyiben az On teriiletén mindig kikeriilendé akadalyok talalhatok, beallithat korlatozas ala
tartozo terileteket.

A korlatozas ala tartozo terlletek régzitéséhez ugyanugy kell eljarnia, mint a tertlethatarok esetében.
M Rogzitette a terllet hatarait, és szeretne rogziteni egy korlatozas ala tartozo teriletet.

™ On a teriileten belill tartozkodik.

1. - Vélassza ki, hogy a menetiranytdl és a terilet oldalaitdl fliggéen a szérokeret melyik

2. - Hagyja jova.
®

4, Jarja korbe a terlletet, amelyet rogziteni szeretne.

&

5. — Szakitsa meg a rogzitést, ha példaul specialis vezetési mandverek megtétele valik
szilkségessé.
= Vezetés kdzben a rogzités megszakitdsénak ideje alatt a terminalon egy bevonalkazott
vonal jelenik meg.

<_ Folytassa a régzitést.
= Aterminal hiz egy egyenes vonalat a két pozicid kozétt: amelyen a rogzitést szineteltette,
illetve amelyen a rogzitést folytatni kivanja.

- Inditsa el a korlatozas ala tartozd terilet rogzitését.

7. Folytassa a rogzitést.
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= Figyelien arra, hogy a terminal a régzités befejezésekor egy egyenes vonalat hizzon az
aktudlis poziciotdl a rogzités kezdépontjahoz.

A2 2

8. - Fejezze be a korlatozas ala tartozo terllet rogzitését.
= A terminal hiz egy egyenes vonalat az aktuélis poziciobdl a rogzités kezdépontjahoz.

= A korlatozas ala tartozé terllet rogzitésre keriilt.

= Akorlatozas ala tartozo terillet a teriilet 6ssztertiletébdl kivonasra kertil. Csak a megmdiivelendd
terllet kerill megjelenitésre.
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Vezetbvonalak hasznalata a parhuzamos vezetéshez

6 Parhuzamos vezetés a TRACK-Leader segitségével
6.1 Vezetévonalak hasznalata a parhuzamos vezetéshez

A vezetévonalak olyan parhuzamos vonalak, melyek a képernydén megjelennek. Ez segiti Ont a
tertilet parhuzamos nyomokkal valé megmunkalasaban.

A terminalon megjelené elsé vezetévonal neve AB-vonal. A képerny6n leggyakrabban az A és B
betik jel6lik. Minden tovabbi vezetévonal kiszdmitasa és berajzolasa az A-B vonal alapjan torténik.

Az AB-vonal helyzetének mentése a terileten torténd elsd athaladaskor torténik, -amit manualisan
kell végrehaijtani. A terminal hasznalata az On altal kivalasztott vezetési modtdl fiigg.

Annak érdekében, hogy a megmdvelés iranya minden terileten médosithatova véljon, tobb
vezetdvonalszettet lehet kijeldlni [—> 47]. Minden egyes vezetbvonalszetthez eltérd irdny és mdd
szerint adhaték meg a vezet6vonalak.

Ezenkivll a vezetévonalszettel végzett munkalatok kdzben egy masik vezetdvonalszettet is kijeldlhet
a tertilet kés6bbi megmiivelésének [-> 49] céljara.

Minden irdnyhoz kivalaszthaté egy vezet6vonalszett

6.1.1 Egyenes vezetévonalak
Eljarasméd M Az "Egyenes" vezetési mdd aktivalva. [— 47]

1. Allitsa a jarmiivet a kivant AB-vonal kezdépontjara.

P* i
2. - Tlizze ki az els6 pontot.
= Az A pont megjelenik a képernydn.

= A funkciégombon az elsd z&szl6 zdldre valt:

IR . | 5
L0
[ ‘ D
= —
& [l
0.0 km/h AUTO) DGPS. A
- G Gl BES
3. Alljon 4t a teriilet masik oldalara.
D
4, - Tlizze ki a méasodik pontot.

= A B pont megjelenik a képernyon.

= A funkciégombon a masodik zaszl6 zdldre valt.

= Az A és B pontokat egy vonal kéti 6ssze. Ez az AB-vonal.

= Az AB-vonal mellett jobbra és balra tovabbi vezetévonalak jelennek meg.
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e .. -
1=7/ic)
=

|
¢ ® |
. Lo LD -
6.1.2 ives vezetévonalak
Eljarasméd M A Kor" vezetési mdd aktivalva. [— 47]

1. Allitsa a jarmiivet a kivant AB-vonal kezdépontjara.

2, - Tlizze ki az elsé pontot.

= Az A pont megjelenik a képernyén.

3. Alljon 4t a teriilet mésik oldalara. Ennek soran nem kell egyenes vonalban haladnia.
= Menet kdzben vonal jelenik meg a jarmi mégott a képernydn.

4, H ®. Tlizze ki a masodik pontot.

= A B pont megjelenik a képernyén.
=> Az A és B pontokat egy vonal kéti 6ssze.

5. Az AB-vonal mellett jobbra és balra tovabbi vezetvonalak jelennek meg.

6.1.3 Vezet6vonalak iranytii szerint
Eljarasmod M Az "A+" vezetési mod aktivalva. [ 47]

1. Allitsa a jarmiivet a kivant AB-vonal kezdépontjara.

, >
2. Erintse meg az ikont.
= Ekkor megjelenik egy billenty(izet.

3. Adja meg, hogy a vezetdvonalaknak melyik égtaj iranyaban kell haladniuk. 0° és 360° kézotti
értéket adhat meg.

4, - Hagyja jova.
= Aképernydn tdbb parhuzamos vezetbvonal jelenik meg, melyek mindegyike a megadott
iranyba mutat.

6.1.4 Kombinalt vezetévonal

Az ,A-B és kontur” vezetési médban parhuzamos egyenesekbdl és gorbékbdl allo vezetbvonalat
huzhat.
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Funkcids szim-
bolum

Funkcio

Eredmény

Kijel6li az A pontot.

Megkezdi a kontlr rogzitését.

Kijeldl egy piros pontot, amelyet egy
egyenes vonal k6t 6ssze az utolsé
ponttal.

B
B

Sziinetelteti a kontur régzitését.

Kijeldl egy piros pontot, amelytél
kezdve egyenes vonalat rajzol.

Pfe

Kijeloli az utols6 pontot és befejezi az
AB-vonal rogzitését.

M Az ,A-B és kontur” vezetési mod aktivalva. [ 47]

1. Allitsa a jarmiivet a kivant AB-vonal kezdépontjara.

A

2, | - Tlizze ki az els6 pontot.
= Az A pont megjelenik a képernyén.

3. Hajadon addig egyenesen, amilyen hosszu egyenes vezetévonalra szilksége van.
= Menet kdzben vonal jelenik meg a jarmi mdgott a képernydn.
= A vonal szaggatott és egyenes.

4, & - Fejezze be az AB vonal rogzitését.

= Az

=

ikon helyettaz ¥~ ikon lesz lathato.

= A képernyén megjelenik egy kis piros pont.
= Ekkor gorbét régzithet vezetévonalként.
= Menet kdzben vonal jelenik meg a jarmi mogott a képernydn.

5. Ha Ujra egyenes vonalat kivan rogziteni, érintse meg Ujra az

Iépésben leirtak szerint.

~ ikont, és folytassa a 3.

6. H ®. Vegye fel a masodik pontot a régzités befejezéséhez.
= A B pont megjelenik a képernyén.

= Az A és B pontokat egy vonal koti dssze.

Automatikusan létrehozott vezetovonalak hasznalata

A rendszer a vezetévonalak automatikus felvételére is képes:

= Forduldsavban. [~ 52]
= Aterilet belsejében. Ezt az esetet alabb ismertetjik.

E funkcié hasznalataval gyakran feleslegessé valik az elsé AB-vonal kézi kormanyzassal torténd
felvétele. Helyette kezdettél fogva az automata korményzast hasznalhatja.

V13.20190214

41




Parhuzamos vezetés a TRACK-Leader segitségével

Vezetbvonalak hasznalata a parhuzamos vezetéshez

Miik6dési médja

Eljarasmod

42

MULLER’
ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

Ha a TRACK-Leader alkalmazasban megjelenik egy teriilethatar a képernyén, a rendszer
automatikusan létre tud hozni vezet6vonalakat. Ezek a vezet6vonalak mindig egyenesen és
egymassal parhuzamosan futnak. Az els6 AB-vonal a terilethatar kdzelében elhelyezett két vonalat
0sszeko6td egyenesként kertl létrehozésra. A terlilethatértél vald tavolsag a munkaszélesség fele.

Egyszerre tobb vezetdvonal szett is létrehozasra keriil. Ezutan On dontheti el, melyik vonalakat

kivanja hasznélni. A felesleges vezet6vonal szettek tdrlend6k

A folyamat altalaban a kovetkezd fazisokbol all:

1. Teriillethatar el6készitése: Jarja korbe a terliletet, toltse be a Shape terlilethatart az ISOBUS-TC
alkalmazasba, vagy tdltsdn be egy korabbi terlilethatart TRACK-Leader alkalmazasba.

2. Fordulésav hozzaadasa: [-> 52] Ehhez jeldlje ki a ,Vezet6vonalak automatikus létrehozéasa”

paramétert.
3. Torolje a felesleges vezetévonal szetteket.
4, Valasszon vezet6vonalat a munkavégzéshez.
igy hasznalhatja az automatikusan létrehozott vezetévonalakat:
M On a megmiivelend? teriileten tartozkodik.
M Elinditott egy navigaciot.
M A képernyén megjelenik a terllethatar.

M Vezet6vonalak nem allnak rendelkezésre.

=

2. Allitsa be a ,Minimalis fordul4si sugar” paramétert.

1. - Hozza létre a forduldsavot.

3. Pipélja ki a ,Vezet6vonalak automatikus létrehozasa” pontot.

. D

5. Hagyja j6va a fordulosav létrehozhatasat. Ezt kés6bb még tordlheti.

- Hagyja el a maszkot.

. o -
6. - - Nyissa meg a rendelkezésre allé vezetdvonal szettek listajat.

= Az automatikusan |étrehozott vezetévonal szettek megnevezése ,Forduldsav_(Nr.)".

Vezetévonal szettek ‘ o)

Parhuzamos_1

Fordulésav_1

e 8ES

Fordulésav_2 o=
Fordulésav_3 77
Fordulésav_4 X

7. Most el kell dontenie, melyik vezet6vonal szetteket tartja meg és melyik szetteket torli.

8. Erintse meg kétszer a vezetévonal szettek egyikét.
= Megjelenik a munkamaszk.

N3N

9. 2 4 Nagyitsa ki a nézetet.
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= Megjelenik az attekintés:

10.3 km/h

213.93 ha 212.66 ha

= Az attekintésben két pont lathaté: A és B
10. Ddntse el, hogy az A és B pontok kdzé hizott vonal megfelelé-e egy AB-vonalnak.
11. Ekkor két lehet8ség kozil vélaszthat:

12. a) lehetdség: Amennyiben a vezetévonal nem alkalmas a miivelésre, torélje a vezetévonal
szettet.

13. - Nyissa meg a rendelkezésre &llé vezetévonal szettek listajat.

14, x - Térdlje a vezetdvonal szettet. Mindig az a vezet6vonal szett torlédik, amelyik ki van
jelélve. A kijeldléshez érintse meg egyszer a kivant vezetévonal szettet.

15. b) lehetdség: Amennyiben meg kivanja tartani a vezetévonalat, nevezze at a vezet6vonal
szettet.

16. - Nyissa meg a rendelkezésre allé vezetévonal szettek listajat.

17. f

18. Erintse meg kétszer a kdvetkezd vezetdvonal szettet.

- Nevezze &t a kijelolt vezet6vonal szettet.

B
2 &

19. - Nagyitsa ki a nézetet.

= Megjelenik az attekintés:

10.3 km/h

213.93 ha 212.44 ha

20.Dontse el, hogy az A és B pontok kdzé hizott vonal megfelel6-e egy AB-vonalnak.
21. - Nyissa meg a rendelkezésre allé vezetévonal szettek listajat.

x - It tordlheti a vezetbvonal szettet. Mindig az a vezetévonal szett torlédik, amelyik ki van
jelélve. A kijel6léshez érintse meg egyszer a kivant vezetvonal szettet.

22,
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23.Ismételje meg ezeket a Iépéseket az dsszes automatikusan létrehozott vezetévonal szettre.

6.1.6 Kor alaku vezetévonalak
Eljarasméd M A "Kér" vezetési mdd aktivalva.
1. Allitsa a jarmiivet a teriilet kills8 szélére a kdrkdrds ontéz6 mellé.

N

]
2. | - Tlizze ki az els6 pontot.

3. Kerlilie meg legalabb a tertilet felét.

4, - Tlizze ki a méasodik pontot.

= A képernydn kor alaku vezetdvonalak jelennek meg.

6.1.7 Adaptiv vezetévonalak
Eljarasmod M Az "Adaptiv kontdr manualis" vagy "Adaptiv kontur automata" vezetési mod aktivalva.

1. Allitsa a jarmiivet a kivant AB-vonal kezd@pontjara.

P+
- Tlizze ki az els6 pontot.

3. Alljon 4t a teriilet masik oldalara.
= A nyil ikon mdgétt egy vonal jelenik meg.

PP
&
4, -Az "Adaptiv kontlr manualis" vezetési modban jeldlje meg a fordulasi manévert.

5. Az "Adaptiv kontdr automata" vezetési maddban forduljon meg. A rendszer automatikusan
felismeri, hogy fordul.
= AKkijelzett vonal mellett jobbra és balra Uj vezet6vonalak jelennek meg.

6. Kdvesse az U] vezetbvonalat.

6.1.8 Vezet6vonalak torlése

Barmikor torélheti a vezetdvonalakat és Ujakat hozhat Iétre.
Eljarasmod % ED
1. Nyomja meg a kévetkezé funkciogombok egyikét kb. 3 masodperc hosszan: X

Ex

. A vezetési médtdl fliggden az ikonok eltérd mddon nézhetnek ki.
= Az aldbbi Uzenet jelenik meg: "A vezetévonalakat tordini kell?"

2. "lgen" - Hagyja jova.
= A vezetdvonalak torlédnek.

6.1.9 Vezetévonalak eltolasa

Akkor hasznalja ezt a funkciot, ha a kivant nyomvonalon halad ugyan, a terminalon azonban a traktor
pozicidja a nyomvonal mellett jelenik meg.

Ez a funkci6 csak a kovetkez6 vezetési modokban mikodik:
= Parhuzamos
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6.1.10

Példa

Eljarasmod

6.1.11

Példa

Eljarasméd
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Pérhuzamos vezetés a TRACK-Leader segitségével

Vezetbvonalak hasznalata a parhuzamos vezetéshez

= Kontur

M Elinditott egy navigaciot.

= Megtorténik a vezetbvonalak, a terillethatar és a bejarasok eltolasa.

A vezetdvonalak kozotti tavolsag beallitasa

Alapesetben a vezet6vonalak koz6tti tavolsag megegyezik a munkaszélességgel, de ezt a tavolsagot
On megvaltoztathatja.

A szanto6foldi permetez6gép munkaszélessége = 18 m
On biztos szeretne lenni abban, hogy a miivelet soran nem marad ki semmi.

Allitsa be a "Vonalak tavolsaga" paramétert pl. 17,80 m-re. Ebben az esetben 20 cm &tfedéssel fog
dolgozni (10 cm balra és 10 cm jobbra).

M Elinditott egy navigaciot.

1. - Valtson a "Navigacios beallitasok* maszkra.
=> Megjelenik a "Navigacios beallitasok* maszk.

N

. Erintse meg a "Vonalak tavolsaga" pontot.
= Megjelenik a billenty(izet.

w

. Adja meg, hogy hany méter legyen a tavolsag két vezetdvonal kdzott.

4, - Hagyja jova.
=> Megjelenik a "Navigacios beallitasok* maszk.

[3,]

. Hagyja el a maszkot.

A vezetévonalak intervallumanak beallitasa

Ha a parhuzamos vezetést szeretné alkalmazni minden mésodik vagy harmadik vezet6vonal
hasznalataval, akkor bedllithatja, hogy ezek a vezetévonalak erésebben jelenjenek meg, mint a tdbbi.

A "2-es" szam megadésakor minden masodik vezetévonal vastagon jelenik meg, a "3-as" szam
megadasakor minden harmadik vezetévonal, stb.

M Elinditott egy navigaciot.

1. - Valtson a "Navigacios beallitasok* maszkra.
= Megjelenik a "Navigacids beallitdsok” maszk.

N

. Erintse meg az "Agyas" pontot.
= Megjelenik a billenty(izet.

w

. Adja meg, hogy milyen intervallumban kéri a vastagon megjelend vezetévonalakat.

4, - Hagyja jova.
=> Megjelenik a "Navigacios beallitasok* maszk.

[3,]

. Hagyja el a maszkot.
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Vezetévonalak hasznélata a parhuzamos vezetéshez ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY
Agyas mod beallitasa

Ha az "Agyas" funkciét hasznalja, akkor meghatarozhatja, hogy a megmunkalandé vezetévonalak
jel6lése valtozzon-e a munka soran.

Lehetséges bedllitisok . at')s.zolut —.a Ifezdetbe"n mngeIo.I.t vezetdvonalak mindig megjeldltek maradnak, akkor is, ha egy
masik, nem jelolt vezetévonalat kovet:
- TN
S - ~

\4

,_
=

-

==

= "relativ" — ennél a bedllitasnal minden kiemelés azonnal eltolasra kertil, ha egy korabban meg
nem jeldlt vonalat kdvet:
-~
ML
¥

()
() (]
L)
I ()
*'u— — -
()
() )
L)
| ()
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Vezetévonalak hasznélata a parhuzamos vezetéshez

6.1.12 A vezetési modot kivalasztasa

A vezetési méd donti el a vezetévonalak elhelyezését és azoknak a tertileten vald lefutasat.

Funkciés szimbélum Funkcio

Atvalt a forduldsavra vonatkozd vezetdvonalszetteket tartalmazo
maszkra.

Atvalt a vezetévonalszetteket tartalmazo maszkra.

Kilép a ,Vezetbvonalszettek” maszkbdl, Uj vezetévonalszett
atvétele nélkl.

Kijelol egy alternativ vezet6vonalszettet, mikdzben egy masik is
aktiv.

+ | b B

Uj vezetdvonalszettet hoz létre.

Lehet6vé teszi a vezetévonalszett modositasat.

AL

x Térli a kijeldlt vezetdvonalszettet.

Eljarasméd M Elinditott egy navigaciot.

o5
1. : - Valtson a "Vezet6vonal szettek" maszkra.

= Megjelenik a "Vezetévonal szettek" maszk.

2, iii - Hozzon |étre egy Uj vezetbvonal szettet.
= A "Vezetdvonal szett" maszk a kdvetkezd sorokkal jelenik meg: "Vezetési mod" és "Név".

3. Erintse meg a "Vezetési mod" sort.
= Ekkor megjelenik egy lista.

S

. Valassza ki a kivant vezetési modot.

5. - Hagyja j6vé a kivalasztast.
= Megjelenik a "Vezetévonal szett” maszk.

&)

. Megjelenik a "Vezet6vonal szettek" maszk.

- Hagyja el a maszkot.

oo

. A navigacios ablak aktivalasahoz kattintson kétszer a kivant vezetévonal szettre.
= Az eddig hasznalt vezetvonal szett vezetévonalai eltlinnek.
= Ezzel On megvaltoztatta a vezetési modot, és most megadhat egy (j vezetdvonalat.
= A vezetbvonal szettet barmikor lecserélheti.

Az alabbi vezetési mddok vannak:
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Vezetbvonalak hasznalata a parhuzamos vezetéshez

= "Parhuzamos" vezetési mod
1 N

N
Ebben a vezetési modban a teriletet parhuzamos, egyenes vonalak mentén tudja mévelni.
= ,A-B és kontlr” vezetési mod

Ebben a vezetési modban egy olyan vezetévonalat hozhat |étre, amelynek elsé része egy
kontur, amit egy AB-egyenes kovet.
= ,Kontur” vezetési mod
\ Y c—

Akkor hasznalja ezt a vezetési modot, ha a teriiletet megszakitas nélkuli egyenetlen szél
hatarolja.
= "A+" vezetési mod

Ebben a vezetési médban manualisan megadhatd, hogy mely féldrajzi irdnyban haladjanak a
vezetbvonalak. Minddssze meg kell adni az iranyt fokban (0° és 360° kdzott) és a vezetbvonalak
automatikusan egymassal parhuzamosan fognak futni.

= "Adaptiv kontlir manualis" vezetési mod

1 f
° >
— —

Ebben a vezetési mddban a jarm( Utja minden menetben feliegyzésre kerl. A kdvetkez6
vezetévonal kijeldlése csak fordulas utan torténik. Ez a vonal az el6zé menetben létrejott
nyomvonal pontos masolata.
Minden fordul el6tt meg kell nyomnia egy gombot.

= "Adaptiv kontr automata” vezetési mod
Ez a vezetési mdd ugy miikédik, mint az "Adaptiv kontdr manualis", de a terminél automatikusan
felismeri a fordul6t.
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Pérhuzamos vezetés a TRACK-Leader segitségével

Vezetbvonalak hasznalata a parhuzamos vezetéshez

= "Kor" vezetési mod

Ebben a vezetési modban kor alaku vezetdvonalakat tud kijeldlni, ami lehetévé teszi a kérforgd
ontozéberendezéssel ellatott terliletek megmunkalasat.

= Automatikus vezetévonalak
A vezetési modok helyett egy mésik alternativa is hasznélhaté: a vezetévonalak automatikus
létrehozasa forduldsavokkal végzett munka soran. Tovabbi részleteket itt olvashat: A fordulésav
megmunkalasa [~ 52]

Masik vezetévonalszett munka kozbeni kijelolése

Példaul, mikozben a kivalasztott vezetési mod alkalmazasaval miveli az adott teriletet, a
kés6bbiekben elvégzendé miivelési munkalatok céljara egy masik, eltérd vezetévonalakat hasznalé
vezetési médot jeldlhet ki.

M Elinditott egy navigaciot.

5%
1. E — Valtson at a ,Vezet6vonalszettek” maszkra.

= Megjelenik a ,Vezetévonalszettek” maszk.

i‘io“
— Aktivalja a funkciét vezetévonalszett munka kdzbeni létrehozasdhoz.
= A Vezetvonalszett” maszk a kbvetkezd sorokkal jelenik meg: ,Vezetési mod” és ,Név”.

3. Erintse meg a ,Vezetési mod” sort.
= Ekkor megjelenik egy lista.

4. Valassza ki a kivant vezetési modot.

5. — Hagyja jova a kivalasztast.
= Megjelenik a ,Vezetévonalszett” maszk.

)

6. — Lépjen ki a maszkbdl.
= Megjelenik a ,Vezetévonalszettek” maszk.
7. '@ - Valtson vissza navigaciora.
[B>
e
8. — Hatérozza meg az alternativ vezetési mddhoz tartozd elsé pontot. A zaszlék pontos

kinézete az aktivalt vezetési modtdl fiigg.
=> Az A pont megjelenik a képernydn.

9. A funkciés szimbdlumon az elsd zaszl6 szine zoldre valt.

10. Alljon &t a terilet mésik oldaléra.

11.%® _Tiizze ki a mésodik pontot.

= A B pont megjelenik a képernyén.
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Parhuzamos vezetés a ledsor és a vezetévonal segitségével

Parhuzamos vezetés a TRACK-Leader segitségével MULLER®

ELEKTRONIK
A TRIMBLE COMPANY
= A képerny6n a masodik zaszl6 szine is zoldre valt.
= A rendszer menti az alternativ vezetési modot.

= Az alternativ vezetési modot a ,Vezetbvonalszettek” maszkon keresztil vélaszthatja ki.

Parhuzamos vezetés a ledsor és a vezetdvonal segitségével

A képernyd-ledsor a vezetévonal kdvetésében segit Onnek. Jelzi Onnek, ha az elhagyja a
nyomvonalat, valamint hogy miként tud a nyomvonalra visszatérni.

A képerny6-ledsor aldbbi tipusai léteznek:
= Képernyd-ledsor grafikus modban
= Képernyd-ledsor szdveges médban

A képerny6-ledsor mellett a képernyén egy iranyjelz6 nyil is megjelenik, amely a megfeleld
kormanyzasi iranyt jelzi.

@ YRR 1O
[ N 100000

@- i

of 8
0.0 km/h yey oers 0.0 km/h Aiig) oeps
0.02 ha 0.00 ha KQ_E‘D -llll 0.02 ha 0.00 ha \Y -lIII

Képernyé-ledsor. balra: Széveges méd; jobbra: Grafikus

@ A ledsor iranyjelz6je széveges modban. @ Haromszog
Itt 1athatd, hogy milyen intenziven és melyik
iranyba kell kormanyozni, egy bizonyos
tavolsagon bellil az ideélis pozicié eléréséhez.
Lasd még az ,El6retekintés" paramétert [~

90].
@ Aktualis eltérés a vezetbvonaltdl. @ Az optimalis pozicio jelolése
@ Vezet6vonal Aktualis eltérés a vezetévonaltol
A jarmii optimélis helyzetét mutatja. Minden egyes pont 30 cm tavolsagnak felel
meg.
@ Az iranyt jel6l nyil
@ A GPS vevd pozicidja

A ledsor tipusanak munka kdzben torténé megvaltoztatdsahoz érintse meg az ujjaval a képernyd
felsd részét.

A SECTION-View hasznalata

A SECTION-View a munkaszélesség és a szakaszok sematikus leképzése. A jarmiivet jel6ld
ikonként jelenik meg, és a képerny6-ledsort helyettesiti.
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Pérhuzamos vezetés a TRACK-Leader segitségével

A bejart tertilet rogzitésének inditasa

7.0 km/h
(o)
0.41 ha

ISOBUS vezérlé szamitégéppel: SECTION-View a lablécben és a munkagépet jel6l6 savként

Ha ISOBUS vezérld szdmitdgép nélkil dolgozik, akkor a kijelzést felhasznélhatja segitségként a
szakaszok kapcsolasanal. Ha ISOBUS vezérlé szamitégéppel dolgozik, akkor a szakaszok
kapcsolasa automatikusan torténik. A pillanatnyi allapotukat a szinekrdl ismeri fel.

Szin Ezt kell tennie:

Szirke A rdgzités ki van kapcsolva.

A szakasz alatti terlilet mar meg van munkalva, vagy a jarmd all.

Sarga A rogzités ki van kapcsolva. A szakasz alatti terllet nincs megmunkalva.
Piros Szakasz kikapcsolasa. A rgzités be van kapcsolva.
Kék Szakasz bekapcsolasa. A rdgzités be van kapcsolva.

A bejart teriilet rogzitésének inditasa

Az alabbi esetekben nem kell elolvasnia ezt a fejezetet:
= A SECTION-Control aktivalva van
»  On munkahelyzet-szenzorral rendelkezik

Ha nem hasznélja a SECTION-Control alkalmazast, &s nem rendelkezik munkahelyzet-szenzorral
sem, akkor a szoftver nem tudja, hogy mikor dolgozik a munkagépe (pl. a permetezd) és mikor nem.
Ezért tudatnia kell a szoftverrel, hogy mikor kezdi meg a munkat.

A bejart teriilet rogzitésével lathatja a képernydn, hogy a terllet melyik részét jarta mar végig.

M Elinditott egy navigaciot.

®

= A funkcidégomb megvaltoztatja a formajat;

1. - A munka megkezdésekor rogton inditsa el a rogzitést.

®
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= A megmunkalt terlilet a jarmdvet jel61d ikon mogott z6ld szinnel jelenik meg.

6.5

A fordulésav megmunkalasa

A forduloésavban kitlizhet olyan vezet6vonalakat, melyek a teriilet koriil korbevezetnek.

El6nyok:

« A forduldsavot a teriilet belseje utan tudja megmunkalni. igy a forduldsav megmaivelése utan
nem maradnak permetezészer maradvanyok a kerekeken.

= A SECTION-Control kikapcsolja azokat a szakaszokat, amelyek a teriilet megmdivelése soran a
fordulésavra esnek.

Funk-
ciogomb

A szoftver allapota, ha az ikon megje-
lenik

Ez torténik, ha megnyomja az ikon
melletti funkciogombot

Ly

A fordulésav deaktivalva van, és ennél a
teriletnél még nem lett aktivalva.

A terllethatar még nem lett rogzitve.

Ez nem nyomhat6 meg.

=

Forduldsav nincs aktivalva.

Csak a terilethatar rogzitése utan jelenik
meg.

Behiv egy olyan maszkot, ahol definialni
tudja a fordulésavot.

Most megmunkalhatja a teriilet belsejét.

A SECTION-Control csak a tertilet
belsejét munkalja meg. A szakaszok a
fordulésavon valé athaladaskor
kikapcsolnak.

A parhuzamos vezetés a terlet
belsejében aktivalva van.

A parhuzamos vezetés a fordulésavban
aktivalodik.

=%

Most megmunkalhatja a fordulésavot.

A parhuzamos vezetés a terllet
belsejében aktivaladik.

Eljarasméd

A paraméterek csak egyszer jelennek meg: a forduldsav Iétrehozasakor. Ha tehat olyan teriilethatért

tolt be, amely fordulosavot is tartalmaz, a tertilethatar beallitasait csak a kdvetkezdk szerint tudja

megvaltoztatni:

1.

, B

Az alabbi paramétereket konfiguralhatja:

Paraméterek

- Hozza létre Ujra a forduldsavot.

= "Fordulésav szélessége*
Adja meg itt, hogy a fordulésav milyen széles legyen. Alapértékként megadhatja a legszélesebb
munkagép munkaszélességét, példaul a szantéfoldi permetez6gépét.

= "Vezetévonal-tavolsag"
Adja meg itt, hogy a vezetdvonalak milyen tavolsagban legyenek egymastdl. Ez altaldban a
hasznalt munkagép munkaszélességének felel meg.
»Minimalis fordulasi sugar”

52
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Pérhuzamos vezetés a TRACK-Leader segitségével

A forduldésav megmunkalasa

Hogy a forduldsavban talalhaté egyenesek ne 90°-ban keresztezzék egymast, itt megadhatja azt
a sugarat, amelyet jarm(ive a fliggesztett géppel egyitt meg tud tenni.

= ,Vezetévonalak automatikus létrehozasa”
Ezt a pontot aktivalva a terminal vezetévonalakat hoz |étre automatikusan, a terlilet belsejéhez.
A vezetbvonalakat parhuzamos egyenes vonalak jelzik.
Ehhez harom vezetdvonal szett keriil létrehozasra a vezetévonal szettek mappajaban, és On
valaszthatja ki, melyik irAnyban kivanja megmivelni a terlletet. A vezet6vonal szettek neve
L,Fordulésav” 1-3.
Az alabbiakban arrél olvashat, hogyan vélaszthat vezetvonal szettet: A vezetési médot
kivalasztasa [— 47]

= "Féloldali méd*
Ez a paraméter csak a vetégépekre vonatkozik.
Allitsa a paramétert "igen"-re, ha a vetégéppel a szantofoldi permetezd szamara miiveléutat akar
kialakitani, és mindkét utat egy menetben szeretné kijeldlni.
Ebben a mddban a vezet6vonalak kijeldlése Ugy torténik, hogy a vetdgép az elsé vagy a
mésodik menetben csak fél munkaszélességgel tud dolgozni.

M Egy terlilet terllethatarral mentve.

1. Inditson el egy Uj navigaciot.
= Ekkor egy terllet jelenik meg terilethatarokkal és egy jel6letlen fordulosavval.
e e e P

A

0.0 km/h

= =z
3.94ha 3.94ha @‘0 E -Illl

2, H - Hivja be a fordulésav paramétereit.
= A paraméterek megjelennek.

3. Adjon meg egy paramétert.

. 9

- Hagyja el a maszkot.
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A fordulésav megmunkalasa

= A munkamaszkban a fordul6sav terilete narancssargan van jelélve.

0.0 km/h

&l

3.94ha 3.94ha

5. Munkalja meg a terilet belsejét.
= Megmunkalas utan a terilet belseje z8ld, a fordulésav narancssarga szini lesz:
DD 0em <KKKK

0.0 km/h bars
3.94ha 0.89 ha @Jn m

6. l - Aktivalja a forduldsavban a parhuzamos vezetést.
= I E - jelenik meg a munkamaszkban.
= A fordul6sav sziirke szinii lesz.

D>

0.0 km/h

tH =

= A fordulésavban vezet6vonalak jelennek meg.

3.94 ha 0.89 ha

7. Miivelie meg a fordulésavot.

9.1km/h

5
= 3.94ha 0.88ha @.‘0 " -IIII]
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Pérhuzamos vezetés a TRACK-Leader segitségével

Akadalyok rogzitése

6.6 Akadalyok rogzitése
Ha a teriileten akadalyok vannak, akkor rogzitheti azok poziciojat. igy mindig figyelmeztetést kap egy
lehetséges (tkozés el6tt.
Az akadalyokat a terlilet megmunkalasa kozben rogzitheti.
A kdvetkezb estekben kap figyelmeztetést egy akadaly el6tt:
» Ha On az akadalyt 20 masodperc mulva, vagy annal révidebb id6 alatt éri el.
= Haa jarm( és az akadaly koz6tti tavolsag kisebb, mint a mez6gazdaségi gép munkaszélessége.
A figyelmeztetés mindig két elembdl all;
= Grafikus figyelmeztetés a munkamaszk bal fels6 sarkaban
- "Terllethatar"
- "Akadaly”
= Akusztikus jel
/\ VIGYAZAT
Akadalyok
A szoftver figyelmeztet az akadalyokra. Nem tud fékezni, és kitérni sem tud az akadaly eldl.
Funkciégomb Jelentés
.ﬂf Kiegészitd funkciogombokat hiv be.
g Uj akadalyt hoz létre.
& Minden akadalyt tordl.
A Torli a kivalasztott akadalyt.
ﬁ E> Eltolja az akadalyt.
é Menti az akadalyt.
Eljarasmod M Elinditott egy navigaciot.

30302432a-02-HU

A

[ 4
1. - Hivjon be tjabb funkciégombokat.
2, ,&- - Flizzdn hozza egy akadalyt.

= Megjelenik a billentylizet.

3. Nevezze el az akadélyt.
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Traktorcsere

4, - Hagyja jova.
= A képerny6n egy villogé piros pont jelenik meg. Ez jeldli azt a helyet, ahol az akadaly
taldlhatd. Emellett az akadaly és a GPS-vevd kdzott 1éve tvolsag is megjelenik.

5. Hasznélja a nyilakat a pont eltolasahoz ugy, hogy a képerny6n 1évé tavolsagok megegyezzenek
a terlleten Iévé tavolsagokkal.

vy

=> Az akadaly most a munkamaszkban jelenik meg.

6.6.1 Akadalyok jeloléseinek torlése

Eljarasméd Egy vagy tobb akadaly megjel6lésének torlésehez:

1. & - Nyomja meg az akadalyjeldlés torlésére szolgald maszk el6hivasahoz.
= Megjelenik az ,Akadalyok torlése” maszk.

2. Valassza ki a kivant akadalyokat. Ezenkivil a szimbolummal az §sszes akadalyt
megjelolheti, illetve visszavonhatja azok megjeldlését.

3. '9 - Valtson vissza a munkamaszkra.
= Az alabbi lizenet jelenik meg: ,Biztosan torli a kivalasztast?”

4. ,lgen”—Hagyja jova.

= Akivalasztott akadalyok torlédtek.

6.7 Traktorcsere

Barmikor lehetésége van arra, hogy a navigaciét megszakitsa, majd egy késébbi idépontban masik
traktorral és masik touch-terminallal folytassa azt.

Eljarasméd igy cserélhet traktort:
M Egy navigacio aktiv és a terlilet részben meg van miivelve.

M Mindkét traktor fiilkéjében ME touch-terminalt hasznal.

-

. Alljon meg az 1-es traktorral.

&)

Mentse el a terilletet. [~ 82]

- Lépjen ki a navigaciobol.

Szinkronizélja az adatokat az SD kartya és az USB adathordoz6 kdzott. [ 83]
Vélassza le az USB adathordozot.

Csatlakoztassa az USB adathordozot a masodik traktor terminaljara.
Szinkronizélja az adatokat az SD kartya és az USB adathordoz6 kdzott.

Toltse be a terliletet.

© © N oo o M 0 b

Inditsa el a navigaciot.
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Szakaszok kapcsolasa SECTION-Control segitségével
SECTION-Control aktivalasa

7 Szakaszok kapcsolasa SECTION-Control segitségével

7.1

Eljarasmod

1.2

Kezel6elemek

7.3

Eljarasmod

30302432a-02-HU

SECTION-Control aktivalasa

Hogy egy csatlakoztatott ISOBUS vezérlé szamitdgép automatikusan tudja kapcsolni a szakaszokat,
tegye a kdvetkezbket:

1. Csatlakoztasson egy ISOBUS vezérlé szamitdgépet az ISOBUS-ra.
2. Konfigurdlja a beallitdsokat ehhez a vezérld szamitégéphez. [ 91]
3. Inditson el egy navigaciét. [— 25]

4. Allitsa be az lizemmodot. [-> 57]

SECTION-Control modul munkamédjanak médositasa

Ha a SECTION-Control aktivalva van, két médban dolgozhat:
= Automatikus mod
Automatikus mddban a rendszer automatikusan be és kikapcsolja a szakaszokat.
= Manualis mod
Manualis médban a szakaszokat mindig manualisan kell be- és kikapcsolnia.

Funkcids szim- Jelentés

bdlum

Atvalt a manualis mod és az automatikus mod kézott.
peserjumnl

Az aktivalt médot a munkamaszkban tekintheti meg:

Szim- Jelentés
bdlum

% Az automatikus mod aktiv.

A manualis mod aktiv.

Tényértékeket tartalmazé térkép megjelenitése

A munka soran a kijuttatott mennyiségeket vizualisan is megjelenitheti tényértékeket tartalmazé
térkép formajaban.

M Egy ISOBUS vezérld szamitogép van csatlakoztatva az ISOBUS alapfelszereléshez.
M A SECTION-Control aktivalva van.
M Elinditott egy navigaciot.

M A munkavégzés soran a navigacio zoldre szinezi a megmunkalt terlletet.

g
1. © d - Aktivélja a kijuttatott mennyiség vizudlis megjelenitését.
= A f6képernydn kék szin jelzi azokat a teriileteket, ahol hasonlok a kijuttatott mennyiségek.
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Gépek kezelése tobb munkaszélességgel

2. Csusztassa a mutatoujjat a képernyd also részében kétszer balra;

10.7 km/h 200 l/ha \ DGPS

\V// 09 I
215.76 ha 48.79 ha 3, = LD E -Ill

= Megjelenik a jelmagyarazat:

SN - | 9

" 3 | &
2} -I- [ &l Eﬁini

: “ B
of o | M

B|

3. Erintse meg kétszer a jelmagyarazatot.
= Bedllithatd paraméterek jelennek meg.

4. Konfiguralja a paramétereket: A hozzajuk tartoz6 magyarazat az alabbi eljaras leirasa alatt
talalhato.

"DDI 2" paraméter vagy a kijuttatott szer megnevezése

A kijelzést kapcsolja be és ki.

"Minimum érték" paraméter

Adja meg itt a legalacsonyabb értéket.

"Maximum érték" paraméter

Adja meg itt a magasabb értéket.

"Fokozatok szama" paraméter

Adja meg itt a fokozatok szamat.

Gépek kezelése tobb munkaszélességgel

Ha olyan vezérld szamitdgépet hasznal, amiben egyszerre tébb munkaszélesség van beallitva, akkor
ezt a SECTION-Control automatikusan felismeri.

Ezek példaul az alabbi gépek lehetnek:
= Permetezégépek két szorokerettel.
= Vetdgépek, amelyek a vetdmag mellett tragyét is kijuttatnak

A SECTION-Control lehetévé teszi Onnek, hogy minden munkaszélességhez kiilén konfiguralja a
kapcsolast. A "Beallitasok / SECTION-Control" maszkban ezért minden munkaszélességhez van egy
profil. [= 91]

V13.20190214 30302432a-02-HU



MULLER®
ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

Eljarasméd
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Szakaszok kapcsolasa SECTION-Control segitségével

Gépek kezelése tdbb munkaszélességgel

A navigéacios képernyén nem tud egyszerre valamennyi munkaszélesség eredménye megjelenni. Ez
a nézetet attekinthetetlenné tenné. Ezért aktivalnia kell egy munkaszélességet. Az altala megmunkalt
terlilet z6ld szinnel jelenik meg a képernyén.

Minden olyan terlilet, amelyet mas munkaszélességgel miivel meg, a hattérben kertl régzitésre.
Amint masik munkaszélességet aktival, annak a munkaeredményeit is lathatja.

igy aktivalhat egy munkaszélességet:
M A gépnek két munkaszélessége van.
M A SECTION-Control aktivalva van.
M Elinditott egy navigaciot.

1. Ha a rendelkezésre &ll6 munkaszélességekrdl attekintést szeretne latni, akkor csusztassa végig
az ujjat a szamlalé részen balra, amig meg nem jelenik a munkaszélesség ikon. (Opcionalis)
= Az aktivalt munkaszélességet egy nyil jelzi.

2. Erintse meg a jarm(i ikont:

kL
N
Boom_1 [ 3 ] (AuTO
Boom_2 [ ] (aut0

= A kdvetkez munkaszélesség aktivva valik.
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Alkalmazés-térkép egy ISO-XML feladatbol ELEKTRONIK

8

8.1

Eljarasmod

8.1.1

60

A TRIMBLE COMPANY

Munkavégzés alkalmazas-térképekkel

Egy alkalmazas-térkép egy részletes térkép a teriletrél. Ezen a térképen a terlilet mezdkre van
felosztva. Az alkalmazas-térkép informaciokat tartalmaz arrél, milyen intenzivnek kell lennie a
munkavégzésnek az egyes tartomanyokban.

Ha az alkalmaz&s-térkép be van téltve, akkor a szoftver a jarmi GPS-koordinatai alapjén ellenérzi,
hogy az alkalmazas-térkép alapjan mennyi a kijuttatandé mennyiség és tovabbadja az informéciét az
ISOBUS vezérld szamitégépnek.

A termindl kétféle formatumu kijuttatasi térképet képes megnyitni:
= ISO-XML formatum

- AKkijuttatasi térképet egy ISO-XML feladathoz kell hozzarendelni a PC-n.

- Akijuttatési térkép csak egy ISO-XML feladattal egy(tt hasznélhaté az ISOBUS-TC
alkalmazasban.

- Egy feladatban egyszerre legfeljebb négy kijuttatasi térkép hasznalhaté. igy a tébb
adagolérendszeres gépeknél minden rendszerhez hasznalhaté egy-egy kijuttatasi térkép.

= Shape formatum (shp)
- Akijuttatasi térképet rendszer importalja az ISOBUS-TC-be. [ 11]

- Egyszerre csak egy kijuttatasi térkép hasznalhatd.

Alkalmazas-térkép egy ISO-XML feladatbol
1. Atablatdrzskonyvben On létrehoz egy ISO-XML feladatot egy vagy tobb kijuttatasi térképpel.

2. Vigye at a feladatot a terminalra. Errél részletesen olvashat az ISOBUS-TC Utmutatéban.

3. Nyisson meg egy feladatot az "ISOBUS-TC" alkalmazasban. Konfiguraciotol fliggéen
el6fordulhat, hogy Onnek ellendriznie kell, hogy az el8irt érték beallitasa helyes-e.

Inditson el egy feladatot az "ISOBUS-TC" alkalmazasban.
Nyissa meg a TRACK-Leader-t.

Menjen a terlilethez.

S

Nyissa meg a TRACK-Leader alkalmazast.
= A munkamaszkban lathat6 a szines kijuttatasi térkép.

Tobb alkalmazas-térkép egyszerre

A TRACK-Leader segitségével egyszerre tobb alkalmazas-térképet hasznalhat tdbb
adagolérendszerhez.

El6feltételek:
= A ,MULTI-Control” licenc aktivalva.
= A két kijuttatasi térkép ugyanannak az ISO-XML feladatnak a része.
= A gép ISOBUS vezérld szamitogépnek tdmogatnia kell a funkciot.

A kovetkezd lehetéségek fordulhatnak eld tobb alkalmazas-térkép egyidejii hasznalata esetén:
= Tobb adagolérendszerrel és tébb munkaszélességgel dolgozéd munkagép
= Tdbb adagolérendszerrel és egy munkaszélességgel dolgozé munkagép
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Eljarasméd

Eljarasmod

8.2

8.3

Eljarasmod
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Munkavégzés alkalmazas-térképekkel

Shape kijuttatési térképek

Munka kdzben minden esetben van lehetdsége kivalasztani, hogy melyik alkalmazés-térkép jelenjen
meg a képernydn. Az adott valtozattdl fliggéen a TRACK-Leader -ben kicsit eltérd a vezériés.

Tobb adagolérendszer és tobb munkaszélesség

A munkagép tébb adagolorendszerrel rendelkezik, és minden adagolérendszerhez tartozik egy sajat
munkaszélesség. Példaul egy szantofoldi permetezd két armatiraval és két szordkerettel, egy
vetbgép, ami vetémagot és tragyat egyarant kijuttat. Ezutan a munkaszélességek egymas utan
szerelhetok.

igy cserélheti ki a megjelenitett alkalmazas-térképet:
M Elinditott egy alkalmazas-térképpel mikddé navigaciot.

1. Erintse meg a jarm(i ikonjat a munkamaszkban.
= A feladatbdl megjelenik a kdvetkezd alkalmazés-térkép.

Tobb adagolérendszer egy munkaszélességgel

A munkagép tobb adagolérendszerrel rendelkezik, ezek azonban egy munkaszélességhez tartoznak.
Példaul egy miitragyaszéro, amely tobb tartallyal és tébb adagolérendszerrel rendelkezik, de csak
egy munkaszélessége van. Az ilyen tipust miitragyaszoré a tobb tartalybdl egy mitragyakeveréket
hoz létre, amit egy szérészerkezet juttat ki.

igy cserélheti ki a megjelenitett alkalmazas-térképet:
M Elinditott egy alkalmazas-térképpel miikodé navigaciot.

1. Lent balra, a szamlalé rész felett megjelenik a kijuttatott szer elnevezése. Erintse meg ezt a
szdveget.
= A feladatbol megjelenik a kdvetkezd alkalmazés-térkép.

Shape kijuttatasi térképek
A Shape kijuttatasi térképeket importaini kell az ISOBUS-TC alkalmazasba. [~ 11]

Kijuttatasi térkép megjelenitése

A kijuttatasi térképek hasznalatakor az eldirt értékeket kijuttatasi térképként jelenitheti meg.
M A kijuttatasi térkép betdltddott.
M Elinditott egy navigaciot.

T
1. © il - Nyissa meg a vizualis megjelenitést.
= A féképernydn az el6irt értékekkel rendelkezd részek szin szerint megjeldlve jelennek meg.

2. Csusztassa el balra a mutatoujjat a képernyd also részén.

10.7 km/h 200 l/ha DGPS

Ve 09 l
215.76ha  48.79ha S\ D & il
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Munkavégzés alkalmazas-térképekkel

Kijuttatasi térkép megjelenitése

= Megjelenik a jelmagyarazat:
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Alapveté biztonsagi tudnivalok

9 Automata kormanyzas

On hasznalhatja a TRACK-Leader alkalmazast, hogy a kdvetkezé kormanyzasi rendszerekhez
vezetdvonalakat bocsasson rendelkezésre:
= TRACK-Leader AUTO a kovetkezd valtozatokban:

- TRACK-Leader AUTO® eSteer
- TRACK-Leader AUTO® Pro
- TRACK-Leader AUTO® ISO

» TRACK-Leader TOP

9.1 Alapvet6 biztonsagi tudnivalok

Az automata kormanyzast hasznalata soran mindig Ugyeljen a kdvetkez0 biztonsagi elbirasokra:

« Jarmivezetoként On a felelés az automata kormanyzas biztonsagos hasznalataért. A rendszer
nem a jarmivezetd helyettesitésére szolgal. Az elguruld jarm{i okozta halalos balesetek vagy
sulyos sértilések elkeriilése érdekében soha ne hagyja el a vezetdilést, ha a kormanyzast
vezérlé szamitdgép be van kapcsolva.

= Az automata kormanyzas nem tudja kiker(lni az akadalyokat. A jarmiivezetdnek mindig figyelnie
kell a bejart utat, és a kormanyzast manualisan at kell vennie, ha meg kell kerlilni egy akadalyt.

= Az automata kormanyzas NEM szabalyozza a jarmi sebességét. A jarmlivezetdnek mindig sajat
maganak kell szabalyoznia a sebességet, méghozza ugy, hogy biztonsagosan dolgozhasson, ne
veszitse el az uralmat a jarmd felett és ne torje dssze a jarmivet.

= Az automata kormanyzés akkor veszi at a jarmi kormanyzasanak ellenérzését, ha tesztelés,
kalibralas és munkavégzés soran aktivalja. Ha a rendszer aktiv, a jarm{ kormanyzott részei
(kerekek, tengelyek, csuklépontok) elére nem lathatd mddon viselkedhetnek. Az automata
kormanyzas aktivalasa el6tt gy6z&djén meg arrdl, hogy a jarmi kdzelében nem tartdzkodnak
emberek és nem talalhatok akadalyok. Ezzel elkertilheti a halalos baleseteket, a sériiléseket és
az anyagi kérokat.

= Az automata kormanyzas kdzuton vagy més kdzterileten nem hasznélhaté. Miel6tt kdzitra vagy
kozterlletre hajt, gy6z6djon meg arrol, hogy kikapcsolta a kormanyzast vezérlé szamitogépet.

9.2 TRACK-Leader AUTO

9.21 A terminal el6készitése a TRACK-Leader AUTO modullal torténé
munkavégzésre

Eljarasmod Miel6tt a TRACK-Leader AUTO modult elészdr hasznalna, végezzen el néhany beallitast a
terminalon:

1. Aktivalja a ,TRACK-Leader AUTO” licencet a terminal ,Szerviz” alkalmazasaban. A licenc
aktivalasanak modjarol a termindl izemeltetési utmutatdjaban olvashat.

2. Aktivalja a ,TRACK-Leader AUTO” GPS-meghaijtét. A GPS-meghaijt6 aktivalasanak modjardl a
terminal izemeltetési Utmutatéjaban olvashat.

3. A TRACK-Leader alkalmazasban: A ,Beallitasok” > ,Altalanos” meniiben aktivélja a ,TRACK-
Leader AUTO” paramétert.

4. Csatlakoztasson egy vezeérld szamitdgépet, vagy aktivaljon egy virtualis vezérlé szamitdgépet a
Virtual ECU alkalmazésban.
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5. Gy6z8djon meg arrdl, hogy a megfelelé jarmdprofil [-> 105] van kivalasztva a TRACK-Leader
AUTO beallitasainal.

6. Ha a TRACK-Leader AUTO eSteer funkciét hasznalja importalja a ,Manualis kormanyzas-
feliilbiralat” paraméter kezdeti értékét is. [~ 105]

9.2.2 A kormanyzast vezérlé szamitogép bekapcsolasa

Az automata kormanyzas csak akkor aktivalhato, ha a kormanyzast vezérlé szamitogépet
bekapcsolta, és a szamitdgép bejelentkezett.

A kormanyzast vezérlé szamitdgép elnevezés ebben a fejezetben és az alfejezeteiben az ECU-S1
kormanyzast vezérlé szamitdgépet takarja.

Eljarasmod igy kapcsolhato be a kormanyzast vezérld szamitogép:

- Nyomja az ,AUTO” kapcsolét kozépallasba.
= Az "OFF" ikon vilagitani kezd.

= A korméanyzast vezérld sz&mitdgép bejelentkezik. Ez két percig is eltarthat.
A kbvetkezbkrél ismerheti fel, hogy a kormanyzast vezérld szdmitdgép készen all a munkara:
1. Aburkolaton 1évé ledekrél. Lasd a kormanyzast vezérlé szamitdgép Utmutatdjat.
vagy
1. Nyissa meg a TRACK-Leader alkalmazast.
2. Erintse meg a "Beéllitasok" pontot.

3. Varjon, amig a ,TRACK-Leader AUTO” szoftvergomb megjelenik. Ez az elem addig sziirke,
amig a kormanyzast vezérlé szamitégép el nem indul.

9.2.3 A kormanyzast vezérl6 szamitégép kikapcsolasa

Kapcsolja ki a kormanyzast vezérld szamitdgépet, ha nem hasznélja tovabb az automata
kormanyzast, illetve miel6tt elhagyja a fiilkét vagy kikapcsolja a jarm{ motorjat.
= {gy biztos lehet abban, hogy senki nem fogja véletlenil aktivalni a kormanyzast.
= A kormanyzast vezérlé szamitdgép miikddésében nem okoznak zavart a jarmi motorjanak
gyujtasakor és kikapcsolasakor jelentkez fesziltségingadozasok.

A kormanyzast vezérld szamitogép tobbféleképpen is kikapcsolhato:
= A kormanyzast vezérlé szamitégép kikapcsolhaté a fékapcsoloval;
= Néhany jarmiivon a kormanyzast vezérld szamitdgép a motor leallitdsaval is kikapcsolhaté. Ez
azonban nem minden csatlakozotipusnal lehetséges.

Eljarasmod igy kapcsolhat ki a kormanyzast vezérl szamitégép a fokapcsoléval:
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9.24

Automata kormanyzas

TRACK-Leader AUTO

- Nyomja meg az "OFF" kapcsoldt.
= Az "OFF" ikon ezutdn mér nem vilagit.

Az automata kormanyzas aktivalasa és kezelése

Ha az automata kormanyzas aktiv, akkor a kormanyzasi rendszer veszi at a kormanyzasi
mechanizmus felett az ellendrzést, miutan a TRACK-Leader alkalmazasban rogzitett egy
vezet6vonalat.

A veszélyek ismeretének hianya
Halaleset vagy sulyos sériilések

o Arendszer installalasa ill hasznalata el6tt olvassa at a teljes dokumentaciét, és ismerkedijen
meg a lehetséges kockazatokkal és veszélyekkel.

Mozgasban Iévé jarmii
Halaleset vagy sulyos sérillések

o Soha nem hagyja el a jarmUvet, amig az ECU-S1 kormanyzast vezérlé szamitdgép be van
kapcsolva.

o A korményzasi rendszer lizembe helyezése, kalibrélasa, konfiguralasa vagy hasznélata el6tt
gy6z8djon meg réla, hogy a jarmi kdzelében nem tartozkodnak emberek és nincsenek
targyak.

A rendszer véletlen aktivalasabdl adodo baleset
Halaleset vagy sulyos sérillések

o Kapcsolja ki a kormanyzast vezérlé szamitdgépet, miel6tt rahajt egy kdzutra.

o A kormanyzast vezérlé szamitégépet soha ne kapcsolja be kdzuton.

A rendszer nem tudja az akadalyokat kikeriilni.
Osszelitkdzés egy akadallyal

o Figyelje a terliletet a haladas soran, és keriilje ki manualisan az akadalyokat. Sziikség esetén
allitsa meg a jarmdvet.

30302432a-02-HU
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lkon Funkcio
Automata kormanyzas nem lehetséges.
Ennek lehetséges okai a kdvetkezok:
= A kormanyzast vezérlé szamitégép zarolta a funkciét egy hibalizenet miatt.
= On nem hozott létre vezetévonalat.
Kovetkezmények:
Semmi nem torténik, mivel a szimbo6lum inaktiv.
(Rurol Be- és kikapcsolja az automata kormanyzast.
LAY
Az &llapotjelzb terlileten az aktualis allapot lathaté:
£ao
w - Az automata kormanyzas be van kapcsolva. A rendszer raall egy
vezetévonalra.
[AUTO |
w - Az automata kormanyzas be van kapcsolva. A jarmi egy vezetévonalat
kovet.
- Az automata kormanyzas ki van kapcsolva.
<:| A jarmivet balra kormanyozza.
A kévetkezé vezetbvonal-valtasig a rendszer a vezet6vonallal parhuzamosan vezeti
a jarmavel.
E:> A jarmUvet jobbra kormanyozza.
A kévetkezé vezetbvonal-valtasig a rendszer a vezet6vonallal parhuzamosan vezeti
a jarmvel.
Eljarasméd M Minden feltételt teljesitett. Lasd a kdvetkezd fejezetet: A termindl el6készitése a TRACK-Leader

AUTO modullal térténd munkavégzésre [ 63]
™ On a teriileten tartozkodik.
1. Inditsa el a jArmi motorjat.
Kapcsolja be a terminalt.
Kapcsolja be a kormanyzast vezérlé szamitogépet. [ 64]

Nyissa meg a TRACK-Leader alkalmazast.

A R

Erintse meg a ,Navigacié” pontot.
= Megjelenik a munkamaszk.

6. Varjon, amig a kormanyzast vezérld szamitdgép elindul.
= A kdvetkez0 lzenet jelenik meg:
,TRACK-Leader AUTO és ECU-S1:

tekintettel a biztonsagi tudnivalokra.”
= A kormanyzast vezérld szamitogép elindul.

7. Hagyja jova.
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8. Erintse meg az ikont.

9. Ellenérizze, hogy a ,Paraméterkészlet” [ 69] sorban a megfeleld jarm{profil van-e beallitva.

AUTO |

10. Ha a jarmaprofil helyes, érintse meg az
gépprofilt a Virtual ECU-nél.

ikont. Ha nem, vélassza ki a megfeleld jarm- és

= A munkamaszk jobb oldalan a LD funkcios szimbolum lathaté. Addig nem fogja tudni
aktivalni a rendszer, amig létre nem hoz egy AB-vonalat.

11. Vélasszon egy vezetési médot. [ 47]
12. Gy6z06djon meg arrol, hogy a GPS-jel megfeleld.

13. Hozzon |étre egy AB-vonalat. [-> 39] Az AB-vonal megadasakor a jarm(ivet manualisan kell
kormanyoznia.

14.Ha a B pontot is megadta, aktivalhatja az automata kormanyzast. Fontos, hogy a jarmi lassan
haladjon a mdvelési iranyba, hogy a gép felismerje az iranyt.

15. Az automata kormanyzas tobbféleképpen is aktivalhato:

&
16. 1. lehetdség: Erintse meg az W ikont.

17. 2. lehetdség: - Nyomja kb. egy masodpercre az ,AUTO” nyomdgombot.
18. 3. lehetdség: Miikddtesse az opcionalis labkapcsolot.

19. 4. lehetdség: TRACK-Leader AUTO ISO esetén egyes jarmditipusoknal a jarmliben elhelyezett
aktivalé gombbal vagy a forduldsav-kezelésbdl is lehetséges. Vegye figyelembe a jarmd

Uzemeltetési utmutatojaban leirtakat.
(AuTo ]

= A szamlalé részben az ikon helyett a kovetkezé ikon lesz lathato: w .
= Aktivalddik az automata kormanyzas, és atveszi az ellenérzést a kormanyzas felett.

20. Haladjon a forduldséavig.

21.Ha elérte a fordulésavot, kapcsolja ki az automata kormanyzast. Ennek médjarél a kovetkezd
fejezetben olvashat. [ 68]

22. Kormanyozzon manudlisan a forduldban.

23.Fordulas utan kormanyozza a jarmivet addig, amig a kévetkez6 AB-vonal régzitésre kerlil, azaz
kék jeldléssel lesz lathato.

24.Kapcsolja be az automata kormanyzast.
= Az automata kormanyzas ismét aktivalodik.

25. Az On feladata ilyenkor elsésorban az, hogy a sebességet szabélyozza, és megalljon, ha
szlkséges.
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9.25 Az automata kormanyzas kikapcsolasa
Ha az automata kormanyzas nem aktiv, akkor a vezérlé szamitdgép be van ugyan kapcsolva, de
nem iranyitja a jarmavet.

Kapcsolja ki az automata kormanyzast a kovetkezé helyzetekben:
= Miel6tt fordul;
= Miel6tt a vezérlé szamitégépet, a terminalt vagy a jarmivet kikapcsolja;
= Ha at szeretné venni az ellenérzést a jarmii felett.

Eljarasmod igy kapcsolhatja ki az automata kormanyzast:

-

1. lehetdség: - Nyomja meg réviden az ,AUTO” nyomégombot.

Gl
2. lehetéség: Erintse meg a TRACK-Leader munkamaszkjan az W jont.

Ll

3. lehetéség: Forditsa el a kormanykereket. Ha a korméanyt er6sen elforditja, vagy a
kormanykerék elfordulasat megakadalyozza, azt a beépitett szenzor tigy értelmezi, hogy On at
kivanja venni az iranyitast. Az automata kormanyzas kikapcsol.

4. 4. lehetéség: Miikodtesse az opcionalis labkapcsolot.

5. 5. lehet6ség: TRACK-Leader AUTO ISO esetén egyes jarmitipusoknal a jarmiiben elhelyezett
aktivalé gombbal vagy a forduldsav-kezelésbdl is lehetséges. Vegye figyelembe a jarmdi
Uzemeltetési Utmutatdjaban leirtakat.

[AUTO ] [mANU]
= A munkamaszk sz&mlal6 részében a w ikon helyett a kdvetkezd ikon jelenik meg: w .

9.2.6 Az automata kormanyzas finombeallitasa

Ha a korméanyzasi rendszert mar aktivalta, akkor szinte minden helyzetben problémamentesen
miikodik. Eléfordulhat azonban, hogy kildnleges kérlilmények sziikségessé teszik az értékek
modositasat. Példaul kildnleges talajfeltételek, figgesztett munkagépek, menetsebesség stb.

Az okok kizarasa
Ha a rendszer nem korményoz kielégitéen:
1. Ellendrizze a GPS-jel mindségét.

2. Gy6z6djon meg arrdl, hogy a kormanyzast vezérld szamitogép az erre a célra szolgalé tartoban
van rogzitve, Ugy, hogy nincs kitéve rezgéseknek.

3. Gybzbdjon meg arrdl, hogy a GPS-vevé az erre a célra szolgalo helyre van felszerelve.

4. Gy6z6djon meg arrdl, hogy a helyes jarmiprofilt és gépprofilt valasztotta ki.
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Finombeallitas
Miutan minden mas okok kizart, elvégezheti a kormanyzas finombeallitasat.

Kalibralas utan minden paraméternél 10-es érték fog szerepelni. Mogottiik talalhatok a kivalasztott
jarmdre fliggesztett gép nélkil érvényes optimalis beallitasok. Az értékeket a teriileten pillanatnyilag
fennallé kérliiményekhez és a fliggesztett géphez igazithatja a paraméterek lépésenkénti
ndvelésével vagy csokkentésével.

A jarmii hirtelen nagy kitérései
A paraméter-maddositasokat a rendszer azonnal, Ujrainditas nélkil atveszi.
Ha egy paraméter értékét jelentésen megndveli, a jarmd hirtelen kitérhet oldalra.

o Mindig kis lépésekben ndvelje az értékeket.

Valtoztassa meg egyenként és egymas utan a paramétereket Ugy, hogy a kormanyzas optimalisan
miikddjon. Minden valtoztatas utan ellendrizze a valtoztatas hatasat.

1. ,Motor agresszivitdsa” - csak kormanymotoros rendszereknél.
,Kormanyzasi valasz”

"|rénytartas agresszivitasa"

"Keresztiranyu nyomvonali hiba"

"Irany betartasa"

I e

"Hatrameneti valasz"

Ha a rendszer ezutan jobban, de még nem optimalisan miikddik, akkor ismételie meg a beallitdsokat
ebben a sorrendben.

A paraméterek megjelenitéséhez:
1. Kapcsolja be a kormanyzast vezérld szamitégépet. [~ 64]
Nyissa meg a TRACK-Leader alkalmazast.

Gy6z6djon meg arrél, hogy a jarmiihéz illé jarmd profil [-> 105] van kivalasztva.

L

Inditson el egy Uj navigaciot.
5. Erintse meg a munkamaszkban a kovetkezét: .

Paraméterkészlet

Ez a paraméter mutatja, hogy a paramétereket mely jarm(i és raépitett gép kombinaciéhoz
konfiguréltdk és mentették el.

A paraméterkészlet paraméterei két forrasbol valok:
= A jarmiprofilbol, a TRACK-Leader AUTO meniibél.
= Afiggesztett géptdl, a vezérld szamitdgépen keresztl, illetve egy virtudlis vezérlé
szamitdgépen keresztlil a Virtual ECU-bol.

Amikor ismert jarmiikombinaci6t csatlakoztat, betdltddnek az adott jarmiikombinaciéhoz utoljara
hasznalt kormanyzasi paraméterek.
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Irdny betartasa

Ezzel a paraméterrel befolyasolhat, hogy a rendszer milyen gyorsan kormanyoz egy tjonnan
régzitett vezet6vonal iranyaba.

A beallitasnak az a célja, hogy a jarmi a legrovidebb iranyt valassza anélkl, hogy éles vagy hirtelen
erds kormanymozdulatokat kelljen tenni.

Megfeleld paraméter a kormanyzast vezérlé szamitdgépben: "Irany betartasa" (angolul: Line
Acquisition)

Kormanyzasi valasz (eléremenetben)

Ezzel a paraméterrel befolyasolhato, hogy a rendszer eléremenetben milyen gyorsan reagél a
kormanyzasi parancsokra.

TL

@ Tal magas érték. @ Tul alacsony érték.
A rendszer tul gyorsan reagal. A A rendszer tul lassan reagal. Csak ritkan
kovetkezménye az, hogy a kerekek nagyon fordul elé korrekcio.
sokat mozognak.

@ Idealis érték

Megfeleld paraméterek a kormanyzast vezérld szamitdgépben: "Kormanyzasi valasz" (angolul:
Steering Response).

Hatrameneti valasz

Ezzel a paraméterrel befolyasolhatd, hogy a rendszer hatramenetben milyen gyorsan reagal a
kormanyzasi parancsokra.

Megfelelé paraméterek a kormanyzast vezérld szamitogépben: "Hatrameneti valasz" (angolul:
Reverse Response)

Iranytartas agresszivitasa

Ezzel a paraméterrel befolyasolhato, hogy a rendszer milyen mértékben kormanyozza vissza a
kerekeket a menetirany korrigalasahoz.
= Ha a rendszer idd el6tt korrigalja a kerekeket, nyugtalanna valik a jarm( haladasa. A beallitott
érték tul nagy.
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= Ha a rendszer a kerekeket tul gyengén és lassan kormanyozza vissza, akkor a jarm{i gyakran
elhagyja a vezetévonalat. A beallitott érték tal kicsi.

Az ellenérzéshez figyelje a jarmi elejének mozgasat:

Minél tébbsz6r valtoztat iranyt a jarmii eleje, annal gyakrabban kanyarog a jarmii
@ Tal nagy értek. @ Tal Kicsi érték.
A jarmii eleje tul gyakran valtoztat iranyt. Ajarmi eleje tul ritkan valtoztat iranyt.

@ Idealis értek

Megfelelé paraméterek a kormanyzast vezérld szamitdgépben: ,Iranytartas agresszivitasa” (angolul:
Heading Aggressiveness)

Keresztirany(l nyomvonali hiba

Ezzel a paraméterrel befolyasolhato, hogy a rendszer az ideélis vonaltdl milyen eltérés mellett kezdi
el a menetirany korrigalasat. Mas szavakkal: On bedllithatja, hogy a jarmii hany centiméterrel
haladhat a vezet6vonal mellett.

A rendszer minél gyakrabban fedez fel hibat, annal gyakrabban korrigalia a menetiranyt.

@ Tul alacsony érték @ Tl magas érték
A megengedett eltérés tul alacsony. A jarm A megengedett eltérés tul magas. A jarm( tul
tul gyakran valtoztat iranyt. ritkan valtoztat iranyt.

@ Idedlis érték
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Megfeleld paraméter a kormanyzast vezérlé szamitogépben: "Keresztiranyd nyomvonali hiba"
(angolul: Cross Track Error)

Motor agresszivitas

Ezzel a paraméterrel befolyasolhatd, hogy a kormanymotor milyen gyorsan reagal a kormanyzasi
parancsokra. Ez a paraméter ugy mikddik, mint a "Kormanyzasi valasz", de csak kormanymotorral
miikodé rendszereknél hasznalhatd.

Manualis kormanyzas-feliilbiralat
Ezzel a paraméterrel bedllithatja, mekkora erével veheti &t az iranyitast a kormanykerék felett.

A rendszer az elsd lizembe helyezéskor sajat maga allapit meg egy kezdeti értéket a jarmiihdz. Ezt
az értéket azutan egy alkalommal importalnia kell a kormanyzast vezérlé szamitogépbél, lehetévé
téve a késdbbi finomhangolast. [ 105]

Ha az érték tdl kicsi, elég a kormanykereket megfognia, méris kikapcsol az automata kormanyzas.
Ha magasabb értéket allit be, nagyobb erét kell kifejtenie. Ha az er mégis tul kicsi volna,
eléfordulhat hogy a rendszer kikapcsol, amikor megnd a kerekek kormanyzasahoz sziikséges ero.
Példak:
= Alacsony abroncsnyomasnal, nagy igénybevételt jelentd talajon, illetve a fronthidraulikara
raépitett gép esetén eléfordulhat, hogy meg kell névelni az értéket azon, hogy a rendszer
kormanyozni tudjon.
= Keskeny abroncsoknal, kedvezé feltételek mellett az értéket csdkkenteni kell, hogy a biztonsag
garantalhaté legyen.

MEGJEGYZES

Baleset a rendszer kikapcsolasanak elmaradasa miatt

Ha a manualis kormanyzas-feliilbiralat nincs megfeleléen beallitva, el6fordulhat, hogy az automata
kormanyzas a vezetd beavatkozasa ellenére nem kapcsol ki, igy nem siker(l a kitérési manéver, és
balesetveszély all fenn. ECU-S1 rendszerrel ellatott jarmivek csak akkor lizemeltethetdk, ha a
manualis kormanyzas-fellilbiralat beallitdsa helyes és hibatlanul mikadik.

o Importalja a paraméter kezdeti értékét az ECU-S1 vezérl szamitogépbdl. [ 105] E nélkiil
nem lehet atéllitani a paramétert.

o Allitsa be a paramétert mindegyik jarm{i-gép konfiguraciéhoz (paraméterkészlet).

Munka befejezése
Ha a teriilet megmunkalasat befejezte:
1. Kapcsolja ki az automata kormanyzast.

2. Kapcsolja ki a kormanyzast vezérlé szamitogépet.
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9.3 TRACK-Leader TOP
/\ FIGYELEM
o Uzembevétel el6tt olvassa el a mellékelt "PSR I1SO TOP" cimii lizemeltetési Gtmutatét. Féleg a
"Biztonsag" cimi fejezetben szerepld informacidkat vegye figyelembe.
o FOként az automata korményzés hasznalatakor legyen nagyon évatos!
o Kapcsolja ki az automata kormanyzast, ha valaki munka kdzben 50 méterre megkdzeliti a
gépet.
lkon Funkcio Ez torténik, ha megérinti
EOG‘) Az automata kormanyzas nem lehetséges. Semmi
- A kovetkez6 okok lehetségesek:
= Nincs kormanyzast vezérlé szamitogép
csatlakoztatva. Az ikon ebben az esetben
szirke szinlre valtozik.
= A kormanyzast vezérld szamitdgép zérolta a
funkciét egy hibaiizenet miatt.
= On nem hozott létre vezetévonalat.
(ruroly Megvaltoztatja az automata kormanyzas A Sz&ml&lé részen az
A\ munkamodjat aktualis allapot lathato.

AuTe)

@ - Az automata
korméanyzas be van
kapcsolva

w - Az automata
korményzas ki van
kapcsolva.

<::| A jarmivet balra kormanyozza.
[> A jarm(ivet jobbra kormanyozza.
9.31 A vezet6 feladatai

A vezet6nek az alabbi feladatai vannak:
= A vezetbnek Ugyelnie kell a biztonsagra. Az automata kormanyzas vak. Nem tudja felismerni, ha
valaki kdzeledik a géphez. Nem tud sem megallni, sem kitérni.
= A vezet6nek kell fékeznie és gyorsitania.
= A vezet6nek kell kanyarodnia.
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9.3.2 Az automata kormanyzas be- és kikapcsolasa

/\ FIGYELEM

Kozlekedési baleset kockazata
Bekapcsolt automata kormanyzasnél a jarm letérhet a nyomvonalrél és balesetet okozhat. Ekkor
szemelyek sériilhetnek meg vagy akar meg is halhatnak.

o Kapcsolja ki az automata kormanyzast, mielétt kdzutra hajtana fel.

o Vegye el a korm&nymotort a kormanykeréktdl.

Az automata kormanyzas a kdvetkezd esetekben nem mikddik:
= "Kor" vezetési mdd;
= Ha a forduldsavban a vezetévonalak aktivalva vannak.

llyen helyzetben a jarmUvet manualisan kell kormanyoznia.
Eljarasméd igy aktivalhatja az automata kormanyzast:
M Konfiguralta a kormanyzast vezérld szamitogépet és a TRACK-Leader TOP alkalmazast.
M Létrehozta a vezetdvonalakat.

M A jarmivet egy nyomvonalra allitotta, és egy vezetévonal aktivalva van.

M Az automata kormanyzas ki van kapcsolva. A munkamaszkban megjelenik a ikon.

1. Helyezze a kormanymotort a kormanykerékhez. (Csak kormanymotoros rendszereknél.)

'KD
2. Erintse meg a kvetkezd gombot: TRL
(AuTO |

S
= A w ikont most a kdvetkezd ikon helyettesiti w

=> Az automata kormanyzas be van kapcsolva.

3. Ha beinditja a jarmlivet, akkor a kormanymotor Ugy iranyitja a jarmivet, hogy az az aktiv
vezetdvonalon haladjon.

Eljarasmod igy kapcsolhatja ki az automata kormanyzast:

, &
1. Erintse meg a W ikont.

= A munkamaszkban megjelenik a kbvetkezé ikon:
[MANU]

W

=> Az automata kormanyzas kikapcsol.

9.3.3 Vezetdvonalak eltolasa
Az automata kormanyzas az aktiv vezetévonal mentén iranyitja a jarmavet.

Ha a GPS-jel cstiszasa miatt az aktiv vezetévonal mar nem felel meg a jarm{ valos helyzetének,
akkor a vezetévonalat manualisan eltolhatja.

Ehhez két lehetdség all rendelkezésére:
= A vezet6vonalat egy athaladashoz tudja eltolni. Fordulas utan a régi pozicio jon létre ismét.
= A vezetdvonalakat permanensen el tudja tolni.
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Eljarasméd A vezet6vonalat egy athaladashoz a kdvetkezOk szerint tudja eltolni:

M Az automata kormanyzas aktivalva van.
. 000
1. Erintse meg a munkamaszkban a kdvetkez6t:

= Uj funkcidgombok jelennek meg.

2. Ajarmi kormanyzasahoz érintse meg a vagy a ikont.
= A fejlécsor alatt megjelenik egy arra vonatkozd informacio, hogy a nyomvonalat mennyire
és milyen iranyba tolja: Példaul a ,>4cm* azt jelenti, hogy a jarmiivet a vezetévonaltdl 4
centiméterrel jobbra kormanyozza.
= A jarm{ egy masik vezetévonal aktivalasaig a vezetévonallal parhuzamosan halad.

Eljarasméd A vezet6vonalat permanensen a kévetkezbk szerint tudja eltolni:

Lasd a kdvetkezd fejezetet: Vezetévonalak eltolasa [—> 44]

9.34 Fordulas
Fordulaskor a vezetdnek kell atvennie a kormanyzas iranyitasat, és neki kell elvégeznie a fordulast.

Eljarasméd igy kanyarodhat, ha az automata korméanyzas aktivalva van:

&
1, & . Kapcsolja ki az automata kormanyzast.
L
= A munkamaszkban megjelenik a kdvetkez ikon w
kapcsolva.

. Az automata kormanyzas ki van

2. Vegye at az iranyitast, és végezze el a fordulast.
= A kévetkezd vezetbvonal csak akkor aktivalddik, ha a kozte és a jarmi kdzott 1évé szog
kisebb lesz, mint a bedllitott "Fordulasi sz6g* paraméter.

B
3. QY

7. Aktivalja az automata kormanyzast, ha a kovetkezd vezetévonal aktiv allapotba kerl.

9.3.5 Az automata kormanyzas finombeallitasa

Ha a kormanyzasi rendszert mar aktivalta, akkor szinte minden helyzetben problémamentesen
mUkodik. Eléfordulhat azonban, hogy kildnleges kérlimények sziikségessé teszik az értékek
maodositasat. Példaul kildnleges talajfeltételek, fliggesztett munkagépek, menetsebesség stb.

Az okok kizarasa
Ha a rendszer nem korméanyoz kielégit6en:
1. Ellenérizze a GPS-jel mindségét.

2. GyBz8djén meg arrdl, hogy a kormanyzast vezérlé szamitogép az erre a célra szolgalo tartdban
van rogzitve, ugy, hogy nincs kitéve rezgéseknek.

3. Gydz48djén meg arrdl, hogy a GPS-vevd az erre a célra szolgald helyre van felszerelve.

4. Gy6z8djén meg arrdl, hogy a helyes jarmdprofilt és gépprofilt valasztotta ki.
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Finombeallitas

Miutan minden mas okok kizart, elvégezheti a kormanyzas finombeallitasat.

A jarmii hirtelen nagy kitérései
A paraméter-modositasokat a rendszer azonnal, Ujrainditas nélkil atveszi.
Ha egy paraméter értékét jelentdsen megndveli, a jarma hirtelen kitérhet oldalra.

o Mindig kis lépésekben ndvelje az értékeket.

A paraméterek megjelenitéséhez:
1. Kapcsolja be a kormanyzast vezérlg szamitdgépet.
2. Nyissa meg a TRACK-Leader alkalmazast.
3. Gy6z8djén meg arrdl, hogy a jarm{ihdz illg jarmd profil van kivéalasztva.
4

. Inditson el egy Uj navigaciot.
5. Erintse meg a munkamaszkban a kovetkezét: .

Reakcidsebesség

Az automata kormanyzas reakciésebessége és agresszivitasa. Minél nagyobb az érték, annal
erésebbek a kormanymozgasok.

A beallitas célja az értékek olyan beallitasa, hogy a jarmi elég gyorsan megtalalja a nyomot,
azonban ennek ellenére nyugodtan haladjon és ne legyen allandéan tulvezérelt.

> e

Példék kiilénbézd reakciésebességekre

@ Kormanyzas til lassan reagal @ Kormanyzas tll gyorsan reagal

Az értéket a munka el6tt a talajadottsagokhoz igazithatja:
= Ha nedves a talaj, ami megneheziti a kormanyzast, akkor névelje az értéket.
= Ha széraz a talaj, ami megkdnnyiti a kormanyzast, akkor csokkentse az értéket.
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10 A miivel6utak be- és kikapcsolasa a TRAMLINE-Management
alkalmazason keresztiil

10.1 A TRAMLINE-Management aktivalasa
Eljarasméd A TRAMLINE-Management aktivalasahoz az aldbbiak szerint jérjon el:
M Aktivalta a ,TRAMLINE-Management” licencet.

1. Csatlakoztasson egy olyan ISOBUS vezérlé szamitégépet az ISOBUS-hoz, amely tdmogatja a
TRAMLINE-Management hasznalatat.

2. Gy6z&dj6n meg a csatlakoztatott vezérld szamitdgép megfeleld konfiguralasardl.
3. Inditson el egy navigaciot. [-> 25]

4. Gybz6djon meg a vezetbvonalak kijeldlésérdl. Amennyiben erre még nem kerdilt sor, jelolje ki
Bket. [~ 39]

5. Vélassza ki, hogy automatikus vagy kézi (izemmddban kivan-e dolgozni. [-> 57]
= A TRAMLINE-Management aktiv.

= A kijelolt miveléutak helyén egy sarga szin(i vonal jelenik meg a terminélon:
{Hﬁm arallel_1 \

OO0

5.0 km/h

0.03 ha 0.02 ha

10.2 A TRAMLINE-Management Gizemmoédjanak megvaltoztatasa

Ha a TRAMLINE-Management aktiv, kétféle médban dolgozhat:
= Automatikus mod
Automatikus modban a rendszer automatikusan jeldli ki a mivel6utakat.
= Manualis mod
Manualis médban a mivelSutak kijel6lését kézzel kell be- és kikapcsolnia.

Funkciés | Jelentés
szimbolum

Atvaltas a manualis mod és az automatikus mod kozott.

Az aktivalt médot a munkamaszkban tekintheti meg:

Szim- Jelentés
bdlum

Az automatikus mod aktiv.
)
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Miiveléutak masik athaladas szerinti eltolasa

Szim- Jelentés
boélum

A manualis mdd aktiv.

A TRAMLINE-Management nem aktivalhatd, mivel még nem jeldltek ki vezetdvonalakat.

10.3 Miveloutak masik athaladas szerinti eltolasa

Az automatikus médban kijelolt mivel6utakat a rendszer a TRAMLINE-Management alkalmazasrol a
munkagépre tovabbitja.

Amennyiben az athaladasok aktudlis szdma nem felel meg az elvarasoknak, kézzel kell elvégeznie a
beallitdsukat.

Helytelen menetiranyba haladé miivel6utak
Ha munka kdzben a maveldutritmus tekintetében elbirt menetiranyhoz képest ellentétes irdnyba
halad, helytelenné valik az adott teriilet mivel8utjainak kijeldlése.

o Mindig az adott mlvelSutritmus tekintetében el6irt menetirany szerint haladjon.

Eljarasmod M Aktivalta a TRAMLINE-Management automatikus madjat.

M Megfeleléen elvégezték a csatlakoztatott ISOBUS vezérld szamitdgép csatlakoztatasat és
konfiguralasat.

- Novelje az athaladasok aktualis szamat. /

— Csokkentse az athaladasok aktualis szamat.

= Az athaladasok szama modosul.

10.4 AB-vonal miiveloutak szerinti invertalasa

A miveléutak helyes athaladas szerinti kijeldléséhez ellendrizze a TRACK-Leader alkalmazéson
keresztiil, hogy a kijeldlt vezetévonal egybeesik-e az AB-irany szerinti menetirannyal.

Attdl fliggéen, hogy a terlilet bal vagy jobb szélén kezdi-e meg a munkat, eléfordulhat, hogy az AB-
vonalnak a mivel6utak kijeloléséhez szlikséges invertalasat is el kell végeznie.
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1. példa: A menetirany megfelel a kijeldlt AB-vonalnak. A miivel6utakat a megfelel6 athaladas szerint
jelolték ki.

Miveléutak kiszamitasa

p— e

2. példa: A menetirany nem felel meg a kijel6lt AB-vonalnak. A miveléutakat helytelen athaladas
szerint jelolték ki. Végezze el az AB-vonal invertalasat.

Eljarasmod Az AB-vonalnak a miivelQutak kijeloléséhez szlkséges invertalasat az alabbiak szerint végezheti el:

M A megjelenitett AB-vonal nem felel meg a menetiranynak.

- Végezze el az AB-vonal invertalasat.
= Megtorténik az AB-vonal invertalasa.

= A menetirany most mar megfelel az AB-vonalnak.

= A mivelSutak kijeldlése most mar a megfeleld &thaladas szerint torténik.

10.5 Miveloutak kiszamitasa

A miveldutak mentése is lehetséges, igy azok a késdébbiekben is — ha példaul egy masik
munkagépen (példaul egy permetezén) dolgozik — felhasznalhatok.

Eljarasméd M Navigacio kdzben mivel6utakat jeldlt ki.

1. — Hivja el6 a ,Navigaciés bedllitasok” maszkot a navigacios maszkon keresztiil.
= Megjelenik a ,Navigacids beallitdsok” maszk.

2. Erintse meg a ,Miveléutak kiszamitasa” paramétert.
= A rendszer kiszdmitja a kijeldlt mlveléutakat mas munkagépekhez.
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Miiveléutak kiszamitasa

=> Ha tordlni szeretné a kiszamitott miivel6utakat, érintse meg a ,Mivel6ut. rogzitésének
toriése” elemet.
= A terminal menti a megadott terllethez kiszamitott miiveléutakat.

= Az ISOBUS-TC alkalmazason keresztill végzett munka befejezésekor a rendszer automatikusan
menti a mlveldutakat.

= A megfeleld mez6n keresztil djra elhivhatja a mentett miveléutakat.
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11 Memoria

Ha On egy teriileten dolgozik, minden alkalommal nagyon sok adat keletkezik. Ezeket most "Terilleti
adatok"-nak nevezzuk. A terlleti adatokat el kell menteni, hogy késébb is hasznalni lehessen 6ket.

Adattipus A teriileti adatok az alabbi informaciokbol allnak:
= Terilethatarok
= Referenciapont
= Vezetévonalak
= Megmunkalt terliletek
= Rogzitett akadalyok

Formatumok A terminal egyszerre két formatumban menti a teriiletadatokat:
= ngstore formatum - ez a terminal sajat adatformatuma. A rendszer alapesetben ezt a formatumot
hasznélja, és ez minden teriiletadatot tartalmaz.

- A ngstore formatum a nyomégombos terminalokon és a touch-terminélokon kiilénb6z6. Egy
nyomdgombos terminal és egy touch-terminal koz6tt nem lehetséges adatcsere. Egy
athidalé megoldasrdl a kdvetkez6 fejezetben olvashaté: Adatcsere érintéképernyds touch-
terminalok és nyomogombos terminalok kozott [— 84]

- Aféjlok az ,ngstore” mappaban talélhatok.
— Az ngstore adatok PC- csak a TRACK-Guide Desktop alkalmazassal nyithatok meg. [ 85]

= shp formatum vagy kml formatum - olyan szabvanyositott formatumok, amelyekkel sok GIS-
program dolgozik.

- Afajlok a ,GIS” mappaban talalhatok.
— Az shp formatumu fajlok megnyitasanak modjardl a terminal lizemeltetési Utmutatojanak
ISOBUS-TC fejezetében olvashat.

Adathordozék Az ngstore adatokat a rendszer az SD kértyara menti. Ha ezeket &t szeretné vinni az USB
adathordozéra, hasznalja az Import/Export funkciét [— 83]. Exportalaskor a rendszer az shp és kml

fajlokat az USB adathordozé ,SHP” mappajaba menti.

ISOBUS-TC Ha az ISOBUS-TC alkalmazassal végez el feladatokat, akkor a teriileti adatokat a TRACK-Leader-
ben nem kell mentenie. Az adatok mentése automatikusan a feladattal egyiitt a Taskdata.xml fajlba
torténik.

11.1 "Memoria” maszk
0 Meméria S @

1.20ha,"m I
O U |
3 R [ A= ®
L 29 [
|

Informéaciék a "Meméria" maszkban
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@ A betbltstt felvétel neve

MULLER’
ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

Nem megmunkalt teriilet

@ @ ®

@ Tertilethatar Szamlalo:
Nem megmunkalt teriilet / dsszes tertilet
@ Bejart terliletek Referenciapont

Megmunkalt teriiletek.

Funkciés szimbélumok a ,,Memoéria” maszkban

Funkciés szimbdlum | Funkcio

Torli a bejart terlileteket a megnyitott felvételben.

Menti a megnyitott felvételt az ,ngstore” mappaba. Mentés helye: SD
kartya.

Torli a megnyitott felvételt.

Ha csatlakoztatva van egy USB, a felvétel mentésekor a teriiletadatok és
a Shape fajlok is mentésre kerliinek az SHP mappaban.

ﬁ Betolt egy mentett felvételt az ,ngstore” mappabol. Mentés helye: SD
kartya
= Adatok szinkronizélasa az USB adathordoz6 és az SD kartya kozott.
=)
..E,== Ha a csatlakoztatott ISOBUS vezérl§ szamitogép tébb
Sqpp/hite

munkaszélességgel dolgozik, ezzel a gombbal valthat at a két
munkaszélességgel végzett munkak eredményeinek nézetei kdzott.

11.2

Eljarasméd

82

-_

Teriileti adatok mentése

. ATRACK-Leader alkalmazas kezdd ablakaban érintse meg a ,Meméria” pontot.

Csatlakoztasson egy USB adathordozét a terminélra. A fajlokat a rendszer kdzvetlen(il az USB
adathordozéra menti.

Erintse meg az < ikont.

= Megjelenik a billentylizet.

irja be, milyen néven kivanja menteni a teriilet adatait.

- Hagyja jova.
= Az adatok mentésre keriilnek az SD kartyan.
= Atertlet torlédik az attekintésbdl.

Amennyiben azonnal folytatni kivanja a terletet miivelését, akkor tdltse be a terlletet.
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11.3

Eljarasméd

11.4

30302432a-02-HU

Memoria

Terileti adatok betdltése

shp fajlok

Mentéskor a rendszer shp formatumba konvertalja a betéltétt teriiletet. Az adatok az USB
adathordozé ,SHP” mappéjanak kertilnek mentésre.

Az shp formatumba val6 konvertalas soran teriiletadatokat tartalmazo fajlok jonnek létre. A terminal a
nevet megfeleld toldalékkal 1atja el:
= _boundary = terllethatart tartalmazd fajl.
= _obstacles = akadalypontokat tartalmazo fajl.
= _workareas = miivelési teriileteket tartalmazé fajl. A mlvelési terlletek csak shp formatumba
konvertalhatok. Ezek azonban nem nyithatok meg Ujra.
= condensedworkareas = ebben a fajlban a teljes megmdvelt teriilet talalhaté zonakra osztva. Ha
a termindl ISOBUS vezérl§ szdmitdgéppel dolgozott, akkor minden zénahoz mentésre kerlilt az
alkalmazott el@irt érték. Ez az adattipus hasznalhaté tényleges kijuttatasi térkép GIS-
programmal térténé létrehozasara. Ezek Ujra atkonvertalhatdk kijuttatasi térképpé.
= _guidancepath = fajl vezetévonalakkal.
= _headland = a fordul6sav terilete.

Teruleti adatok betoltése

1. A TRACK-Leader alkalmazas kezdé ablak&ban érintse meg a "Meméria" pontot.

2. Erintse meg a e ont,

= Ekkor megjelenik a "Felvétel betdlt" maszk.
= It egy listt 14t azokkal a felvételekkel, melyeket az "ngstore” mappaban mentett. Minden

név alatt a jelenlegi pozicidjatol mért tavolsag lathaté.
3. Kattintson a ikonra, ha az adatok rendezését ABC-sorrendben kéri, vagy a
ikonra, ha a jelenlegi poziciotél mért tdvolsdg alapjan szeretné az adatokat rendezni.
= Megtorténik a lista rendezése.

4. Erintse meg annak a felvételnek a nevét, melyet be szeretne télteni.

A betdltdtt terllet minden olyan terlileti adatot tartalmaz, amely az utolsé megmunkalas soran
keletkezett. Ha szeretné a munkat folytatni, akkor az 6sszes adatot Uigy hagyhatja, ahogy van. A
megjelenitett adatok kdzll tordlhet is néhanyat: példaul a bejart terlleteket, a tertlethatarokat vagy a
vezetévonalakat.

Itt tal&lhat6, hogy a terlileti adatokat hogyan kell tordlni:
= Bejart tertletek [ 85];
= Terilethatar [ 37];
= Vezetdvonalak [ 44]

ngstore adatok szinkronizalasa

Ahhoz, hogy a TRACK-Leader-rel mentett adatokat az SD-kartya és egy PC vagy egy masik Miller-
Elektronik Touch-termindl kdzott ki lehessen cserélni, lehetéség van az adathordozok
szinkronizélasara.

A szinkronizalas soran a rendszer az ngstore adatbazis tartalmat dsszehasonlitja és szinkronizélja a
két adathordozoval. Szinkronizalas utan mindkét adathordozé az aktualis adatokat tartalmazza.
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Az érint6képernyés Touch-terminalok és a gombokkal kezelt terminalok adatformatumai nem
kompatibilisek.
Az ngstore mappéban |évé fajlokat csak azonos tipusu terminélok kdzott lehet kicserélni.

Eljarasmod Az adathordozok szinkronizalasahoz a kévetkezdk szerint jarjon el:

1. A TRACK-Leader alkalmazas kezdé ablakaban érintse meg a "Meméria" pontot.

2. Erintse meg a 1) ikont.

= Az aldbbi lzenet jelenik meg: ,Szinkronizalja az adatokat az USB adathordozé és az SD-
kartya kozott? Ez percekig is eltarthat.”

3. Hagyja jova az adathordozok szinkronizalasahoz.

11.5 Adatcsere érintéképernyds touch-terminalok és nyomégombos
terminalok kozott

Terliletadatok nyomogombos terminalokrél (pl. TRACK-Guide 1) touch-terminalokra (vagy forditva)
torténd atvitelénél lgyeljen a kdvetkezbkre:
= Az ,ngstore” mappabdl sz&rmazo adatok nem kompatibilisek mindkét terminaltipussal. A
nyomagombos termindl ngstore adatait nem tudja kdzvetlendl megnyitni a touch-terminallal.
= A terminalon elmentett terlilethatarok, vezetévonalak és akadalyok azonban shp formatumba
konvertalhatok, majd egy masik terminalon importélhatok. Ehhez hasznalja az ,ISOBUS-TC”
alkalmazast. Az erre vonatkoz6 Utmutatasokat a terminal Gtmutatéjaban talélja.

Eljarasméd igy vihet at teriiletadatokat nyomégombos terminalrol:

1. A nyomdgombos terminalon nyissa meg a TRACK-Leader alkalmazas ,Memoria” maszkjat.
2. j - Toltson be egy felvételt egy olyan teriilethez, amelynél terliletadatait at kivanja vinni.

3. j - Nyomja meg. (Korabbi szoftververzidk esetén a folyamat ettél eltérd lehet.)
= A terlletadatokat a rendszer tébbféle formatumba (*.shp, *.kml) konvertalja és az USB
adathordozd ,SHP” mappajaba menti.

4. Ismételie meg ezt a folyamatot minden olyan terliletnél, amelynek a teriiletadatait at kivanja
vinni.

Csatlakoztassa az USB adathordozot a touch-terminalra.

Nyissa meg az ISOBUS-TC alkalmazast.

Erintse meg a , Teriiletek” pontot.

© N o o

Hozzon létre mindegyik terilethez egy-egy adatllomanyt. Ezutan a minden terilethez tobb
terliletadatot is betdlthet. Tovabbi informéacidkat a terminal lizemeltetési Gtmutatéjaban olvashat.

Eljarasméd Terlletadatok atvitele touch-terminélrol:

1. Atouch-terminélon nyissa meg a TRACK-Leader alkalmazas ,Memoria” maszkjat.

2. e - Tolts6n be egy felvételt egy olyan teriilethez, amelynél terliletadatait at kivanja vinni.
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3. Csatlakoztasson egy USB adathordozét a terminalra. A fajlokat a rendszer kdzvetleniil az USB
adathordozéra menti.

Al

5. Ismételje meg ezt a folyamatot minden olyan teriiletnél, amelynek a teriletadatait at kivanja
vinni.

4. Erintse meg az ikont.

Csatlakoztassa az USB adathordoz6t a nyomdgombos termindlra.
Nyissa meg az ISOBUS-TC alkalmazast.

Erintse meg a , Teriiletek” pontot.

© o N o

Hozzon létre mindegyik terllethez egy-egy adatallomanyt. Ezutan a minden teriilethez tobb
terlletadatot is betdlthet. Tovabbi informaciokat a terminél Gizemeltetési Gtmutatdjaban olvashat.

On ezzel a modszerrel a Touch-terminalrél is tud adatokat atvinni a gombokkal kezelt terminalra.

11.6 Terileti adatok elvetése
A terlleti adatok elvetésekor valamennyi info tdrlésre keril a termindl &tmeneti memoriajabal.

A megmunkalas utan Onnek a teriileti adatokat el kell vetnie, hogy Uj teriiletet tudjon megmunkalni.

Adatvesztés
Az elvetett terlileti adatok nem allithatdk vissza.

o Valamennyi fontos terilleti adatot mentse el, miel6tt elvetné dket.

Eljarasmod 1. A TRACK-Leader alkalmazas kezdé ablakaban érintse meg a "Meméria" pontot.
= Ha nincsen betdltve terllet, akkor nincsen olyan adat, amit el kellene vetni.
= Ha betdltétt egy terilletet, akkor ellendrizze, hogy a teljes terliletre, vagy csak a
megmunkalast jel6ld adatokra vonatkozoéan kéri az adatok elvetését.

2. Erintse meg a ikont, ha a megmunkalast jeldl6 zold szinl részt szeretné tordlni, hogy a
terlletet a terilethatarral Ujra meg tudja munkaini.
= A megmunkalast jel6l6 adatok elvetésre keriinek, a terllethatar azonban megmarad.
3. Erintse meg a

megmunkalni.

= Az aktualisan betoltott teriilet terlileti adatai elvetésre kerlinek.

, ikont, ha a felvételt szeretné elvetni, hogy Uj teriiletet tudjon

11.7 Egyuttmiikodés a TRACK-Guide Desktop alkalmazassal
A TRACK-Guide Desktop egy ingyenes program PC-re.

A kovetkezbkre hasznalhato:
= Munkaeredményeket megtekintése
= Jelentések nyomtatasa az tigyfelek szamara
= A munk&k dokumentélasa
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M TRACK-Guide Desktop - [Adatatvitel]
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A TRACK-Guide Desktop alkalmazast az kévetkez6 honlap ,Download” pontjanal talélja meg:
http://www.mueller-elektronik.de/produkte/track-guide-desktop/

A honlapon az (izemeltetési Utmutatéra mutaté linket is megtalalja.
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12 Konfiguracié

Ez a fejezet ismerteti azoknak a bedllitasoknak a magyarazatat, amelyeket Onnek kell konfiguralnia.

A konfiguralashoz szikséges dsszes paraméter a ,Bedllitasok” maszkban talélhaté. Csoportositasuk
a kovetkez6:
= Altalanos - olyan paraméterek, amelyek a TRACK-Leader minden moduljara hatassal vannak.
= TRACK-Leader - a parhuzamos haladas és a ledsor konfiguracidjara szolgalé paraméterek.
Emiatt a paraméterek minden modulhoz szlkségesek.
= SECTION-Control - vezérl§ szamitogéptdl fiiggd beallitdsok, amelyek az automatikus
szakaszolashoz szlikségesek.
= TRACK-Leader TOP - paraméterek a TRACK-Leader TOP automata kormanyzashoz
= TRACK-Leader AUTO - paraméterek a TRACK-Leader AUTO automata kormanyzashoz

= Demo - Egy Demovideo.
A megijelend paramétercsoportok szama attol fiigg, mely modulok aktivak az ,Altalanos” meniiben.

Ezt Onnek kell konfiguralnia

Modul Fejezet

TRACK-Leader "Altalanos" beallitasok konfiguralasa [-> 88]
TRACK-Leader konfiguralasa [— 90]

SECTION-Control "Altalanos" beallitasok konfiguralasa [-> 88]
TRACK:-Leader konfiguralasa [— 90]
SECTION-Control konfiguralasa [— 91]

TRACK-Leader TOP "Altalanos" beallitasok konfiguralasa [-> 88]
TRACK-Leader konfiguralasa [— 90]
TRACK:-Leader TOP konfiguralasa [ 105]

TRACK-Leader AUTO "Altalanos" beallitasok konfiguralasa [-> 88]
TRACK-Leader konfiguralasa [— 90]
Paraméterek a TRACK-Leader AUTO® modulhoz [— 105]

Ikonok a konfiguraciéhoz

lkon Jelentés

@ Igen

@ Nem

Eljarasméd Nyissa meg a konfigurélashoz a maszkokat:

1. g - Nyissa meg a TRACK-Leader alkalmazast.

2. Erintse meg a "Beallitasok" pontot.
= Megjelenik a "Beallitdsok” maszk.
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3. Erintse meg a kapcsolégombokat az alkalmazas konfiguralasahoz.

"Altalanos" beallitasok konfiguralasa

Ebben a meniiben allithatja be a képernydn megjelend abrakat és aktivalhat néhany funkciét.

TRACK-Leader AUTO

Ezekkel a paraméterekkel tudja On a TRACK-Leader Auto kormanyzasi rendszer dsszes
véltozatdnak tamogatasat be- és kikapcsolni.

TRACK-Leader TOP
Ezzel a paraméterrel lehet a Reichardt TRACK-Leader TOP automata kormanyzast aktivalni.

Lehetséges értékei:
= "Igen”
Az automata kormanyzas be van kapcsolva.
= "Nem"
Az automata kormanyzas ki van kapcsolva.

Menetirany kisimitasa

A képerny6n megjelend nyomvonalak nagyon cikkcakkosséa valhatnak, ha a traktorfiilke tetejére
szerelt GPS-vevé erésen billeg.

A "Menetirany kisimitasa" lehetéség a nyomvonalat kisimitva jeleniti meg.
Az adatok GPS-vevénként kiildnbdznek.

Lehetséges értékei:
= "Igen”

- DGPS-vevé A100 vagy A101

Ha a TRACK-Leader TOP programot hasznalja, és a vevd a kormanyzast vezérlé
szamitdgéphez van csatlakoztatva.

— DGPS/GLONASS-vevd AG-STAR vagy SMART-6L
Mindig.
= "Nem"
- DGPS-vevé A100 vagy A101

Ha nem hasznélja a TRACK-Leader TOP programot, és a vevd a terminalhoz van
csatlakoztatva.

Menetirany-felismerés

Ez a paraméter kapcsolja be és ki az automatikus menetirany-felismerést. Lasd: Menetirany
felismerése [~ 28].

A kévetkezb esetekben a paraméter szlirke és nem médosithato:
= Ha a TRACK-Leader AUTO vagy TRACK-Leader TOP automata kormanyzas van
csatlakoztatva.
= Ha menetiranyjel érkezik az ISOBUS traktor feldl.
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"Altalanos" bellitasok konfiguralasa

Szelektiv jelolés

Ezzel a paraméterrel azt adhatja meg, hogy a bels6 szakaszok egyikének inaktivalasakor a
megmiveletlen teriilet legyen-e z6ld szinnel megmiiveltnek jeldlve a képernyén. Ez a funkcid csak
azokra az esetekre vonatkozik, amikor a gép a kilsé szakaszokon szorést végez, a belsék viszont
inaktivak. Amikor a szakaszokat atvaltja kilsérél belsdre, a paramétert a rendszer nem veszi
figyelembe. Ezzel a szakaszolas haromszdg alaku terlleteken valdsaghli modon keril abrézolasra.

[ N T
Balra: az inaktivalt szakaszo!ﬁgbtti ten!t zélddel van jelélve.
Lehetséges értékei:
= lgen’
Ha a bels@ szakaszok egyike inaktiv, a mogotte talalhaté teriilet nem lesz zdlddel jeldlve.
= Nem’
A szakasz mdgotti teriilet minden esetben zold jeldlést kap, fliggetlenil attél, hogy végez-e
szbrast az adott szakasz.

Hasznélja ezt a funkciét példaul bakhatas kulturék névényvédelménél. Ennek kdszdnhetéen
fordulaskor a permetez6 nem aktivalédik feleslegesen a forduldésavokban.

Hangjelzések

Ez a paraméter arrél dont, hogy a terlilethatarok és rogzitett akadalyok kdzelében figyelmezteté hang
szblaljon-e meg.

Lehetséges értékei:
= "Igen”
. llNemll

Figyelmeztet6 hangjelzés a teriilethatarok elétt (Ak. figyelmeztetés a teriilethatarok
elétt)

Ezzel a paraméterrel kikapcsolhatja a figyelmeztetd hangjelzést a teriilethatarok kdzelében, pl. azért,
hogy a fordulésavot zavaré jelzések nélkil tudja megmunkalni. A fordulésavon kivili munkahoz ezt a
paramétert Ujra aktivalhatja.

Lehetséges értékei:
= "lgen" - A figyelmeztetd hangjelzés be van kapcsolva
= "Nem"- A figyelmeztetd hangjelzés ki van kapcsolva

Récsozat megjelenitése
Réacshalot jelenit meg a navigécios ablakban.

A racsvonalak koz6tti tavolsag a megadott munkaszélességnek felel meg. A racsvonalak
elrendezése az észak-dél és kelet-nyugat tengelyek mentén torténik.

Térkép tajolasa
Ez a paraméter definidlja, hogy kormanyzéskor minek kell fordulnia: Hattértérkép vagy a jarmivet

jelélé ikon
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Lehetséges értékei:
= "Jarm{ fix"
A képerny6n a jarm(vet jel6l6 ikon mozdulatian marad.
= "Terllet fix"
A képerny6n a jarmiivet jeldlé ikon mozog. A hattértérkép mozdulatlan marad.

12.2 TRACK-Leader konfiguralasa

Erzékenység
A ledsor érzékenységének beallitasa.

Hany centiméter eltérésnél kapcsoljon be egy led a ledsoron?
= Standard érték: 30cm
Ez az érték balra és jobbra 15-15 cm érzékenységet jelent.

Eldretekintés

Ez a paraméter arrél dont, hogy a képernyd-ledsor pozicit el6rejelz0 kijelz6je hany méterrel a jarmd

= Standard érték: 8m

Fordulasi szdg

Ezzel a paraméterrel be lehet allitani, hogy a rendszer maximum milyen szdgig aktivaljon egy
vezetévonalat. Ha a jarmii és a vezetévonal kdz6tti szog kisebb mint a beallitott érték, akkor a
vezetévonalat aktivalja a rendszer. Nagyobb sz8g esetén a vezetvonalat figyelmen kiviil hagyja a
rendszer.
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A termindl reakcidja 30°-os fordulasi szdg beéllitasa esetén.

@ A jarmii és a vezet6vonal koz6tti szog = 30° @ A jarmii és a vezet6vonal kozotti szog = 60°
A vezetévonal aktivalodik. A vezet6vonal nem aktivalodik.

@ A jarmii és a vezet6vonal kozotti szog kisebb
mint 30°
A vezetbvonal aktivalodik.

= Standard érték: 30 fok.
= A TRACK-Leader TOP értéke: 85 fok
= A TRACK-Leader AUTO értéke: 65 fok

12.3 SECTION-Control konfiguralasa

Ebben a konfiguralasi Iépésben konfiguralja az ISOBUS vezérl§ szamitogép részére a szakaszolast.

Az alkalmazas az ISO-ID alapjan minden ISOBUS-vezérld szamitogépet felismer és mindegyikhez
sajat profilt készit. igy a mlitragyaszoré szamara teljesen mas paramétereket konfiguralhat, mint a
vetdgéphez vagy szantofoldi permetezéhoz.

Eljarasmod g
1. — Nyissa meg a TRACK-Leader alkalmazast.
2. Erintse meg a ,Beallitasok” elemet.

3. Erintse meg a ,SECTION-Control” elemet.
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= Megjelenik egy lista minden olyan ISOBUS vezérlé szamitdgép profiljaval, amelyeket
korabban mér a terminalhoz csatlakoztattak. Amikor a terminalhoz egy Uj ISOBUS vezérlg
szamitogépet csatlakoztat, a rendszer létrehoz egy Uj profilt.

= Ebben a listaban a Virtual ECU alkalmazas virtualis vezérld szamitogépei is szerepelnek.

4. Erintéssel valassza ki annak az ISOBUS vezérl§ szamitogépnek a nevét, amelyhez SECTION-
Control alkalmazast kivan konfiguralni. A csatlakoztatott vezérlé szamitdgépet zold pont jelol.

5.

£

— Nyissa meg a paraméterlistat.
= Megjelenik a beallitott paraméterek listaja.

6. Modositsa a paramétereket. A kbvetkezé oldalakon talélja ezek magyarazatat.

, 5%

— Adott esetben a vezérl§ szamitogép profilok torlését is elvégezheti.
Paraméterek a SECTION-Control-hoz

Atfedési szog
Az atfedés foka egy ékformaju terlilet megmunkalasakor.

A bedllitott "Atfedési sz6g"-et a killsd szakaszoknal az "Atfedési tolerancia” paraméter befolyasolja.

0% éatfedési szdg 50% éatfedési szdg 100% éatfedési szdg

Lehetséges értékei:

= 0% - az egyes szakaszok csak akkor kapcsolnak be egy megmunkalt terillet elhagyasakor, ha
az adott szakasz teljesen elhagyja a tertiletet. EQy megmunkalt teriilet bejarasakor az adott
szakasz csak akkor kapcsol ki, ha a szakasz 1%-ban a megmunkalt terileten van.

= 50% - az egyes szakaszok csak akkor kapcsolnak be egy megmunkalt terillet elhagyasakor, ha
az adott szakasz 50%-ban elhagyja a teriiletet. Egy megmunkalt teriilet bejarasakor az adott
szakasz csak akkor kapcsol ki, ha a szakasz 50%-ban a megmunkalt teriileten van. 50%-o0s
"Atfedési sz6g" esetén az "Atfedési tolerancia" mar semmilyen hatast sem gyakorol.

= 100% - A megmunkalt terilet elhagyasakor az dsszes szakasz azonnal bekapcsol, ha az adott
szakasz 1%-ban elhagyja a tertiletet. Egy megmunkalt terllet bejarasakor az adott szakasz csak
akkor kapcsol ki, ha a szakasz 100%-ban a megmunkalt terlleten van.

Atfedési tolerancia

Ezt a paramétert hasznalhatja a megengedett atfedés meghatarozasahoz. A kiilsé szakaszok csak
akkor kapcsolnak, ha az atfedés nagyobb, mint ennek a paraméternek az értéke.

Az "Atfedési tolerancia” csak a kiilsé bal és jobb szakaszt érinti. Ez a paraméter a tobbi szakaszt nem
érinti.
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Az alabbi 4brak azt mutatjak, hogy miként hat az "Atfedési tolerancia” 0%-0s "Atfedési sz6g” esetén.
A bedllitott atfedési toleranciat az abrak alatt lathatja.

nir] el

Atfedési tolerancia 0%-os atfedési sz6gnél - Mindkét esetben 25 cm-es atfedéssel végezték a munkat.

Atfedési tolerancia 0 cm @ Atfedési tolerancia 30cm
Itt a szakasz azonnal lekapcsol. Itt a szakasz nem kapcsol ki, mivel a jelenlegi
atfedés kisebb mint 30 cm.

Az "Atfedési sz6g” paraméter 100%-ra allitésa esetén fontos szerepet kap az "Atfedési tolerancia”

paraméter a mar megmunkalt terllet elhagyasa kdzben. Példaul egy mar megmunkalt fordulésavban
torténd fordulaskor.

@ ®

Atfedési tolerancia 100%-os &tfedési szognél - A megmunkalt teriiletrd! mindkét esetben 25 cm-rel tértek le.

@ Atfedési tolerancia 0 @ Atfedési tolerancia 30cm
Ha csak a szakaszok 1%-a elhagyja a méar Az "Atfedési tolerancia” a sziikségtelen
megmunkalt teriiletet, akkor az egész szakasz atfedéseket elkeriilhetévé teszi.
be fog kapcsolni. A jobb szakasz csak akkor kapcsol be, ha a
megmunkalt teriletet mar tbb mint 30 cm-rel
elhagyta.

Lehetséges értékei:

Javaslat: Ha DGPS segitségével dolgozik, akkor az atfedési tolerancia nem lehet 30 cm-nél
kevesebb. Nagy szakaszokkal rendelkezé munkagépek esetén, mint pl. a miitragyaszérok, allitsa be
az értékeket ennek megfeleléen.
= Tolerancia 0 cm
A kils6 szakasz kikapcsol, ha csak minimalis mértékben talalhaté egy megmunkalt terllet felett.
Ha a szakasz ezt a terliletet csak minimalissal is elhagyja, Ujra bekapcsol.
= Masik érték
A kils6 szakasz be- vagy lekapcsol, ha az atfedés nagyobb mint az érték.
= Maximalis érték
A kilsé szakasz szélességének a fele.
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Atfedési tolerancia teriilethatar

Hasznalja ezt a paramétert annak elkeriilésére, hogy a legkisebb atfedés esetén a terlilethataron a
szakasz bekapcsoljon.

A paraméter tgy miikddik, mint az "Atfedési tolerancia”, azonban csak a teriilethatar atlépésekor fejti
ki hatasat.

A tavolsag megvaltoztatasa el6tt gy6z8djon arrél, hogy ez a pillanatnyi helyzetben a kdrnyezet
szamara biztonsagos.

Egymast fedd fuvokak (EDS)

Ez a paraméter csak az egyedi fuvokafunkcidval rendelkezd szant6foldi permetezék esetében
alkalmazhat6. Mas rendszereken ez nem jelenik meg.

A paraméterrel az allithatd be, hogy hany széréfej dolgozzon atfedésben.

Tehetetlenség

A tehetetlenség az az id6, ami egy parancs termindl altali elkildése és a parancs gép altali elvégzése
kozott eltelik.

Ez az idé minden gépnél véltozhat.

A konfiguralashoz két paraméterre van szikség:
= "Tehetetlenség BE" (bekapcsolasnal)
= "Tehetetlenség KI" (kikapcsolasnal)

Ha olyan ISOBUS vezérl§ szdmitdgépe van, ami a tehetetlenségi idét tovabbitja a SECTION-Control-
ra, akkor ezeket a paramétereket nem kell megvaltoztatnia. Ebben az esetben értékként az "ISO"
szbveg jelenik meg.

Ha egy szantofoldi permetez6gépnél egy szakasz egy mar kezelt teriilet folé ér, Ugy azt azonnal ki
kell kapcsolni. Ehhez a szoftver egy jelet killd a szakasz szelepének kikapcsolasahoz. igy a szelep
bezar és a nyomés a csében csokken. Egészen addig, amig a fuvokbdl mar nem j6n ki semmi. Ez kb.
400 milliszekundumig tart.

Ez azt eredményezi, hogy a szakasz 400 milliszekundumig atfedve dolgozik.

Ennek elkerilléséhez a "Tehetetlenség KI" paramétert 400 ms-ra kell allitani. Ezek utén a jel 400
milliszekundummal korabban jut el a szakasz szelepéhez. Ezaltal a kijuttatas pontosan a megfeleld
idében szakithatd meg.

Az alabbi abra szemlélteti, hogyan mikodik a tehetetlenség. Az abran a tényleges viselkedés lathato,
nem a képernyd tartalma.
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A Tehetetlenség Kl érték nullara lett allitva. Ha a beallitott késleltetési idé tul alacsony, akkor a kijuttatas
atfedésben torténik.

@ Ezen a ponton kapta a kikapcsolasi jelet a @ A permetezégép ezen a ponton élltle a
szakasz szelepe kijuttatassal.

Lehetséges értékei:
= "Tehetetlenség BE"
Itt adja meg a késleltetés mértékét egy szakasz bekapcsolasakor Ha a szakasz tul késén reagél
a bekapcsolasi jelre, akkor novelje az értéket.

pl.
— Magnesszelep-armatira 400 ms
- Villanymotoros szerelvény 1200 ms

= "Tehetetlenség KI"
It adja meg a késleltetés mértékét egy szakasz kikapcsolasakor Ha a szakasz til késén reagal a
kikapcsolasi jelre, akkor ndvelje az értéket.

pl.
- Magnesszelep-armatura 300 ms
- Villanymotoros szerelvény 1200 ms
Gépmodell

Ez a paraméter dont arrdl, hogy mi mddon kévesse a munkagépet jelol6 sav a GPS-vevét jeldld
ikont.

Lehetséges értékei:

= flggesztett’
Beallitas fliggesztett gépekhez.

= ,Onjar¢”
Beallitas 6njar6 gépekhez.

= vontatott’
Beallitas traktorral vontatott gépekhez.

= ,vontatott és kormanyzott”
Beallitds vondrudas vagy tengelycsuklds kormanyzasu vontatott gépekhez. Példaul TRAIL-
Control funkcios vontatott permetez6khoz.
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Képernyé-ledsor
A képerny6-ledsor tipusa.

Lehetséges értékei:
= "Deaktivalva“
Kikapcsolja a képerny8-ledsort
= "Grafikus"
Aktivalja a képerny6-ledsort grafikus médban
= "Szdveges*
Aktivalja a képernyé-ledsort szdveges modban
= "SECTION-View"
Aktivalja a SECTION-View rendszert

Munkagép kozéppont eltolas

Ezzel a paraméterrel allithatja be a munkaszélesség balra vagy jobbra torténé eltolasat. Adja meg,
hogy hany cm-rel van eltolva a munkaszélesség kbzepe a traktor kbzepétdl.

2, .o,

Bal oldal: Traktor egy munkagéppel; jobbra: Traktor két munkagéppel

@ Munkagépkdzéppont eltolas - A traktor kdzepe @ Teljes munkaszélesség
és a teljes munkaszélesség kdzepe kozotti
tavolsag

Lehetséges értékei:
= Pozitiv értéket adjon meg, pl.: 90cm
Ha a munkagép jobbra van eltolva.
= Negativ értéket adjon meg, pl.: -90cm
Ha a munkagép balra van eltolva.

Miik6dési modja Ha ennél a paraméternél 0-tdl eltérd értéket ad meg, a kdvetkezd torténik:
= A munkamaszkban a kék vezet6vonaltél adott tavolsagra egy piros vezetdvonal jelenik meg.
= A munkaoszlop eltolddik az egyik oldalra. Pontosan a kdzepén fut a kék vezetbvonal.

A munkagép kdzéppont eltolas beallitasa utdn a TRACK-Leader kezelése némileg megvaltozik:

1. Kormanyozza ugy a jarm(vet, hogy a nyil mindig a piros vonalat kovesse. A munkaoszlop
kdzepe ekkor a kék vezetdvonalat koveti.
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Vezetbvonalak elfolassal dolgozé gépeknél

@ Piros vezetévonal - a traktor kozepét jelzi @ Kék vezet6vonal - a munkaszélesség kozepét
jelzi
@ Nyil - a GPS-vevd pozicidjat jeldli @ Munkaoszlop

Alkalmazasi teriilet

Ez a paraméter illeszti a SECTION-Control viselkedését a szélészeti permetezSkkel vald
hasznélathoz.

1 2 3 4 5
N I I

X
X
X

20—

Szakaszolas be

@~

Szakaszok. A kiils6 szakaszok (1, 2, 4, 5) @ Terlilethatar. A terlilethataron kiviili
kilsé sorok megmdiveléséhez hasznalhatok. szBlésorokat a gép nem permetezi.

Lehetséges értékei:
= ,Standard” - funkcié kikapcsolva.
= ,Sz6lémlivelés” - funkcié bekapcsolva.

Aktivalt Szélémivelés tzemmaddban megvéltozik a SECTION-Control viselkedése:
= Ha a vezet6vonal és a jarm{ kézotti sz6g nagyobb mint 30°, a rendszer azt feltételezi, hogy a
jarm fordul. Ebben az esetben minden szakasznél abbamarad a kijuttatas.
= Valamennyi szakaszon az ,Atfedési tolerancia teriilethatar” paraméter keriil alkalmazasra.

Minimalis fordulasi sugar

Annak érdekében, hogy a forduldsavban taldlhat6 vonalak ne 90°-ban keresztezzék egymast, itt
megadhatja azt a sugarat, amelyet jarmiive a fliggesztett géppel egyiitt be tud jarni.

Tavolsag a teriilethatartol

Biztonsagi tavolsag a terilethatartdl. A rendszer mindig automatikusan eltavolitja azokat a
munkagépeket, amelyek a terlilethatartdl szamitott fél munkaszélességen bellil helyezkednek el. A
beviteltdl fliggben a biztonsagi tavolsag lecsokken, illetve megné.
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Vonaltavolsag csokkentése

Ha csokkenteni szeretné a vezetévonal-tavolsagot, itt adja meg a kivant értéket. A vezetévonal-
tavolsag altaldban a hasznalt munkagép munkaszélességének felel meg.

A tényleges vezetdvonal-tavolsagot a navigacios maszkon tekintheti meg.

12.3.1 A Tehetetlenség BE és a Tehetetlenség Kl értékek kalibralasa
Ez a fejezet a halado felhasznaldknak késziilt.

A fejezet elolvasasa elétt:
= Sajatitsa el a terminal kezelését.
= Sajatitsa el a SECTION-Control kezelését.

A "Tehetetlenség BE" és a Tehetetlenség KI" paraméterek standard értékei a legtdbb szantofoldi
permetezdvel torténé munkahoz mar be vannak allitva.

Mikor kalibraljunk? A paramétereket On az alabbi esetekben kalibralja:
= Ha masik mez8gazdasagi gépet hasznalnak SECTION-Control modullal.
= Ha egy korabban mar megmunkalt terilet bejaradsakor a mezdgazdasagi gép tul késén vagy tul
hamar kapcsol.
= Ha egy kordbban mar megmunkalt teriilet elhagyasakor a mezégazdaséagi gép tul késén vagy tul
hamar kapcsol.

A kovetkezb fejezetekben ismertetjiik a paraméterek kalibralasanak menetét.

A fejezetek és a példak leirasanal egy szantofoldi permetezégépet vesziink alapul. Hasonlé madon
kell eljarnia egyéb mez8gazdasagi gépek esetében.

A kalibralas fazisai
A kalibralas tobb fazisbol all:
1. Kalibralas el6készitése
A terllet elsd bejarasa
A terillet masodik bejarasa
A kijuttatds hatérainak bejelolése

A korrekcids érték kiszamitasa

SIS

A ,Tehetetlenség BE” és a ,Tehetetlenség KI” paraméterek korrigalasa

A fazisok részletes leirasat a kdvetkezd fejezetekben olvashatja.

Kalibralas elokészitése

A kalibralas elvégzéséhez az aldbbi eszkdzdkre és személyekre van sziksége:
= Két megfigyeld - két személy, akik a megmunkalt terileteket karékkal jeldlik meg.
= A megmunkalt teriiletek jeldlésére szolgalo szerszamok:

- kb. 200 - 300 m elkeritészalag
— 8 karo a terllet jeloléséhez

= Szantéfoldi permetezd tiszta vizzel a tartélyban.
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A teriilet elsé bejarasa
A kalibralas ezen fazisaban egy nyomvonalon kell végighaladnia a terlileten.

Az alabbi abran lathato, hogy mely pontokat kell bejeldlnie a nyomvonal bejarasa elétt és utan. Az
ehhez tartoz6 utmutatast az abra alatt talalja.

Az elsé végighaladas eredménye

(1) Karsk (3) Karék
A szakaszok kiils§ széleit jeldlik a terlilet A szakaszok kiils6 széleit jeldlik a tertilet
bejarasa elott bejarasa utan

@ Elkeritészalagok a karok kozott
A bejéras hatérait jeldli

igy munkalhatja meg a teriiletet a tehetetlenség kalibralasahoz:

1. Inditson el egy Uj navigaciot a SECTION-Control programmal.

2. ApermetezGgépet allitsa oda, ahonnan a bejarast kezdi. Az els6 végighaladast nem ajanlott a
terllethatar kozelében végezni, hogy elegendd hely maradjon a masodik menethez.

Hajtsa ki a sz6rokeretet.

A klils6 szakaszok végeit jeldlje karokkal.

Haladjon 100-200 métert el6re, ekdzben juttasson ki tiszta vizet.
100-200 méter utan allitsa meg és kapcsolja ki a permetez8gépet.

A bejéarast mentse el a TRACK-Leader programban. Ezaltal megismételhetd a kalibralas.

®© N o o » ®

A klils6 szakaszok végeit jeldlje karokkal.
9. Akardkat egy elkeritészalaggal kdsse dssze. Ezaltal kijeldlheti a bejaras hatarait a tertleten.
10. Az elkerit6szalagot a talajon kdvekkel vagy némi folddel rogzitse.

= Ezzel elvégezte a terlilet elsd bejarasat, és kijellte a kijuttatas hatarait.

A teriilet masodik bejarasa

Ebben a fazisban az els6 végighaladas soran bejart tertiletet 90°-0s szdgben kell megmunkalnia.
Ezutén ellendrizni kell, hogy a permetezd tul késén vagy tal koran kapcsol-e ki. Fontos, hogy allandd
sebességgel haladjon, és megjegyezze a sebességet.

/\ VIGYAZAT

Mozgé permetez6gép okozta sériilések
A kalibralast segité megfigyel6ket eltalalhatja a szérokeret

o Adjon pontos utasitasokat a megfigyeléknek. Magyarazza el nekik a veszélyeket.

o Mindig tgyelien arra, hogy a megfigyelék kell tavolsagot tartsanak a szérokerethez

o Azonnal allitsa meg a permetezét, amint egy megfigyeld tul kbzel 1ép a permetezéhdz.

30302432a-02-HU

Ebben a fazisban egy vagy két tovabbi személy segitségére van sziksége. Ezek a személyek figyelik
a permetez6gép haladdsast és viselkedését, valamint kijeldlik a kijuttatas hatarait.
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Adjon pontos utasitasokat ezeknek a személyeknek, és hivja fel a figyelmiiket a lehetséges
veszélyekre.

Az alabbi abran lathato, hogy a megfigyel6knek hol kell allniuk, s mit kell elérniik a végén.

2. bejaras

@ Az els6 megfigyeld pozicidja @ Ez a vonal azt a helyet jeldli, ahol a fuvékak
megkezdik a kijuttatast a megmvelt terdlet
elhagyasakor.

@ A masodik megfigyeld pozicidja @ Ez a vonal azt a helyet jeldli, ahol a favékak

abbahagyjak a kijuttatast a megmiivelt
terliletre torténd rahajtaskor.

M A tartaly tiszta vizzel van megtoltve.

M A megfigyel6k biztonsagos tavolsagban vannak a permetez§ szérokeretétol.

M Elinditott egy navigaciot az elsé bejarassal.

M A SECTION-Control automatikus modban van.

1. A permetez6t kb. 100 m tavolsagban, a bejart teriilethez képest 90°-0s sz6gben helyezze el.

2. Egyenletes sebességgel haladjon (pl.: 8 km/h ) &t a mar megmunkalt teriileten. Jegyezze meg,
hogy milyen gyorsan haladt. Ekézben juttasson ki vizet.

3. A megfigyeléknek a korabban kijeldlt bejarasi hataroknal kell aliniuk, biztonsagos tavolsagban a
szbrokerettdl.

4. A megfigyel6knek meg kell figyelnilik, hogy a permetezé mely pontokon hagyja abba és kezdi el
a permetezést, amikor athalad a korabban mar bejart részen.

= Most mar tudja, hogy miként viselkedik a permetezd egy korabban mar végigjart terilet
bejarasakor.

A még pontosabb eredmények érdekében a folyamatot akar tébbszor is megismételheti.

A kijuttatas hatarainak kijelolése - a Tehetetlenség Kl paraméterhez

Ebben a fazisban azt kell kijeléInie, hogy a permetez6 hol hagyja abba a kijuttatast, ha egy korabban
mar megmdivelt terlletre ér. Tovabba meg kell hataroznia, hogy a jovében hol hagyja abba a
kijuttatast.

Ezaltal megtudhatja, hogy a permetezd tal késén vagy tl koran kapcsol-e ki.

Az alabb abrak azt mutatjak, hogy mely vonalakat kell kijeldInie a teriileten ahhoz, hogy a
"Tehetetlenség KI" paramétert ki tudja szamolni.
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Vonalak a "Tehetetlenség KI" paraméterhez. Bal oldal: A permetezé tul késén kapcsol ki. Jobb oldal: A
permetez tul koran kapcsol Ki.

P A kivant Z kijuttatasi vonal és a tényleges X X Tényleges kijuttatasi vonal
kijuttatasi vonal kdzotti tavolsag A permetezd itt hagyja abba a kijuttatast.
z Kivant kijuttatasi vonal
A permetezdnek itt kell abbahagynia a
kijuttatast.

A nyomasleengedési idé miatt ajanlott
betervezni egy 10 cm-es csekély atfedést.

Mindkét esetben (bal és jobb) a "Tehetetlenség KI" paraméter rosszul van bedllitva.
= Bal oldal: A permetez0 tl késén kapcsol ki. Nvelni kell a tehetetlenség értékét.
= Jobb oldal: A permetezd tul koran kapcsol ki. Csdkkenteni kell a tehetetlenség értékét.

Eljarasméd 1. Hasonlitsa dssze a terlileten |évé jeldléseket a rajzokkal.

= Most mar tudja, hogy a permetezé tul késén vagy tul koran kapcsol-e ki.

A kijuttatas hatarainak kijel6lése - a Tehetetlenség BE paraméterhez

Ebben a fazisban azt kell kijeldInie, hogy a permetez6 hol kezdje a kijuttatast, ha elhagy egy mar
korabban megmunkalt teriiletet. Tovabba meg kell hataroznia, hogy a jovében hol kezdédjon el a
kijuttatas.

Ezaltal megtudhatja, hogy a permetezd tul késén vagy tul koran kapcsol-e be.

Az alabb abrak azt mutatjak, hogy mely vonalakat kell kijeldInie a terlileten ahhoz, hogy a
"Tehetetlenség BE" paramétert ki tudja sz&molni.

Vonalak a "Tehetetlenség BE" paraméterhez. Bal oldal: A permetezd tul késén kapcsol be. Jobb oldal: A
permetez6 tul koran kapcsol be.
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P Akivant Z kijuttatasi vonal és a tényleges X X Tényleges kijuttatasi vonal
kijuttatasi vonal kdz6tti tavolsag A permetezd itt kezdi meg a kijuttatast.
z Kivant kijuttatasi vonal
A permetezdnek itt kell megkezdenie a
kijuttatast.

A nyomasfelépitési idé miatt ajanlott
betervezni egy 10 cm-es csekély atfedést.

Mindkét esetben (bal és jobb) a "Tehetetlenség BE" paraméter rosszul van beallitva.
= Bal oldal: A permetez0 tul késén kapcsol be. Névelni kell a tehetetlenség értékét.
= Jobb oldal: A permetezé tul koran kapcsol be. Csdkkenteni kell a tehetetlenség értékét.

1. Hasonlitsa dssze a terileten |évé jeldléseket a rajzokkal.

= Most mar tudja, hogy a permetezé tul késén vagy tul korén kapcsol-e be.

Korrekcios érték kiszamitasa

Az utols6 fazisban az alabbiakat allapitotta meg:
= Melyik paramétert kell modositani.
= Az aktudlis tehetetlenséget ndvelni vagy csokkenteni kell-e.

Most kell kiszamitania, hogy a rosszul bedllitott paramétert hany milliszekundummal médositsa.
Ehhez az ugynevezett korrekcids értéket kell kiszdmitania.

A korrekcids érték kiszamitasahoz tudnia kell, hogy milyen gyorsan haladt a permetezé a ter(let
bejarasakor. A sebességet cm/milliszekundum egységben kell megadnia.

Az alabbi tblazatban néhany sebességet lathat, valamint azok atszamitasat a cm/ms egységbe:

Sebesség km/h egységben Sebesség cm/ms egységben
6 km/h 0,16 cm/ms
8 km/h 0,22 cm/ms
10km/h 0,28 cm/ms

igy szamithatja ki a korrekcios értéket:
1. [Tavolsag P]: [A permetez6 sebessége] = Korrekcids érték
2. Ezzel az értékkel kell mddositani az aktualisan beallitott "Tehetetlenség BE" vagy
"Tehetetlenség KI" értéket.
A tehetetlenség paraméter modositasa
Most kell a "Tehetetlenség BE" és a "Tehetetlenség KI" paramétert a megfeleld értékre médositani.

1. Valtoztassa meg a paramétert az alabbi okdlszabaly szerint:
- Ha a permetezd tul késén kapcsol, akkor tdbb idére van szlksége. A tehetetlenséget meg kell
ndvelni.
- Ha a permetez6 tul koran kapcsol, akkor kevesebb id6re van sziiksége. Csokkenteni kell a
tehetetlenséget.

2. Uj érték szamitasa a tehetetlenség paraméterhez.
Ezt a lépést a "Tehetetlenség BE" és a "Tehetetlenség KI" paramétereknél kilon-kiilon végezze
el.
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Ha a permetezd tul késén kapcsol be vagy ki:

Névelie meg az aktudlis tehetetlenséget a korrekcios értékkel
Ha a permetez0 tul kor&n kapcsol be vagy ki:

csokkentse az aktudlis tehetetienséget a korrekcios értékkel

Egy permetezd 8 km/h sebességgel haladt. Ez 0,22 cm/ms értéknek felel meg.
A teriilet masodik végigjarasa utan lemérték a P tavolsagot. Ez 80 cm volt.
Az aktudlisan beallitott "Tehetetlenség KI" paraméter 450 ms.

A permetezé egy korabban mar megmunkalt terllet bejarasakor tul késén kapcsolt ki. A Z pont
menetiranyban az X pont el6tt volt. A vonalak az alabbi &branak megfeleléen voltak jelSlve:

A megmunkalt tertilet bejarasakor a permetez6 tul késén kapcsolt ki

1. Korrekcios érték szamitasa:
[P tavolsag]: [A permetezd sebessége] = Korrekcids érték
80:0,22 = 364

2. Uj érték szamitasa a "Tehetetlenség KI" paraméterhez.
Mivel a permetezé tul késén kapcsol ki, a "Tehetetlenség KI" paramétert a korrekcios értékkel
meg kell novelni:
364 (Korrekcids érték) + 450 (beallitott , Tehetetlenség KI*) = 814 (U] “Tehetetlenség KI" érték)

3. Adja meg a 814-es értéket a "Tehetetlenség KI" paraméterhez.
Egy permetez6 8 km/h sebességgel haladt. Ez 0,22 cm/ms értéknek felel meg.
A teriilet masodik végigjarasa utan lemérték a P tavolsagot. Ez 80 cm volt.
Az aktudlisan beéllitott "Tehetetlenség KI" paraméter 450 ms.

A permetezé egy korabban mar megmunkalt terllet bejarasakor tl koran kapcsolt ki. A Z pont
menetiranyban az X pont mdgétt volt. A vonalak az alabbi &branak megfeleléen voltak jeldlve:

& %

A megmunkalt terilet bejarasakor a permetezd tul koran kapcsolt ki

1. Korrekcios érték szamitasa:
[P tavolsag]: [A permetezd sebessége] = Korrekcios érték
80:0,22 = 364
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2. Uj érték szamitasa a "Tehetetlenség KI" paraméterhez.
Mivel a permetezd tl koran kapcsol be vagy ki, a "Tehetetlenség KI" paramétert a korrekcios
értékkel meg kell ndvelni:
450 (beallitott , Tehetetlenség KI*) - 364 (Korrekcios érték) = 86 (Uj “Tehetetlenség KI" érték)

3. Adja meg a 86 értéket a "Tehetetlenség KI" paraméterhez.

12.3.2 A Tehetetlenségi id6 javitasa maszk hasznalata

Ha munka kézben arra lesz figyelmes, hogy a ,Tehetetlenség BE” és a ,Tehetetlenség KI”
paraméterek eltérést okoznak, hasznélja a Tehetetlenségi id javitasa maszkot.

A kovetkezd eltérések eléfordulasakor javithatja ki a tehetetlenségi idéket:

Abra Jelentés
g Kiesés bekapcsolaskor
| IF
! !
2] Kiesés kikapcsolaskor

3B g Atfedés bekapcsolaskor

Atfedés kikapcsolaskor

(a)

Eljarasméd M Megnyitotta azt a gépprofilt, amellyel kapcsolatban ki szeretné javitani a tehetetlenségi idét.

AN

1. @ - Nyissa meg a Tehetetlenségi id6 javitasa maszkot.
= Megjelenik a ,Tehetetlenségi id6 javitasa” maszk.

2. Valassza ki azt az eltérést, amellyel kapcsolatban ki szeretné javitani a tehetetlenségi idét.
= Megjelenik a kivalasztott eltéréshez tartoz6 ,Tehetetlenségi id6 javitasa” maszk.
= Az aktudlisan beallitott tehetetlenségi idé 1athatd.

3. Adja meg a ,Munkavégzési sebesség” paraméternél, hogy milyen sebességnél tértént az
eltérés.

4. Adja meg az ,Eltérés” paraméternél az adott eltérést.
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5. - Hagyja jova.
= Megjelenik egy Uzenet az Ujonnan kiszamitott tehetetlenségi idével.

6. ,lgen” — Hagyja jova.
7. Ismételie meg a folyamatot az esetleg eléforduld tbbi eltérés esetében is.
= Kijavitotta a tehetetlenségi idét.

= Ha vissza szeretné allitani a vezérld szamitdgépen bedllitott tehetetlenségi iddket, el kell
végeznie egyszer a megfelelé SECTION-Control-profil torlését. [ 91]

TRACK-Leader TOP konfiguralasa
A TRACK-Leader TOP hasznalatahoz az alabbi paramétereket kell beallitania:

GPS-vevé magassaga
A GPS-vevd tavolséga a talajtdl.

Az alabbihoz szlikséges: TRACK-Leader TOP

Paraméterek a TRACK-Leader AUTO® modulhoz

A TRACK-Leader AUTO csak navigacio inditasa utan konfiguralhato [— 68]. Ebben a meniiben
valaszthatja ki a jarmdprofilt és kapcsolhatja be a WiFi-t.

Jarmii profil

A legfels6 sorban megjelenik a beallitott jarmii profil elnevezése. A jarmdi profilok konfiguralasa egy
Tablett-PC segitségével torténik a kormanyzast vezérlé szamitdgépen. Ezen a helyen kell
kivalasztania a jarm(ihéz ill6 profilt.

WiFi
A WiFi a vezeték nélkili kommunikéaciét kapcsolja be és ki a kormanyzast vezérlé szamitogép és a
konfiguracids szamitogép (Tablet, PC, Notebook stb.) kdzétt, melyet On a kormanyzast vezérld

szamitogép konfigurlasara hasznél. Tovabbi informacidk az "ECU-S1" kormanyzast vezérlé
szamitogép lzemeltetési Utmutatéjaban talalhatok.

Ha a termindlt kikapcsolja, akkor a WiFi is lekapcsol.

ECU-S1 informaciok

A kormanyzast vezérld szamitdgép szoftververzioja és sorozatszama.

Kezdeti paraméter importalasa a manualis kormanyzas-feliilbiralathoz

Az automata kormanyzas elsé (izembe helyezése soran minden jarm(inél megallapitasra keril egy
kiindulasi érték a ,Manualis kormanyzas-feliilbiralat” [~ 68] paraméterhez. Ez az értéket kés6bb
gyakran a munkavégzés feltételeinez kell igazitani.

Ehhez az igazitashoz importalnia kell az értéket a kormanyzast vezérlé szamitdgépbdl.
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Eljarasméd igy importélhatja a kezdeti értéket:

g - Nyissa meg a TRACK-Leader alkalmazast.

-_

Erintse meg a ,Beallitasok” pontot.

Erintse meg a ,TRACK-Leader AUTO” pontot.

L

A Jarmiprofil” sorban valassza ki azt a jarmiprofilt, amelyhez a paramétert importalja.
5

6. Akovetkez0 Uizenet jelenik meg: ,Az értékek sikeresen beolvasva.”

- Importélja a paramétert.

7. Hagyja jova.
= Ezzel aktualizalta az adott jarm(profilhoz a ,Manualis kormanyzas-fellilbiralat” paramétert.

8. Ismételie meg ezt az importalasi mveletet a listaban szereplé mindegyik jarmdprofilra.

12.5.2 A GPS-jel minimalis minésége

Itt beallithatja, hogy milyen GPS jelmindségnél miikddjén és milyen jelmindségnél kapcsoljon ki az
automata kormanyzas.

GPS jelminéség Pontossag

1-es NMEA mingség: GPS > 25 cm (vezet6vonalak kdzott)
2-es NMEA minéség: DGPS < 25 cm (vezetbvonalak kézott)
4-es NMEA mindség: RTK fix 2,5 cm (abszolut érték)

5-es NMEA minéség: RTK float, TerraStar <10 cm (abszolut érték)

9-es NMEA minéség: Mas gyartotdl szarmazé | nem ismert

GPS-vevé

9-es NMEA minéségli GPS-vevékhoz.

Alapkivitelben a kdvetkez6 NMEA mindségi osztalyok vannak jeldlve: 2, 4, 5.

Eljarasméd igy allithatja be a GPS-mindéséget:

“ - Nyissa meg a TRACK-Leader alkalmazast.

N =

. Erintse meg a ,Beallitasok” pontot.

. Erintse meg a ,TRACK-Leader AUTO” pontot.

|

. Pipalja ki azokat az NMEA-minGségeket, amelyeknél az automata kormanyzasnak miikddnie
kell.

w

i - Nyissa meg a NMEA-min8ségek listajat.

o A
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Eljaras hibaiizeneteknél

Hibaiizenet szovege

Lehetséges ok

igy harithatja el a problémat

Figyelem! A memériat nem sikerilt
inicializalni. Ha a probléma Ujrainditas
utan is fennall, forduljon a szervizhez.

Nem sikertillt Iétrehozni az adatbazist az
adathordozdn.

Inditsa Ujra a terminalt.

Aktiv profil nem térélheté!

Kisérlet tortént az aktualisan kivalasztott
gépprofil torlésére.

Vélasszon ki egy masik gépprofilt, és
azutan térdlje a kivant gépprofilt.

A DGPS-konfiguracio-fajl nem talélhato!

A DGPS-beallitdsokat tartalmazé belsd f4jl
nem talalhato.

Forduljon a szervizhez a szoftver
Ujratelepitéséhez.

Lejart a probaiddszak. Kérjlik, forduljon a
kereskeddjéhez.

Lejart a probaiddszak.

Igényeljen licencet.

Engedélyezze a szoftvert.

Hiba!

Forduljon az Ugyfélszolgalathoz.

A GPS-jel kiesett!

Megszakadt a soros kapcsolat a GPS-
vevébvel.

A pozicié nem hatarozhat6 meg.

Ellenérizze a GPS-vevé
kabelcsatlakozasait, és csatlakoztassa
Ujra.

A GPS-jel gyenge!

A GPS-jel minésége tul gyenge, féként
learnyékolasok miatt.

Szerelje fel a GPS-vevét, és ellendrizze az
aktudlis pozicidt. A vevo és az ég kdzott
nem lehet akadaly.

Nincs DGPS!

Nincs DGPS - a vevéegységet valami
learnyékolja.

Szerelje fel a GPS-vevét, és ellenérizze az
aktudlis pozicidt. A vevé és az ég kdzott
nem lehet akadaly.

Nincs DGPS - a korrekcios adat
szolgaltatas (pl. EGNOS) kiesése miatt.

Ellendrizze a szolgéltatas altalanos
elérhetdségét. EGNOS / WAAS esetén
ellendrizze és allitsa be a megfeleld
korrekcios miiholdat.

A DGPS-konfiguraci6t nem lehetett
kiolvasni a GPS-vevébal!

Megszakadt a soros kapcsolat a GPS-
vevivel.

Ellen6rizze a GPS-vevd
kabelcsatlakozasait, és csatlakoztassa
Ujra.

Az e-Dif-konfiguraciot nem lehetett
kiolvasni a GPS-vevébdl!

Megszakadt a soros kapcsolat a GPS-
vevével.

Ellenérizze a GPS-vevé
kabelcsatlakozasait, és csatlakoztassa
Ujra.

Mentés nem sikertilt!

A mentési folyamat el6tt vagy kdzben
levalasztottak az adathordozot.

Csatlakoztassa Ujra az adathordozot, és
kisérelje meg Ujra a mentést.

Nem lehet irni az adathordozora.

Sziintesse meg az adathordoz6
frasvédelmét.

Az adathordozd megtelt vagy sértilt.

Torolje a felesleges adatokat az
adathordozdrél, és probalja Ujra.
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Hibaiizenet szovege

Lehetséges ok

igy harithatja el a problémat

Ervénytelen statusz!

Forduljon az gyfélszolgalathoz.

Nincs felismert szakasz!

Az ISOBUC vezérlé szamitdgépen
nincsenek szakaszok konfiguralva, vagy a
csatlakoztatott ISOBUS vezérld
szamitdgép nem tamogatja a SECTION-
Control-t.

Ha lehetséges, konfiguralja a szakaszokat
a vezérld szamitdgépen. Ha a vezérld
szamitdgép nem tamogatja a SECTION-
Control-t, akkor nem hasznalhatja azt.

A géphez nincs munkaszélesség!

Az ISOBUS vezérl6 szamitogépen nincs
konfigurélva a munkaszélesség ill. a
geometria.

Konfiguralja az ISOBUS vezérl6
szamitogépet.

Allitsa be helyesen a munkaszélességet a
vezérld szamitdgépen; lépjen kapcsolatba
a gép gyartojaval.

Nincs elinditott feladat!

Az ISOBUS-TC iizemmadja ,Bévitett”

feladatot var.

Nincs feladat inditva az ISOBUS-TC
alkalmazasban.

Inditsa el a feladatot az ISOBUS-TC-n,
vagy allitson be ,Standard” izemmédot az
ISOBUS-TC szamara.

Nincs felismert érvényes gépadat!

Az ISOBUS vezérld szamitogépen nincs
konfiguralva a munkaszélességiill. a
geometria.

Konfiguralja az ISOBUS vezérl6
szamitogepet.

Az RTK-jel eltlint!

A jel ledrnyékolasa miatt nincs elérhetd
RTK-jel.

A GPS-vevd és a baziséllomas, valamint
az ég koz6tt nem lehet akadaly.

Nincs mobilvétel.

Tul tavol van a bazisallomastol (vagy egy
masik jelforrastol).

A gép adatai még toltédnek.

A Tractor-ECU és az ISOBUS-TC koz6tti
kapcsolat bontva.

Aktivalja a Tractor-ECU és az ISOBUS-TC
kézotti kapesolatot a Tractor-ECU
alkalmazasban.

A gép beallitas hianyzik.

Ha ez az lizenet sokaig lathatd, akkor a
terminal egy olyan vezérlé szamitégépre
van csatlakoztatva, ami nem valaszol.

Lehetséges, hogy ezzel a vezérld
szamitdgéppel nem tud SECTION-
Control-t hasznalni, mivel a vezérld
szamitogép nem tdmogatja azt.
Csatlakoztasson masik vezérld
szamitdgépet a terminalra.

Nincs vezérld szamitdgép csatlakoztatva.

Csatlakoztasson vezérld szamitdgépet
vagy vélasszon gépprofilt a Virtual ECU-
ban.

A TRACK-Leader alkalmazasnak nincs
informacioja a csatlakoztatott vezérl§
szamitdgéprél, vagy nincs csatlakoztatva
vezérld szamitdgép.
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